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Bedankt voor de aankoop van onze producten.
Lees de handleiding zorgvuldig om uw persoonlijke veiligheid en'de veiligheid van uw apparatuur te
garanderen.

Als u tijdens het gebruik problemen ondervindt, raadpleeg dan eerst deze handleiding. Als het
probleem dan nog niet is opgelost, neem dan rechtstreeks contact op met de plaatselijke dealer
of met de medewerkers van de klantenservice via onderstaande website:

http://www.flysky-cn.com



http://www.flysky-cn.com/

Inhoudsopgave

1. Veiligheid......ccueeeeieieieeeecce e 1
1.1 Veiligheidspictogrammen............cceverveeeereieinrsieieseeseesesssssssssssnens 1
1.2 VeiligheidSGids......rvereerveererireiiesiriiesessiessessssssessssssssssss s sssssessnses 1
2. Veiligheidsinstructies batterij..........ccccoeererererennenen. 2
3. ProductbeschrijVing........c.ccoeeueerererereisieisessssenenens 3
3.1 SysteemeigenSChapPeN........ccoiveevurveeveeririeesies e 3
3.2 OVEIZICHE ZENAE .ot 4
3.2.1 ZENdErANTENNE .ooovvvrieeveciree s 7
3.2.2 Stick/Knop/Schakelaar/KNop ...........cowveverreveeeereveiesevoess e 7
3.2 3 LED-SEATUS . cveeocveeeee e 7
3224 SEOKMOAUS...ovvreeereieree e s 8
3.2.5 GIMbal @aNPassiNg.........co..oorrvveererveeeseereeaseos s 8
3.2.6 AaN/UIt-SChAKEIAAIS. .....eeeeeeeeeeeeeee s e e 9
3.2.7 0plaad MOAUS ... 9
4. Instellingen voor gebruik .....iieeeeveveveveeeeeiinee, 10
4.1 Ontvanger en servo installeren ...........c.cooevevevreverneeeresresssssse e 10
5. Bedieningsrichtlijnen:........cccoceeeeeerererireererenennn. 11

5.1 INSChAKELEN......eefersirseieeiee st sanen 11
5.2 BINAGN ettt 11
5.3 CoNtroles VOO EDIUIK ......vererveieerieieneise s sanes 12
5.4 UItSChAKEIEN. ...t sanen 12
6. Hoofdinterface..........coeeveeeveeeeeiercceceeeee e 13
6.1.0verzicht hOOFAINLEITACE ....uuvvuierrirreeree e 13
6.1.1 Statusbalk (DOVEN) ... 14
6.1.2 SNElIE tORGANG .......ooooceeeeeeeee e 14
6.2 INEEITACE. ..ottt

6.2.1 Functie pictogrammen

7. Basisinstellingen ........cceevvevieeceeeeeeeeeaee 16
7.1 SErVO'S WEEIZEVEN ....cvevverveiriteesiesae et sae s saes 17
T.1.1 SEIVO'S WEEIZEVEN .....oooooveeoeeeseeoeseeessee s 17
T.1.2 KANAAIESE ......oooooeee e 17
T.2 MOAELKIEZEN ..ottt ssesses 18
7.2.1 Automatisch zoeken naar de ONtVANZEN .........vvceersitbeenn i reeeeennnns 18
7.2.2 Een MOdel KOPIBION ....c.oooeeeeceeeeceeeveeeeveeeoe oot 19
7.2.3 Een nieuw model Maken ... i 19
7.2.4 Een model SEleCteren...........omvvveeereeees e 19
7.2.5 Een model VErWijderen..........ooovvucc i teeereeeeeeoessevoseseseses oo 20
7.3 MOAEUNSEEIING....v.vveverererieeies ottt saes 20
MOdeltype INSEEIEN ...t 20

7.4 Omgekeerd....

7.5 Kanaal Route. .23
7.6 Subtrim......... .23
1T FUNCHELOBWIZING. ....eoveveieieiscieieiesiessesse i sssss st sse s snes 24
T.7.1 FUNCHEAteMS tOBWIJZEN w...ovcoooeeee e 24
.22 BEStUNNG tOBWIIZEN cooovvveeveeevecvee e 24
T 1.3 Functie Trim TOBWIZING ..c...crvveeeeeeeeseeoees e 26

T8 THM ettt snes 27

T.8.1 TRL THMINSEUEN ttier e 27
7.8.2 VRA-afStelliNg INSTELEM .......vvoooeveeeeseeeseseesse s 28
7.9 SENSOTEN..... ettt sttt ss s 29
7.9.1 SENSOIEN WEEIZEVEN .....ooooveoevees e 29
7.9.2 SenSOren iNSLElEN ... 30
T.10 TIMELS oottt sttt 36
T L1001 TIMEE 1/2eeeeeeeeeeeeeeeee e 36

7.10.2 Timer motor ....
T.10.3 MOA@I THMET ... 36

T.11 RF-INSEEIING covvveererieeeerieieseieise ettt sse s 37
T.11.1VEIZENAEN ..o 37
7.11.2 RF standaard ingesteld Op @aN........coocvvveeeerveeiinnenreeesenneneeenns 37
T 1L 3 TYPORF oo 37
7.11.4 FRM303 RF-MOAUIE ..o 38
T.11.5 PPMANSEEUING. ...vvoovveveveeiise s e 38
7.11.6 RF-firmware DIWErKEN.........ovvvveerveeeereeeeseeeees e ess s 39
T 11T RF-VETSIE e s 39
T.12 RXANSEEUING w.voveeeveeec s e 40
T.12.1 BINA INSEEUING v 40
7.12.2 Aangepast POOTProtOCOL.........wvveeir s 40
T.12.3 ONVEILIZE covooveeveeee e e 41
T.12.4 PWMATEQUENTIE w...ooooevveees et 44
7.12.5 Laag signaal gesproken woord ontruiming ............cooc..coeevvvrsereees 45
7.12.6 Spraakalarm [aag VOAGE <. .......corrveeeereeereeeeese s 46
7.12.7 BVD SpanningSkalibratie .............ccoovvoeeveveeereeoceeseocoeeeeeeee e 47
7.12.8 RX configureren.als PWM-0MZEer ..........ccovmrrvveeriinrerreeonenneneienns 48
7.12.9 1-BUS2 ADPAraatWeerZave. ..........coovvvereeerereeesonsesosessesssesnesssonrenes 49
7.12.10 i-BUS2 RPM-SENSO w..covmrvivrmmiesieeeesseeessssessesenesisssesesssssssssssnneens 49
7.12.11i-BUS2 HUB instellen als PWM-0MVOIMEr .........ccooerervveermnrrreienns 50
7.12.12 Instelling i-BUS2 PWM-OMVOIMET ........oooorveenreveresreesssnesssnrenes 50
7.12.13 Instelling i-BUS2 GPS-SENSOT ...uvvveermeierieeeeenseieseseeesseseeeisnreees 51
T.12.14 i-BUSHNSIOUING c..ooooeveeeeeeeee e 53

7.12.15 Instelling signaalsterkte uitgang ...

7.12.16 Midpoint offset....... .54
7.12.17 Ontvanger bijwerken.... .54
T.12.18 OVEr ONIVANEET c...oorcvoeeeeeeeseeeeee oo 54
T.13 THR. POS. Al@rM ceceeieiiiirieeieisesisie s 55
T.14 Brandstof ALArm ... ssse s s s 55
T.15 Trainer MOAUS. .o.cucereereeeireieeereeseeeseee e ssese s sse e seeesi 57
7.15.1 StUAENtENMOAUS.....coooeeeeeeee s e 57
T.15.2 MOAUS TraINET ..o e S 58

8. Instelling
6lvliegtuig/zweefvliegtuig-exclusieve
functie

8.1 SEIVO'S WEEIZEVEN......corercercerees e isbs e seeeesesssse st ssesssssessnns 62
8.2 TOBSLANG. ....vvvereeeienireee e s ittt 62
8. 2.1 NEIMOBMEN ... e e e 62
8.2.2 Schakelaar INStEleN ..t mrvveeeecveeereeeeeeeseeeeeees s 63



8.2.3 Een voorwaarde maken/kopiéren

8:2.4 Een voorwaarde VErwijderen....... ..o eveeeeeeessnnsesseessssesseeessons

8.2.5 De volgorde van de voorwaarden Wijzigen ............ccoovvverrrvverierreenn. 63
8.3 FUNC. RAEIAFR) .ovvrveerereermeevernrevisnsenesseassesenissesesessssssssesssssesssennens 64
8.3.1 CUrVe TYpPeiNStEllen ........evveeeceveeeeeeeeseeeeeeeee e 64
8.3.2 Instelling Rate/EXP/OFFSEL .........vocerrveeereeoeeeeeseeseee s 64
8.4 DRANSLEIING .ecvveveveveecrce sttt 65
8.5 KANQAL-OFFSEL ....uvvrrerriereriseisie ittt ssnees 65
8.6 ProgrammamiXen ........c.eceueuerumeeseesersseeeesesssessssessesssssssesssessnees 66
8.6.1 Master en slave iNStellen .............orrvveerreveerreeeeeeeeseee s 66
8.6.2 Mixvertraging INStElen ..........ccocveevveecvvecveseesevess it 68
8.6.3 Mixfrequentie INSLELEN ...........oorvvveereveeeeeeeseev e e 68
8.7 SErVOSNEINEId ......ooveeieieeiee e e S s et ees 68
8.7.1 Servosnelheid instellen per functie............ oo, 69
8.7.2 Servosnelheid instellen per kanaal ... ctovoervvvoeeeeeceeeeceern 69
8.7.3 Servosnelheid instellen op toestand' . .........coovverveeereeeeeeeeeeeeeenn. 70
8.8 GASKIED-CUNVE......oecveeeeee sl ettt sans 70
8.9 GaskIep VErlaging .........cee.iieeeveeeeeeeeeeeeeeie e sanan 71
8.10 Stationair OMhOOE ... tuueveereeeereiieriierieiie i saseenes 71
8.11 Gasklep NAald .......iiw e 72
8.12 ROIIOE ... the ettt sttt een 7
8.12.1 ROIrOEr differentieel..........cccueeerrieeriereieesiesseeesssnes e sessssssees 73
8.12.2 ROIFOET ELOVALON ....ovvvveevoeeeeeeeeee s 73
8.12.3 Rolroer Camber Flap ... 73

8.12.4 Rolroer remKlep........... T4

8.12.5 Rolroer naar hoogteroer.

8.12.6 ROIFOEI NAAT ROET .....ocoooeeeeeeeeeeeesees e 74
BLLB KIEP .o 75
8.13. 1 KIEP INSRIlING....cvveoooeveeeeeee e 75
8.13.2 Rem naar vIeugelprofiel .............cooorvveorrevcereeceeeseeesseee s 76
8.13.3 Vleugelprofiel Naar Lift ... ...cco...coorrrverorreeiereeeeeeeeseeceeeieeeenns 76
8.13.4 RemKIEP NG lift ..o 77
8.14 LUCKEIEM ...ttt ees 77
8.14.1 SNELN@IA TEM .o 78
8.14.2 REMSNEINEI ..ot o 78
8. 15 SPOIIEN ..ottt e raen 78
816 Lifteuuiveeiieieeniieseesiesie s s s st st B bas st sees 79
8.16.1 Lift. StANGENSLEISEL ....ooovovieeeeeieissines oo 79
8.16.2 HOOGLErOEr ROIFOET .......oeveeeeeve e 80
8.16.3 Elev. Naar VIBUZEIKIED .........ci v 80
8.16.4 Elev. Naar remKIep ... o e 81
81T ROBK oot e ettt 81
8.17.1 ROEIVErDINAING fo.ilrvvoereeeeeseeeeeeeve e 81
8.17.2 RUAd. NABFIOWOET ......ccooeveeeeeee s 82
8.17.3 RuAd:Naar NOOGLEIOET .......e.cvveeeveveeeeveeeee e 82
8L LB VUM 2ottt sttt sttt neen 83
Bl ViSTAAI ..ottt 83
8.20 Logische SChaKelaars .........o..evivrieererierinsiniiesiesiesiesisssesssssasseenes 84

8.21 Houding
8.22 TelemetriebeStUIING ccct-....vververeereerieeeee e 86

9. Instelling helikopter exclusieve functie 88

9.1 SEIVO!SWERTZEVEN ...ttt sess st ssssnes 88
9.2 TOESLANG....eeoeeeieiiee ettt st sees 88
9.3 FUNC. SNELh@id (AFR) w...ooevieeceeceeeeeee ettt 88
9.4 DRANSLEIING .vcvvvvvereeirreteeiee et enee 88
9.5 KaN@al-OffSEL .....vuurveerierieereecis it sse st ssssssnees 88
9.6 PrO. MIXEN ..ooeoieirieiicie ettt sttt 88
9.7 SErVOSNEINEIA ...ttt nseen 88

9.8 Gasklep-curve....

9.9 Toonhoogtecurve..... .89
9.10 Gasvermindering .... .89
9.11 Stationair OMNOOE .......eveiveieiereerieieie e sanes 89
9.12 Gashendel vasthoUdEN ..........vuurvvrvereereeeiieeissesesssesesseeesesoassts 89
9.13 GAShENAEL ...cvvreerieiereeiise st h s sses 90
9.14 SWAShPIALE ...ovvvevevcvcvctt et s 90
9.15 Gasklep GEMENEM .......cvuveeeereeeeeeeeeeee e oo 90
9.16 SWaShPLAte RING........cueeverererirerieieeeeeeeseeseestiese e eesseeseseessanees 90
9.17 ZWeef AFSLRLIEN ..o e bt neees 91
O.18 GYIOSCOOP ...ecvverenieieriariseiststses e i bbbt sanes 92
9.19 GOUVEIMEU «.coreereereeeieeeesesssee bbbt sss s saees 92
9.20 Logische SChaKelaars ......c iuwierevereeeiessiesieseessss s sesssssessnns 92
9.21 TelemetrieDEStUINEG. . it sieesesse e sssseees 92

10. Multicopterexclusieve functie-instelling

.................................................................................... 93
10.1 SErVO'S WEBIZEVEN ...ocoeeeeveeeveeeeesveeeees s 93
10.2 TOESLAN ..ottt sttt 93
10.3 FUNC. SNEINEIA (AFR) ..ot eees s eeeeeees 93
10.4 DRANSEIING....vorveeerierierieieeiie st 93
10.5 Kan@al-offSet.......ccoiueiuireereieeieieree ettt 93
10.6 Pro. MIXEN ..ottt sssstsssssss st ssssssssessssssnsans 93
10.7 SErVOSNEINEId . ...cvvereeeierreeeieeeeeeiesieeissesssssss s sssssessssssasssssssns 93
10.8 GASKIEP-CUIVE ..ottt snn 94
10.9 Gashendel vasthoUen...........c.cueueevieeveieeieeee e 94
10,10 HOUAING vttt 94
11. Instelling auto exclusieve functie...................... 95
11.1 Servo's WEEIZEVEN .....vueieieeieeieeieeiseiessissssessesssessesse s sesssrindos 95
11.2 TOESLANM ..ottt 95
11.3 FUNC. SNEh@id (AFR) ..ottt se st 95
L1 A DRSEEUP oottt s 95
11.5 Kanaal OffSet c.uuuuverurereiereieeiineiseeesessisssesseeshesss et ssses s ssssesnian 95
116 Pro. MIXEN coooveeriereeeieseisieseesesisesssssssesbiesiassdinsssssssssssssssssssssssssnns 95
11.7 ServosnelNid.........ccovuruieeierieeies it 95
11.8 GASKIOMME ..ottt 96
L1L9 ABS oottt sttt ss st 9
11.10 SPOOFr MENEEN ...t it 98

11.11 Logische SChakelaars...........cc.oeuevevevririenreniensinseieissssssssssssnnens 98



11.12 TelemetriebeStUIING .......cvcevvevererieeeesie s ssees 98

12. Boot exclusieve functie instellen...................... 99
12.1 Servo's weergeven

12.2 TOESLANM ...ttt ettt
12.3 Func. SNelh@id (AFR) ......cuivieeeieeiieeeeeeeeeeeeeees s ses s sessnens 99
12,4 DRANSEEIING....vevevevieirie ettt 99
12.5 Kanaal-offSEt.......ururerrierierieeeiesiss st sesssssssssssssssssssens 29
12.6 PrO. MIXEN oot ssss s sssssenes 29
12.7 SErVOSNEINEIT.......oo e sssseeen 29
12.8 SMOOIKIEP ..ot 29
12.9 Logische SChaKelaars ........euevueueiuereeeeereeeeeeeeeesessitine e veeees 100
12.10 DUDBBELE MOTOMMIX ..vvevvererrieienisrieeseessssessiseseese e e ssenens 100
12.11 ROEIaANPASSING....vvevervrereereeseeisrssessssesssisestineesies s ssesseseesess 100
12.12 Telemetrie DEStUIING.........cvvevvrvereerissse b 100
12.13 Gashendel VasthOUdEN............c.irue i isstnienreeniesensisnieesesssaesens 100
12.14 GAShENEL..u.euierririeeiriieerei st sseses 100
12.15 Gasklep CUMNVE......vveecsdie i sens 100
13. Robot exclusieve functie instelling................. 101
13.1 SErvO'S WEEIZEVEN 1....iveecercercereese et sesesseis s seeeen 101
13.2 TOESLANM ...t riinsierieriieesie st ss s s s st sennes 101
13.3 FUNC. SNELNEIA (AFR) ..o 101
13,4 DRANSEEIING. c..vo vttt sseses 101
13.5.Kanal OffSEL c.uuvuuruuieririieieeieecirsisees st ssesens 101
L3.6:PrO. MIXEN oottt sennen 101
13.7 SErVOSNEINQId........cveveeieiireeieeiesieeieis et 101
13.8 TelemetriebeStUNING .....vveevereeeerrieiee e saesens 101
13.9 SPOO MIXEN....oooeoveecirieeeee st 102
13.10 Logische SChaKelaars...........c.ovuvervrveereenieeeesie s 102
14. Systeem instellen ........ccccceveeveveevvereeerererinnes 103
14.1 Algemene functie-iNStElliNg.........covvevvrierrerrinreesiesenseseisseenienens 103
14.1.1 Taal INSLEliNG ....ooverveeeriieeieieieieies s ses 103
14.1.2 EENNEAEN ..ottt 103
14.1.3 GelUid vt ssssssss s ss st sennes 104
L1414 TN vt e sees 104
14.1.5 Debeveiliging tegen opstarten is niet ingesteld ..........eveevesfiositertreneeennncs 104
14.1.6 Automatisch zoeken naar ONtVanger.... o .t i reseeerenseenenns 104
14.1.7 FabrieKSIESEE e uueerrerrereceeieeereiseeeseessitane st ssse e ssssessssesens 105
14.1.8 Firmware zender bijWerken.....c....co.iterrereererernisseenissens 105
14.1.9 Over Paladin PL18.........c.ove it sesssssssssessssesens 105
14.2 Display inStellen ......cc.cceecibeeiiie i ses 106
14.2.1 Time-out achtergrondverlichting..........cc.ccoeevuveveruerisieerienanns 106
14.2.2 Helderheid achtergrondverlichting...........ccecveeeeeveeeneeenereneens 106
14.2.3 Time-out Stand-Dy .....cceeveeveereiceceeeeee e e 106
14.2.4 Automatisch uitsChaKelen..........c.vvueeereerrieeeneireeneireiseessieeens 107
14.3 Qucik Toegang INStElliNg ........cccvvevervrieeirrieeeiesieseeees e 107
14.4 Positieschakelaar iNStEllen ..........c..everveererriereerieiensireissiesienens 108
14.5 StOKKAlIDratie......vvuvererreeereeiecirsieeisseseesseise s ssesens 108

14,6 BErOIKLESL......veceveeeeceereee ettt sas st ae s aesesae et nns 108

14,7 HelpCoNTIUM c....ceve i ittt 109
15. Aangepaste menu-instellingen...................... 110
16. Dezelfdealgemene bedieningsitems instellen

. N S 111
16.1 SChaKEItOBWIJZING ...vvuverrerriererieieneie e sessise s snssees 111
16.1.1 Instelling normale AAN/UIT-schakelaar...........coooerevecriinnnnneees 111
16.1.2 Instelling positieschakelaar ... 111
16.1.3 Instelling continue schakelaar..........cc...oovvveeevereveeeveesicesrs 112
16.1.4 Instelling logische schakelaar...........cooc..coovevvieercvvconnrereeee. 113

16.2 Lineaire instelling

17. Hoe uitgangsfuncties van zender worden

VEIWETKE.c.eieiieieeiieienieete ettt 114
18. Productspecificaties...........ccccevevverrvererererenennn. 115
19. Inhoud van de verpakKing..........coceevrvevrnennnes 116
20. Certificeringen .....ccceeeevevereeieeeeeeeeeeaevenens 117
20,1 DOC.oorveoessesoessessososssessesosssessessosssessessossoesio e 117
20.2 CE-WAAISCRUWING ..o 117

20.3 FCC-verklaring......c...cc.cevvrrennen. 117
20.4 Milieuvriendelijke Verwijdering .........c..c.fieeiiiineeuneeseseersrnnnns 118
20.5 Verklaring RF-blootStelling ...........eoiiieierereieeeeeeseeseeseesannans 118



rLYS'RY

1. Veiligheid

1.1 veiligheidspictogrammen

Let op de volgende pictogrammen en hun betekenis. Als u deze richtlijnen niet opvolgt, kan dit leiden tot schade aan de apparatuur of
persoonlijk letsel.

A *  Hetniet opvolgen van deze instructies kan leiden tot lichte verwondingen.
WAARSCHUWING

A LET OP e Hetnietopvolgen van deze instructies kan leiden tot ernstig letsel.

A GEVAAR e Hetniet opvolgen van deze instructies kan ernstig letsel of de dood tot gevolg hebben.

1.2 veiligheidsgids

® Verboden c Verplicht

e Vlieg niet 's nachts of bij slecht weer zoals regen of onweer. Dit kan een onregelmatige
werking of controleverlies veroorzaken.

e Gebruik het product niet wanneer het zicht beperkt is.

e Gebruik het product niet op regenachtige of besneeuwde dagen. Als er vocht (water of sneeuw) in
een van de onderdelen van het systeem terechtkomt, kan dit leiden tot onregelmatige werking en
verlies van controle.

optreden.

¢ Interferentie kan leiden tot verlies van controle. Om de veiligheid van uzelf en anderen te
garanderen, mag u het apparaat niet gebruiken op de volgende plaatsen:

e Inde buurt van plaatsen waar andere radiobesturingsactiviteiten kunnen plaatsvinden.

e Inde buurt van hoogspanningsleidingen of antennes voor communicatie-uitzendingen.
e Inde buurt van water met passagiersboten in de buurt.

e Indebuurtvan hoogspanningskabels of communicatie-/zendantennes.

¢ Gebruik dit product niet als u moe of ongemakkelijk bent of als u stoffen gebruikt die
uw vermogen om het product veilig te gebruiken kunnen aantasten.

¢ De2,4GHz frequentieband vereist altijd een zichtlijn van de zender naar de ontvanger. Vermijd grote
obstakels die het signaal kunnen blokkeren of verstoren.

¢ Houd de antenne van de zender niet vast tijdens het gebruik om een goede signaalkwaliteit te
garanderen.

¢ Onderdelen van het model, zoals motoren of ESC's, kunnen na gebruik enige tijd heet blijven en
ernstige brandwonden veroorzaken.

e Onjuist gebruik van dit product kan leiden tot ernstig letsel of de dood van de gebruiker en anderen.
Lees en volg de instructies in de gebruikershandleiding om de veiligheid van uzelf en anderen te
waarborgen.

e _Omschade aan het model te voorkomen, moet u ervoor zorgen dat het product en het model
correct zijn geinstalleerd voor gebruik.
0 ¢~ Schakel altijd eerst de ontvanger uit en dan pas de zender. Het uitschakelen van de ontvanger voor
de zender kan leiden tot verlies van controle.

e Controleer voor gebruik of alle servo's en motoren in de juiste richting bewegen.

e  Zorgervoor dat je binnen het bereik blijft om controleverlies te voorkomen.

] .. | E Eﬁ EE'h'.-‘:i:{ E
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2. Veiligheidsinstructies voor batterijen

A Gevaar

S De batterij van dit product is oplaadbaar en
kan niet worden verwijderd. Verwijder de
batterij niet uit het product.

Stel de batterij niet bloot aan vloeistoffen.

B Gebruik geen vochtige batterij. Probeer uw-handen
niet tijdens het gebruik en laat batterijen'niet-achter op
plaatsen met veel vocht.

Soldeer, repareer, wijzig of demonteer de
batterij niet.

Laad de batterij niet op in direct zonlicht, in
een hete autoofin de buurt van iets warms
zoals fornuizen, enz.

Niet gebruiken in de buurt van ontvlambare
vloeistoffen of gassen.

Q00 O

/\ WAARSCHU
WING

Raak de oplader of de batterij niet aan
® tijdens het opladen.

B Kan brandwonden veroorzaken

warmtebron als deze lekt of vreemde

a Houd de batterij uit de buurt van een
geuren veroorzaakt.

B Kanin brand vliegen of exploderen.

Bewaar de batterij niet.in een stoffige of
® vochtige omgeving.

B Verwijder stof van de voedingsaansluiting voordat u de
stekker in het stopcontact steekt.

Paladin

Laad geen batterijen op die tekenen van
schade, veroudering, lekkage of
blootstelling aan vloeistoffen vertonen.

Tik de positieve en negatieve pool van de batterij niet
samen.

S Gooi de batterij niet in het vuur.

Niet opladen zonder ventilatie.

Laad de batterij van de zender op voor
gebruik.

B Als er tijdens de vlucht niet voldoende elektriciteit is,
zal dit leiden tot eenvliegtuigongeluk.

Gooi niet met de batterij en stoot er niet tegen.

B Kan brand of een explosie veroorzaken.

Plak wat tape op de polen van de
a batterij voordat deze gerecycled
wordt.

B Kortsluiting veroorzaakt brand, hitte, breuk, enz.

Laad de batterij niet op als deze wordt
blootgesteld aan extreme hitte of kou.

@

B Dit kan leiden tot verminderde prestaties vande
batterij. Laad de batterij altijd op binnen een
temperatuurbereik van 10 ~30°C °C voor.maximale
prestaties.
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3. Product Beschrijving

PL18is een 18-kanaals luchtzender met 2,4GHz AFHDS 3 (derde generatie automatisch frequentiehoppend digitaal systeem). En er is een
verscheidenheid aan ingebouwde modellen die je naar wens kunt instellen. Hij is geschikt voor vliegtuigen met vaste vleugels,
helikopters, zweefvliegtuigen, multicopters, robots, boten of auto's.

3.1 Systeemeigenschappen

AFHDS 3 (derde generatie automatisch frequentie hopping digitaal systeem) is een nieuw ontwikkeld digitaal draadloos systeem met
onafhankelijke intellectuele eigendomsrechten door FLYSKY. Het is compatibel met eenrichtings- en tweerichtingsoverdracht van
realtime gegevenspakketten en transparante gegevensstroomoverdracht. Met andere woorden, dit systeem heeft voordelen van zowel
AFHDS 2A als WS2A draadloos systeem. Het is uitgerust met een gloednieuwe 2.4G chip, stabiele en betrouwbare verbinding, goede
prestaties in realtime en ondersteunt verschillende configuraties. Zo krijgt u de optimale configuratie voor toepassingsprestaties in

meerdere scenario's.

Compatibel met
unidirectionele/bi-
directionele
realtime gegevens

Het systeem ondersteunt eenrichtings- en tweerichtingsverbindingen. Wanneer de zender in één richting
werkt, kan de ontvanger gegevens van de zender ontvangen. Wanneer de zender in twee richtingen
werkt. De ontvanger kan gegevens van de zender ontvangen en de zender kan ook gegevens van de ontvanger
ontvangen.

configuratie

Transmissie informatie van de temperatuur- en snelheidssensormodules.
De onafhankelijke datatransmissiemodule is ingebouwd in het RF-systeem, dat datatransmissie via zender en
Transparante d transparante transmissie kan realiseren. Het kan worden gebruikt voor gegevensoverdracht van
ﬁctegevensover rac vluchtbesturing.
Instellen van de parameters die van invloed zijn op de RF-transmissieafstand, -snelheid en -
Intelligente RF- interferentiebestrijding, zoals het aantal kanalen, de resolutie, de bandbreedte en de gevoeligheid van de

ontvanger. Het systeem kan worden ingesteld op basis van verschillende toepassingsvereisten om de meest
geschikte prestaties te verkrijgen.

Frequentiehopping

De bandbreedte van dit systeem gaat van 2,402 GHz tot 2,480 GHz. Stel intelligente RF-configuraties in volgens
uw wensen, het kan de interferentie van andere zenders met dezelfde frequentie vermijden of verminderen via

herkenningssysteem

met meerdere kanalen |verschillende configuraties, verschillende tijdstippen voor het inschakelen van de zender, verschillende
patronen voor de hopping-frequentie en verschillende frequentiespots.
Elke zender en ontvanger heeft zijn eigen unieke ID. Zodra de zender en ontvanger zijn verbonden, slaan ze
elkaars ID op en maken ze alleen verbinding met elkaar. Als het systeem werkt en de ID's met elkaar
Uniek ID- overeenkomen, wordt er verbinding gemaakt, anders is er geen verbinding tussen zender en ontvanger. Dit

unieke ID-herkenningssysteem verzet zich tegen interferentie om het systeem stabieler en betrouwbaarder
te maken.

betrouwbaar.

Laag
stroomverbruik

Het is gebouwd met behulp van zeer gevoelige, laag energieverbruik componenten. En het werkt op de
manier van interval datatransmissie om het overbrengen van efficiénte effectief te verbeteren en de werktijd
van de batterij duidelijk te verlengen, terwijl het zo weinig als een tiende van het vermogen van een standaard
FM-systeem verbruikt.
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3.2 Overzicht zender
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Vooraanzicht - Resetknop
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Terugstelknop
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De resetknop is bereikbaar aan de onderkant van de zender, zoals hierboven afgebeeld. Je moet de handgreep uit elkaar halen
om hem te vinden. Druk de knop in met een lang, dun voorwerp, zoals een kleine schroevendraaier.

Als de zender niet kan worden uitgeschakeld door op de twee aan/uit-schakelaars te drukken, moet u de zender resetten met de

resetknop.

A LET OP . Na het resetten’kunnen de instellingen die v66r het resetten werden ingesteld, ongeldig zijn.
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Achteraanzicht
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[39] Indrukken om FRM301-module vrij te geven
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[41] Gimbal Spanningsafstelling

[42] Handgreep

[43] Schroefgaten voor bevestiging RF module
adapter
[44] Draadloos opladen
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3.2.1 Zenderantenne

De PL18-zender heeft twee ingebouwde antennes. Wanneer de zender begint te werken, werken de antennes automatisch, zonder
extra handelingen.

A LET OP e Voor een goed signaal mag u de antenne niet bedekken of blokkeren.

3.2.2 Knop/Knop/Schakelaar/Knop

De PL18 heeft 2 sticks (linker stick en rechter stick), 6 schakelaars (SWB, SWD, SWE, SWF, SWG en SWH), 5 knoppen (VRA tot VRE) en 2
knoppen (SWA en SWC), en 8 trimknoppen (TR1 totTR8).

Sticks: Geven verschillende waarden uit wanneer ze in.verschillende posities staan, ze kunnen een continu signaal uitzenden. En ze
kunnen worden gebruikt als functieregelaars, maar ook als schakelaars om de functie in of uit te schakelen.

Knoppen: De knoppen kunnen dezelfde functie uitvoeren als sticks. Een deel ervan kan worden gebruikt als trimregelaar.

Schakelaars: Er zijn schakelaars met twee standen en schakelaars met drie standen. Verschillende waarden komen overeen met
verschillende posities. Ze kunnen wordengebruikt als functieregelaars en als schakelaars om de functie in of uit te schakelen.

Knoppen: De knoppen kunnen dezelfde functie uitvoeren als schakelaars.

Trimknoppen: Voeren verschillende waarden uit bij het omschakelen. Ze kunnen worden gebruikt als functiebesturingselementen,
raadpleeg 7.8 Trim voor meerinformatie.

Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor 1.0.65 of later.
3.2.3 LED-status

De status-LED wordt gebruikt om de voedingsstatus van de zender en de werkstatus aan te geven. De LED brandt in drie standen:
geleidelijk licht; knipperen en continu branden.

e Alsde LED uitis, betekent dit dat de zender is uitgeschakeld.
e Wanneer het scherm uit is en de LED brandt geleidelijk:

1. Dekleurvan de LED wisselt afwisselend tussen cyaan, magenta en geel. Dit geeft aan dat.de RF is ingeschakeld en dat de
ontvanger niet is aangesloten of eenrichtingsgebonden is.

De kleur van de LED is geel om aan te geven dat de RF is uitgeschakeld en de ontvanger niet is aangesloten.

De kleur van de led verandert afwisselend in rood, groen en blauw. Dit geeft aan.dat de RF is ingeschakeld en dat de ontvanger
is aangesloten.

¢ Wanneer het scherm aan is en de led constant brandt:

1. DeLED-kleuris blauw, wat aangeeft dat de RF is ingeschakeld en de ontvanger niet is aangesloten of op een of andere manier
is gebonden.

2. De ledkleur is geel om aan te geven dat de RF is uitgeschakeld en dat de ontvanger niet is aangesloten.

3. Dekleurvan de led is groen om aan te geven dat de RF is ingeschakeld en dat de ontvanger goed is aangesloten.
e Deled knippert rood om aan te geven dat er een alarmis.
e DeLED knippert snel groen om aan te geven dat de verbinding tot stand is gebracht.

e DelEDiscyaan, wat aangeeft dat de zeriderwordt ingeschakeld.

Opmerking: Als de binding en een alarm tegelijkertijd worden geactiveerd, heeft de binding voorrang. Dat wil zeggen dat de LED snel groen knippert.
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3.2.4 Stokmodus

Dit systeem ondersteunt vier stick-modi. Voor vliegtuigmodellen zijn kanaal 1 tot kanaal 4 standaard toegewezen aan rolroer, hoogteroer,
gashendel en richtingsroer. Er zijn vier modi voor de stuurknuppels om aan de verschillende vereisten te voldoen. Je kunt een geschikte
modus kiezen uit Model, Mode2, Mode3 en Mode4. De modus is groen gemarkeerd om aan te geven dat het de huidige geselecteerde
modus is, en de standaardmodus is modus 2. U kunt de gewenste modus selecteren.Vervolgens moet u de gimbals aanpassen aan de
modus. Volg de onderstaande stappen.

Instellen:

Ga naar de Model Setup-interface via Homel> Basic> Model en tik
vervolgens op het functievakje naast Stick om de stickmodus te openen.
Selecteer de gewenste modus. Klik vervolgens opt om terug te keren.

Opmerking: Deze kan ook worden ingesteld in de update wizard interface nadat de firmware
van de zender is bijgewerkt. De fabrieksinstelling voor de stick kan in deze interface worden
ingesteld. Alleen zenderfirmware versie 1.0.55 of later heeft deze functie.

3.2.5 Gimbalinstellen

Door de schroeven aan de achterkant van de zender te verstellen, kan de gimbalstick zelfcentrerend of niet-zelfcentrerend worden
gemaakt en kan de spanning/wrijving van de stick worden gewijzigd.

Instelling:

Beschikbare opties:

@®.®. -|Om de gimbalsticks zelfcentrerend of niet zelfcentrerend te @.® [Om de verticale spanning van de gimbalstokkente
maken. veranderen.
®.®. [Om de horizontale spanning van de gimbalstokken te @.®|0m diverticale wrijving van de gimba(sigkken te
o| = Wanpie@P&schroef linksom wordt afgesteld, is het vplledigebearegingsbereik van de schroef

ALETOP ongeveer 6 cirkels (van strak naar los). Pas op dat u niet te ver verstelt
anders valt de schroef eruit.

Neem/de rechter gimbal als voorbeeld:

Niet-zelfcentrerend naar zelfcentrerend: 1. Gebruik een kruiskopschroevendraaier om de schroef (D tegen de klok in te draaien totdat de gimbal verandert
naar zelfcentrerend.

2. Draai schroef @ tegen de klok in om de wrijving aan te passen.

3. Alsje de sterkte van de centrering moet aanpassen, pas dan schroef @ aan om de sterkte van de zelfcentrering
te veranderen, en om de sterkte met de klok mee te versterken, anders is het om te verminderen.
Zelfcentrerend naar Niet-zelfcentrerend:
1. Gebruik een kruiskopschroevendraaier om schroef () rechtsom te draaien, zodat de gimbal niet zelfcentrerend
wordt.
Draai de schroef @ rechtsom om de wrijving te versterken of te verminderen.

3. Alsje de sterkte van de zelfcentrering moet aanpassen, pas dan schroef @ aan om de sterkte van de zelfcentrering
te veranderen en de sterkte met de klok mee te versterken, anders moet deze worden verminderd.

Achteraanzicht van Gimbal-assemblage Viwe van Stick's Swing
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3.2.6 Schakelaars

Om valse activeringen te voorkomen, zitten er twee schakelaars aan de onderkant van de zender. Schakel de zender in of uit wanneer
beide schakelaars tegelijkertijd worden ingedrukt.

3.2.7 Oplaadmodus

De PL18 kan op twee manieren worden opgeladen:

Steek de micro USB-kabel in de Micro USB-poort van de zender om hem op te laden.
Gebruik het draadloze oplaaddock om op te laden.

Opmerkingen:
1. Laad de batterij op binnen het veilige bereik (4u@5V*2A//Tu@5V*2A draadloos opladen). Overmatig opladen kan leiden tot schade aan de batterij.

2. Omde levensduur van de batterij te verlengen, moetje hem goed ontladen als je hem lange tijd wilt bewaren (dat wil zeggen, niet volledig opgeladen). Daarnaast
moet u de batterij regelmatig opladen om schade door langdurig niet gebruiken te voorkomen. en laad de batterij regelmatig op om schade door overontlading
tijdens opslag te voorkomen; Het wordt aanbevolen om de lithiumbatterij op te laden tot 40-50% van de capaciteit om deze te kunnen bewaren. Het wordt
bijvoorbeeld aanbevolen dat de opslagspanning van de lithiumbatterij 3,85V is in geval van bewaring. U moet de spanningswaarde van de batterij om de 3~6
maanden controleren.

3. Dezender schakelt automatisch uit met een gesproken herinnering als het voltage lager is dan 3,4V.

4. Wanneer de batterij van de zender in overontladingsstatus is en de zender is uitgeschakeld, en de zender op dat moment moet worden opgeladen, zal deze in
een langzame oplaadmodus staan. Het batterijsymbool toont een geel bliksemsymbool wanneer de zender tijdens het aanzetten aan het opladen is.

A LET OP e _ Gebruik de micro USB kabel die met deze zender wordt meegeleverd. Onjuist gebruik kan
beschadigen en de levensduur van de batterij beinvloeden.
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4. Instellen voor gebruik

Volg de instructies en richtlijnen in dit hoofdstuk voor gebruik.

4.1 Installatie van ontvanger en servo

Volg deze richtlijnen om ervoor te zorgen dat de ontvanger op een geschikte plaats in het model wordt gemonteerd, om een stabiel
signaal en een maximaal bereik te garanderen en om externe interferentie te beperken:

Let op het volgende bij het installeren van de ontvanger:
1. Zorgervoor dat de ontvanger niet in de buurt van ESC's of andere bronnen van elektrische ruis wordt geinstalleerd.

2. Houd de antenne van de ontvanger uit de buurt van geleidende materialen zoals koolstof of metaal. Voor een normale
werking moet er minstens 1 cm ruimte zijn tussen de antenne en het geleidende materiaal.

A LET OP e Schakel de ontvanger niet in tijdens de installatie om schade te voorkomen.
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5. Bedieningsrichtlijnen

Volg deze richtlijnen voor het gebruik van de zender en de ontvanger.

Opmerking: Deze functie is bijgewerkt in versie 1.0.73 en later.

5.1 Inschakelen

Opmerking: Als de interface van de inschakelwizard verschijnt wanneer de zender voor het eerst wordt ingeschakeld na het bijwerken van de firmware, volg dan de
aanwijzingen om [Stick Mode], [Stick Calibration] en [Update RF] in te stellen en klik vervolgens op [Start].

Volg de onderstaande stappen om het systeem in te schakelen:

1. Controleer of de ontvanger correct is geinstalleerd en of de ontvanger is uitgeschakeld.

2. Houd beide aan/uit-schakelaars ingedrukt totdat het scherm oplicht en de LED van de zender cyaan is.
3. Volg de aanwijzingen om de zender in te schakelen:

 Of u de zendfunctie wilt inschakelen. Als RF niet nodig is voor deze inschakeling, kan de zendfunctie worden uitgeschakeld.

+ Of de schakelaar in een veilige stand staat. (Een rode achtergrond op een schakelaar geeft aan dat de positie moet worden
aangepast). Controleer de positie van'de schakelaar aan de hand van de aanwijzingen en zet hem in de juiste stand.

 Of voor het huidige model de failsafe isiingesteld. Als u de herinnering voor het instellen van de failsafe bij het inschakelen wilt
uitschakelen, tikt u op Nooit op'de hoogte stellen of Opstartherinnering failsafe is niet ingesteld via Algemeen of Schakel
Opstartherinnering model failsafe is niet ingesteld uit in de functie Failsafe.

Opmerking: Als de RF-module is uitgeschakeld terwijl de zender is ingeschakeld, kunt u deze inschakelen en vervolgens de ontvanger aansluiten.

A LETOP [e Hetsysteem is nu actief, wees voorzichtig om geen schade of persoonlijk letsel te veroorzaken.

¢ Als de schakelaars SWA/SWB/SWC/SWD/SWE/SWF/SWG/SWH niet in de hoge stand staan en de gashendel niet in de
lage stand staat wanneer de zender wordt ingeschakeld. Er verschijnt een prompt om u eraan te herinneren deze
A LET OP schakelaars en gashendel in de juiste stand te zetten. Het wordt aanbevolen de herinnering.op te volgen om ze in de
juiste stand te zetten. De zender wordt gestart. Als u op Go klikt om de zender te starten zonder de schakelaars en
gashendelin de juiste stand te zetten, kan dit gevaar opleveren.

Opmerking: Voegt een C-Fast 10ch-functie-item en de functie voor het identificeren van compatibele ontvangers van niet door FlySky geautoriseerde merken van derden toe voor versie 1.0.55 of later.

5.2 Binden

De zender en ontvanger zijn in de fabriek vooraf ingebonden. Als je een nieuwe ontvanger moet binden of opnieuw moet binden, volg
dan de onderstaande stappen. De Flysky AFHDS 3 ontvangers bestaan uit klassieke versie ontvangers en verbeterde versie ontvangers.
De bindmethode verschilt lichtjes tussen deze twee versies.

Opmerking: Flysky AFHDS 3 klassieke versie ontvanger modellen: FTr10/FGr4/FGr4s/FGr4p/FTr4/FTr16S. Andere Flysky AFHDS 3 ontvangers zijn ontvangers met
verbeterde versie.

¢ Schakel de servo uit terwijl de zender en de ontvanger verbonden zijn. Anders kan er gevaar ontstaan.
A » Nadat het bindingsproces is voltooid, schakelt u de ontvanger uit, schakelt u vervolgens de ontvanger in en

en controleert u of de zender en de ontvanger met succes aan elkaar zijn gekoppeld.
WAARSCHUWING

Om de interface voor het binden van instellingen te openen via Homel> Basisfunctie> RX-
instelling. De bindinterface van de klassieke versie van de ontvanger:

Twee richtingen: Om in te stellen dat de zender en de

; ontvanger in één richting of in twee richtingen verbinden.
(BT e Gy LD Als de verschijnt, betekent dit dat de zender en de

RF System ontvanger in twee richtingen zijn verbonden.
|| Two wayl\/ -

[~ Opmerking: Wanneer u kiest voor eenrichtingscommunicatie,
stuurt de ontvanger de gegevens niet naar de transimitter, de

Routine 18ch

N ( RECEVER ) indicator knippert langzaam nadat de ontvanger de )
Flysky AFHDS 3-ontvangers van de Lora 12ch bindinformatie heeft ontvangen. U moet de zender handmatig
klassiekev ersie binden. Nadatje op uit de bindmodus halen. Wanneer de LED van de ontvanger
Bind hebt geklikt, verschijnt er een N — continu brandt, geeft dit aan dat het binden is voltooid.
menu met adaptieve ontvangers. RX

Bind

Flysky AFHDS 3 klassieke versie van __lyClassic 18ch
ontvangers aanpassen. Het)

ondersteunt 10-kanaals, het
vertragingseffect is beter dan Klasse Klik op Bind om de zender in de bindmodus te zetten.
18ch. L Daarna verschijnt een menu dat het bindproces toont.
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De bindinterface van de verbeterde versie van de ontvanger:

Opmerking: Routine 18ch, Lora 12ch en Fast
8ch kunnen alleen worden verbonden met
verbeterde ontvangers.

B&dlﬂkanﬂmmﬂmgﬂm@jﬂdmmmnicat
p

\M
N .

FIVSka Dubbele ontvangers instellen of niet. Als er een

vinkje staat, betekent dit dat de dubbele
Two wa Double in\/ =

ontvangers zijn ingesteld.

Biedt 12 kanalen met super anti- Lora 12ch — | FISEERER (Om het startkanaal van de secundaire
interferentie en matige > Primary Secondary ontvanger in te stellen.
\
- J

Een waarde verhogen/verlagen. Verhoogt een
waarde door op+ te tikken en verlaagt een waarde
door op - te tikken.

communicatieafstand.
- — Fast ach || Star 7 v
N chan
Classic 15ch RX
Bind [E—
De zender binden met de secundaire ontvanger. Klik

Bind
L J (hierop om de zender in de bindmodus te zetten.

J
De zender binden met de primaire ontvanger. Klik hierop
e : igdmodus te zetten.

1. Zet de zender aan, ga naar de interface voor hetbinden van instellingen via Home 1>

(imtestetten: h C-Fast 10ch

Basisinstelling> RX.

2. Raak Bind setting aan en open de interface voor het binden van instellingen. Stel el LS, <
vervolgens enkele items in, zoals het selecteren van een geschikt RF-systeem, het
kiezen van bidirectioneel of niet, of het instellen van het startkanaal. Klik daarna op
Bind om de zender in de bindmodus te zetten.
Binding. . .

3. Zet de ontvanger in de bindmodus (Raadpleeg de handleiding van de ontvanger

voor meer informatie). (10101 R

4. De LED van de ontvanger stopt met knipperen en brandt continu, wat aangeeft dat
het bindproces isvoltooid.

5. Controleer of de zender en ontvanger normaal werken en herhaal stap 1 tot 3
(bindprocedure) als er problemen optreden.
Opmerkingen:

1. Debindingsmethode kan per ontvanger verschillen. Voor specifieke bindingsmethoden kunt u de officiéle website van FLYSKY bezoeken voor instructies over
de ontvanger of andere relevante informatie.

2. . Nadat de zender en ontvanger een stabiele tweerichtingscommunicatie tot stand hebben gebracht, verschijnt er een'pop-up venster wanneer de ontvanger
wordt geidentificeerd als een compatibele ontvanger van een niet door FLYSKY geautoriseerd merk van derden. Ondertussen wordt de radiofrequentie
onderbroken.

5.3 Controles voor gebruik

Voer altijd de volgende stappen uit voor elk gebruik:

1. Inspecteer het hele systeem om er zeker van te zijn dat alles werkt zoals verwacht.

2. Voer een bereiktest uit zoals beschreven in het hoofdstuk 16.6 Bereiktest van de gebruikershandleiding.

A GEVAAR e Gebruik het model niet als er zich abnormaal gedrag voordoet tijdens de test.
A GEVAAR e Overschrijd het maximale nominale bereik niet tijdens het gebruik.
A LET OP ¢ Interferentie van andere zendapparatuur kan de signaalkwaliteit verminderen.

5.4 Uitschakelen

Volg deze stappen om het systeem uit te'schakelen:

1. Schakel de ontvanger uit.

2. Houd beide aan/uit-schakelaars van de zender ingedrukt, waarna het scherm dimt met de prompt "Shut down...please
waiting for!", het scherm gaat uit, wat aangeeft dat de zender is uitgeschakeld.

A GEVAAR ¢~ Om hetrisico te vermijden dat u de controle over het model verliest, moet u altijd eerst de ontvanger
uitschakelen voordat u de zender uitschakelt.
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6. Hoofdinterface

Dit is een inleiding over de hoofdinterface van de zender.

6 . 1 Ove rZi C ht hOOfd i nte rfa ce Opmerking: Pas de indeling aan, deze is i voor versie 1.0.65 of later.

De hoofdinterface toont informatie over het model zoals sensorinformatie en functiestatus.

Homel: p .
Statuskolom: Sommige functiesymbolen
worden in dit gebied getoond als de functie is
geactiveerd, zoals Condities(
), Trilling ( ) en Geluid( "
Verschillende fugigtiesymbolen word dit
gebied getoond in'verschillende modelten, de
details zijn als volgt:
RX[5<]!1: FlySky01 X ﬂ
Yk = Nt « Vliegtuig: Luchtrem( )5 Vlinder( ),
) — r‘— . . . .
Het pictogrammvanhet——— @ '—Lv- Y ‘ < Gas dflc?t( ‘ )in atlonal!rjraaler@
‘ openen van de Paladin oo . Zwt.%e vliegtuigen: Luchtrem en Vlin : e:@ .
\ 1 ¢ Helikopters: Gask@p verlagen, Stationair draaie
interf - ) !
( N\ Routine 18ch TX: 3.8V > Gashendel vasthouden ( )
‘ Het pictogram voor het ‘ RX: ¢ Multikopters: Gaskleﬁzvasthouden ( )
b . -95@ @100 @
openen van de g Basic «| * Auto's: ABS ( ) Y
Selecteer model interface Model Select 0 Eo De spanning vapy zender en -ontvanger Het
of Eo { © )
, ~ jgebiedvan hietinvosrenvap-dg hgsistuncrieHet
- \7} 9 0 E o &  Model < . . )
ORI i [o] (. } B
\ J \Hetinvoerenvan desysteemfunctie
Het pictogram om de interface Custom Menu D D @ {E} System P ~
100 68 14 A [ )
Interface vooraangepast A N J
‘/ \‘ T Ve ™~
(_menu D) L )
Voorbeeld van alle
trimwaarden
Home2:
s \
(Wﬁ - { Stroomstatus zender )
. J AT R
ictogram vergrendelen/ontgrendelen )
(ov/pEarane ) ) )
ARSI e R ><]!1: FlySky01 m\CHet pictogram voor het invoeren van Hanel
Deinvoervande—— TX voltage[0]: '-“-‘ -, - = (Weergave timerl en de invoervan
ol I |

le| detimerl.

‘ s 1S }_’ Min: 3. 5
= i . 3.8 ""“ U ""“ u "‘ \Timerl,en deinvoervanTimerweéT’geven

~Deinvoervande RX voltage[1]: Timer display1: Timer -1 e(

‘ Sensor 2 Setup S — P — - Geef timer2 weer en de invoer van
B Vo o g | o
-

: L . mer o
beinoervande . Signal[1]: RSSI[1]: "“‘ . ""“ . "‘ Timer2, en de invoer van Timer- d|sp/l y
- - = e

‘\ Sensor 3 Setup ) A Timer display22: Timer 2 (_Deinvoer van de

( Deinvoervande Sensor8Setup

| COSNRC: ‘ )

| Sensor 4 Setup | (—‘ ‘

— " £ | Deinvoervande )

/Deinvoervande. "\ | A T —
_Sensor 7 Setup

\ Sensor 5 Setup ‘ \/ )

.8 . J ‘ ‘

(Deinvoervande ~ 7

‘ Sensor 6 Setup |
AN J
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Paladin

Opmerking: deze functie is bijgewerkt in versie 1.0.73 en hoger.

6.1.1 Statusbalk

™

J
J

(boven)
*
1AFlySky01 D-ﬂ TX [ ] m Home-pictogram. Tik op dit pictogram om naar
Picto i itpi j
A A N - J
(1 gFgSrcenr%gf;%Fcygé%%.aﬁEgp dit pictogram en houd het )

1 seconde ingedrukt om het sche

AN

rm te ontgrendelen.

— z VS

taagvottage—
Pl T S )

p Dit pictogram wordt weergegeven wanneer de brandstofalarmfunctie is N
m E ‘ ingeschakeld en om de resterende brandstofhoeveelheid weer te geven.

)

\\
J

—r In alarmstatus
o ) —
.

d ontvanger is niet aangesloten. Dit pictogr
zender een verbinding heeft met de ontvanger in de eenrichtingsmodus.

N Y
am wordt niet weergegeven als de

Tik op dit pictogram samen met een pop-upinterface en tik vervolgens op Ja om naar de intetface voor het binden

J

1
H
-

van instellingen te gaan.

‘\Signaalsterkte. Dit pictogram wordt niet weergegeven als een ontvanger in de eenricht

-
ingsmodus verbinding maakt/‘

m met de zender.

s ™\
— IS4l | De RF-module is uitgeschakeld.

s A
ml 1: FlySky01 ‘\De zender heeft zich verbonden met de ontvanger in eenrichtingsmodug.“

6.1.2 Snelle toegang

Homel:

Tik op dit gebied om snel toegang te
krijgen tot de

)

Raak dit gebied aan om snel —
toegang te krijgen tot de interface & l—l.'.‘-i(? y
voor het binden van instellingen. Paladi ﬁ
Opmerking: dit gebied bevat geen \ iz ie il
informatie als het RF-type PPM, CRSF .
of CRSF2 is. ¥ Routine 18ch || 3-8V 4—
RX:
-95(@ @100 .
Tik op dit gebied om snel toegang | = Basic <
te krijgen tot de interface Model 1 Model Select OE EO ‘
selecteren. OE EO
8; OE E o & Model
Tik op dit gebied om.snel naar de F, ONIm o ‘
interface Custon.Menu te gaan. Custom Menu % g g {i} System

Tik op.dit gebied om snel naar de
interface Trim te gaan.

L3

J

Sensorinterface.
P

Tik op dit vlak om snelnaar de
.
B Basisfunctie-interface.

Tik op dit vlak om snel toegang te
.

krijgen tot de
Model functie-interface.

/
Tik op dit gebied om snel toegang te
krijgen tot de




Home2:

TX voltage[0]:

min: 3.5 3.8

RX voltage[1]:

O R
R N

Timer display1: Timer 1 | Raak dit vlak aan om snel naar de

Tik op dit vlak om snel toegang te
krijgen tot de Timerl interface.

e

p
Raak dit vlak aan om snel naar de }’
{_interface Sensor 1~6 te gaan.

Signal[1]: RSSI[1]:

Ol I
-
Sy N SIS S

Timer display2: Timer 2

{timerweergave-interface te gaan.

Tik op dit vlak om snel naar de
interface Timer2 te gaan.

</ Tik op dit vlak om snel toegang te

SNR[1]:

AN

krijgen tot de timerweergave-interface.

[€—

Tik op dit vlak om snel naar de

6.2 Interface

interface van Sensor 7 of 8 te gaan.

Dit gedeelte is een korte inleiding over de pictogrammen van de interface.

6.2.1 Functiepictogrammen

Geeft aan dat de functie vergrendeld is.

Geeft aan dat de functie is ontgrendeld.

Functie uitgeschakeld

Functie ingeschakeld

Standaard herstellen

Pictogram Terug

De waarde verhogen

De waarde verlagen

Voor alle omstandigheden

@0 *[d®

Voor de huidige omstandigheid

Schakelaars toewijzen

00 H e ®

Ol
i
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Opmerking: Pas de menulay-out aan, deze is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

7. Basisinstellinge

n

In dit hoofdstuk worden de instellingen van de basisfunctie voornamelijk in de standaardtoestand besproken. U krijgt toegang
tot de basisfunctie-interface via Homel> Basic.

RX [5<]21: FlySky01 TX[EE )
RX [5]11: FlySky01 X}

Model Models Reverse Channel

Disp
Servos select route Sensor Timer THR Pos. FUEL Alarm Trainer
Alarm mode
= —
Subtrim Func Trim RF setting RX setting

assign

(Twee stippen geven aan dat er twee pagina’s zijn opgenomen in de basisfunctie-
interface. Als de punt zwart is, geeft dit aan dat de pagina de huidige pagina is. Veeg

de interface naar links om naar de andere pagina te gaan.

Oielo
s

Website
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Opmerking: Om de informatie van alle kanalen op een pagina weer te geven, is dit beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

7.1 Servo's

weergeven

De realtime uitgangswaarde van elk afzonderlijk kanaal weergeven. Servo's kunnen.ook worden getest.

R FlySky01 ™

Condition 1: Normal

0 -100-100-100-100 0 0

Om de informatie van kanaal 7 tot

| Het pictogram voor het activeren van de
kanaal 12 te tonen.

kanaaltestmodus

Om de informatie van kanaal 1 tot
kanaal 6 weer te geven.

-

Om de informatie van kanaal 13 tot |

Vs Y
\\De informatie van alle kanalen weergeven. ) s R Gl kanaal 18 weer te geven.

AN J
7.1.1 Servo's weergeven
De real-time uitgangswaarde van elk afzonderlijk kanaal weergeven.
Instellen:
1. Toegang Weergave servo's. <
Condition 1: -

2. Schakel of druk op de schakelaar/knop die aan het kanaal is toegewezen.

AILE | ALE2 | THRO | RUDD | Gear | AILE3
3. Bewaak de uitgangswaarde van het kanaal in de interface Display 0 (=g 1018 fLODO R

1500
Servos.
\ B
0%
J4

Klik op om terug te gaan naar de vorige interface.

0% 0% -96%
J1 J2 J3
CH1 CH2 CH3 CH4 CH5 CH6

7.1.2 Kanaaltest cHI~6

De servo kan worden getest. Wanneer deze wordt ingeschakeld, zullen de
servo's van alle kanalen langzaam en herhaaldelijk bewegen. Wees
voorzichtig wanneer de functie geactiveerd is.

O% O%

Instellen: RX[5]11: Flyskyo1

Condition 1: Normal

1. Tik op om de kanaaltestmodus te activeren. Er verschijnt een
promptinterface en druk op Ja om te starten. Wanneer de e (0 3 ) o} fe 0 (3 i 8 0 i ) O ) R
testmodus actief is, zullen alle kanalen langzaam door hun volledige

bewegingsbereik bewegen.

2. Klik op om terug te keren naar de vorige interface.

12345678 91011121314151617 18]
A GEVAAR e Activeer deze functie niet wanneer de zender op de modelmotor is aangesloten of wanneer de motor is
gestart.
de motor is gestart.
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Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

7.2 Model kiezen

Deze functie wordt gebruikt om een nieuw model te maken met de functie Kopiéren of Nieuw, alle modellen behalve het huidige model
te verwijderen of de ontvanger te zoeken die overeenkomt met het model. De instellingen van de modellen verschillen per model. Deze
functie biedt de mogelijkheid om met één zender verschillende modellen aan te passen.

De interface voor het model dat momenteel in werking is

RX [X]#1: FlySky01 T:

Model list

De rode stip geeft aan
dat dit het huidige
model is dat in gebruik
is.

—>= 1 M FlySky01

Tikop om tekopiéren het model \\dat is

geselecteerd. Tik op om de automatische zoekmodus voor de

/onmaugeu&actueten_ukimonmemleaacq voor hetinstellen van
|

J

/

Model setup 1

N
Tik hierop om een nieuw model |

te creéren.
het model te openen.

Opmerking: Als het aantal modellen groter is dan 18, verschijnt er een melding
dat er onvoldoende geheugen is. U moet een aantal modellen verwijderen
voordat u een nieuw model aanmaakt.

De.interface voor het model dat momenteel niet in gebruik is

RX[X]!1: FlySky01 @

Model list

Tik op om het geselecteerde model als het huidige modelin
=1 2 FlySkyO1
te stellen.

2 3¢ FlySkyOl
(Tikop om het geselecteerde modelte e\‘

N

wissen.

7.2.1 Automatisch zoeken naar de ontvanger

Om te zoeken naar de ingeschakelde ontvanger die al met de

zender verbonden is. Nadat u opl@ hebt getikt, schakelt het

systeem achtereenvolgens over naar een ander model om de )

ontvanger onder dit model te synchroniseren. 0y T
Model list

Instellen:
= 3 FlySkyO1

1. Zetde ontvanger aan.

. 2 ¢ FlySkyO1
2. Ganaardeinterface Selecteer model.
=

3. Tik opl@ rechts van de interface om automatisch naar de
ontvanger te zoeken en er verschijnt een promptvenster.

4. Nadat het zoekproces is voltooid, gaat-de'rode stip naar het
model dat overeenkomt met de ontvanger. De zender heeft
de ontvanger normaal aangesloten.

De interface na het zoeken

RX[X]!2: FlySkyo1 T
Opmerkingen:
Model list
1. DeRF-module moet ingeschakeld zijn.
1 3t FlySky01

2. Zorgervoor dat de ontvariger sléchts aan één model is gekoppeld en dat
dubbele modellen nietWworden gezocht.

=2 3¢ FlySkyO1

Model setup

New
R E]

ERgE
T onk
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Bilibili




7.2.2 Een model kopiéren

De gegevens van het geselecteerde model kopiéren naar een
ander model.

Wanneer een nieuw model moet worden opgezet, kunt u deze
functie gebruiken om bestaande modelgegevens te kopiéren en
vervolgens verschillende onderdelen aan te passen zonder de
instellingen te herhalen. Dit is erg handig.

Instellen:
1. Open Select model interface.
2. Tik op het model dat u wilt kopiéren.

3. Tik op Kopiéren en klik op Ja in de pop-upinterface om
het kopiéren van een model te voltooien. Klik daarna opi4
om terug te keren naar de vorige interface.

Opmerking: Nadat het kopiéren van het model is voltooid; wordt het nieuwe model
standaard geselecteerd als laatste in de lijst.

7.2.3 Een nieuw model maken

Een nieuw model maken.

Instellen:
1. Ganaar deinterface Select model.

2. Tik op Nieuw en klik op Ja in de pop-upinterface om een
nieuw model te maken. Klik daarna opi om terug te keren
naardevorige interface.

Opmerking: Nadat het kopiéren van het model is voltooid, wordt het nieuwe model
standaard geselecteerd, het is het laatste model in de lijst.

7.2.4 Een model selecteren

Het geselecteerde model instellen als het model dat momenteel
in gebruik is. Instellen:

1. Open Select model interface.

2. Tik op het model dat u wilt instellen.

3. Tik op Selecteren en klik op Ja in de pop-upinterface om te
voltooien. de rode stip gaat naar het geselecteerde model.
Klik daarna opi om terug te keren naar de vorige interface.

Opmerking: Modelgegevens kunnen worden geérfd door FlyskyAssistant (FlyskyAssistant fir New

Ol
i
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RX[>]12: FlySky01 TXE
Model list

1 2 Fly

Copy the selected model?
a2 M Fly

RX[]12: FlySky01 TX
Model list

1 & F

Create model, ~are you sure?
=2 M Fl

RX[X]!1: FlySkyo1 X[ )

Model list
a1 2 F

Switch to the selected model?
2 » N

=
New
RX[X]12: New TX ()

Model list

1 & FlySkyO1
=2 2t New
Model setup
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7.2.5 Een model verwijderen

Om een model uit het geheugen van de zender te verwijderen . R R bl
Model list
Instellen:
1 e FlyS|

1. Ganaar Select model interface. petete he select mocal
2. Tik op het model dat u wilt verwijderen. PR Are o sure?
3. Tik op Verwijderen en klik op Ja in de pop-upinterface om te Yes

voltooien. Tik daarna opi om terug te keren naar de vorige

interface.
Opmerking: Het model dat momenteel in gebruik is, kan niet worden verwijderd.

. . Opi ing: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.
7.3 Modelinstelling ‘ [
e Controleervoor gebruik of de status van elk kanaal veilig is. Als het kanaal niet veilig is, kan dit leiden tot
A GEVAAR vernieling van de structuur van het vliegtuig. Of als
het-modelvliegtuig direct start, kan dit leiden tot persoonlijk letsel of andere ongelukken.

De PL18-zender bevat verschillende opties voor modellen, waaronder vliegtuigen, helikopters, zweefvliegtuigen, multicopters; auto's,
boten en robots. U kunt de gerelateerde instellingen van modellen instellen, zoals configuraties en functies.

RX [X]*2: New X )

Tik om de interface voor het hernoemen van de naam van het|
Name: New

model teopenen. -
O Rk VSIS T BB REEp R Bllen is de i
stm&mm,ﬁslngag@’r@@p modus 2 en kan deze niet

orden ingesteld.
Type: Airplane
{ Tik op om de interface voor het selecteren van het

J
1Aile

~

p
van.een modelfoto te openen.
Model picture

Data reset

oor }’é)etwg??w%ee?\‘/liegtuig, tikt u op het gebied om de
instelling van Vleugel en Staart in te voeren; voor
Auto/Robot, om de instelling van de beweging in te
voeren; en voor Helikopter, om de instelling van de
Swash-plaat in te voeren; voor Schip, om de
Aandrijvingsstructuur in te voeren; terwijl voor
Multicopters hier niets wordt weergegeven en u niet kunt
tikken.

NORMAL

D

Modeltype instellen

Stelt het modeltype en de bijbehorende parameters en functies in. Voor Vliegtuig/Zweefvliegtuig kunt u Vleugel, Staart en Optioneel
instellen. Voor helikopters kunt u Swash plate en Optional instellen. Voor Auto en Robot kunt u Beweeginstelling en Optioneel
instellen.

Opmerking: Als het modeltype wordt gewijzigd, worden de modelgegevens gereset en wordt de subconfiguratie gewijzigd, evenals de interface voor het toewijzen van
functies.

Til] 15 FlySkyo1 TXE )
s Y
Model Categorieén x\ x
Toon de standaardafbeelding van het model. Air i
plane Glider . N
b N él m (Toont het overeenkomstige item nadat )

Wing de modelcategorie en

— : It
Subconfiguratie model Q‘_‘ (% modelsubconfiguratie zijn geselecteerd.
d % ——

Het functie-item verschilt per
modelcategorie.
- S/

Tail Helicopter Multicopter

Optional |

V

EIF_‘EIH .
e i
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De parameters en optionele functies voor verschillende modeltypes kunnen verschillen.

1: FlySky01 X ) <
| o= ==
1Aille 2Aile
=l
Wing
e | =d
Tail 2Aile+1Flap 2Aile+2Fap
Optional ‘ || |
— —

X ) <

Humvees Tracked

Move setup

Optional

Neem het vliegtuig als voorbeeld, de
instelstappen zijn als volgt. Raadpleeg de
onderstaandestappen voor het instellen
van andere modellen.

Instellen:
1. Voer de interface voor het modeltype
in.

2. Klik direct op Wing (Vleugel) omdat het
vliegtuig het standaardmodel is en tik
vervolgens op de juiste
vleugelconfiguratie volgens het actuele
model. Daarna gaat het automatisch
naar de volgende instelling.

3. Klik op de juiste staartconfiguratie
volgens het werkelijke model, daarna
gaat het automatisch naar de
volgende instelling.

4. Klik op het juiste functie-item
volgens het actuele model. Klik
daarna opid om terug te keren naar
de vorige interface.

Opmerking: De optionele functie-items verschillen
voor de verschillende modeltypes. Voor een vliegtuig
kunt u bijvoorbeeld het Rudder wheel, Gear
enzovoort instellen, maar voor een schip kunnende
Wave en de Grip worden ingesteld.

Bilibili

RX[X]!1: FlySky01 T[] <

—=—1
'

PIT. EI«IL

H-1
e mmm

Swash plate

HR3(120)

S\L/Z PITAIL

ELE ELE

Optional

H-3 HE3

<

Drive struct

Optional

2THRO+1RUDD || 2THRO+2RUDD

v
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RX[X]!1: FlySky01 @

o= e

alll 1: Flyskyo1

-

Airplane

TX( )

>

Glider

—&=—1

Q| AL
—L

Helicopter Multicopter

yam S
=y | =

Move setup

Optional

RX [X]#1: FlySky0

et

1Aille 2Aile
=l
Wing
& e || =
Tail 2Aille+1Fap 2Aille+2Fap

Wing

X[} <
Humvees Tracked
X[}
NORMAL AILYATOR

e

<=

Tail

V-TAIL Tailless

| Optional | | || | | Optional |
— —

Vleugelconfiguratie

Staartconfiguratie

Opmerking: wanneer u voor de
staartconfiguratie twee rolroeren of meer
voor de vleugel instelt, worden sommige
configuratie-items met betrekking tot
staartloos weergegeven.

Facebook

1: FlySky01

\./R#Ll

T

Throttle

Needle

Spoiler

Gear

instellen, voor de Gashendel zijn dat er.
maximaal 4.
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Voor Helicopter volgt u de onderstaande stappen om het ROX[5%] £ 1: FlySky01 T (- <
swashplatetype te wijzigen.
Name: FlySky01 = i

1. Ganaar de Modelinstellingsinterface. Q™
2. Tik op H-1. Model picture
3. Tik op de juiste swash plate volgens het huidige model. Type: |  Helicopter

Klik daarna opi om terug te keren naar de vorige _

interface. -

HR3(120)

Swash plate

Optional
T

Voor Auto of Robot, volg de onderstaande stappen om de RX [X]21: FlySky01

instelling van de beweging te wijzigen. TR [ ——

1. Open deinterface Modelinstelling.

Madel picture

2. Tikop Humvees.

Car

3. Tik op hetjuiste item volgens het huidige model. Klik Type:
daarna o om terug te keren naar de vorige interface.

Data reset

Move setup

7.4 Achteruit

De uitvoerrichting van elk kanaal omkeren.

Deze functie kan worden gebruikt om de richting van de servo-actie te corrigeren die tegengesteld is aan de bedoelde werking. Vanwege
verschillende servotypen of servo-installatiemethoden kunnen servorichtingen voor 18 kanalen worden ingesteld.

Normaal: Geeft aan dat de kanaaluitgang de standaardrichting is. Omgekeerd: Geeft
aan dat de richting van het kanaal is omgekeerd.

Opmerkingen:

1. Als een nieuw model wordt aangesloten, controleer dan of het corresponderende kanaal CH1 (THRO) o ennal C]
van de servo juist is. i

2. Beweeg de stick, schakelaar of knop met betrekking tot de kanalen om ervoor te zorgen CHZ ¢ Steering) - Normal D
dat de richting van elk kanaal juist is.

. CH3  (Left track - Normal
Instellingen: thafi sk o C]
Tik op het vakje rechts vande kanaalnaam om de omkering voor dat kanaal CHA  (Right track)  : Normal [j
in te schakelen. Als er een vinkje in het vakje staat, betekent dit dat het
kanaal omgekeerd is. o5 (XDS1) e C]

B
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Opmerking: Voeg kanaalbereik (Omhoog/Omlaag) toe aan kanaalroute voor versie 1.0.49 of hoger.

7.5 Kanaalroute

Verandert het maximale bewegingsbereik en de beperking van het bewegingsbereik (minimumwaarde, maximumwaarde) voor elk
kanaal.

End wordt gebruikt om de maximale bewegingswaarde in te stellen voor het slagbereik van de servo. Range wordt gebruikt om de
begrensde waarde voor het bewegingsbereik in te stellen. Nadat Range is ingesteld, zal het bewegingsbereik van de servo de
bereikwaarde niet overschrijden, zelfs als de mengfunctie de verplaatsingswaarde van de servo verhoogt, om de servo te beschermen.

Als de neutrale positie van de servo te veel afwijkt van de positie die vereist is voor de configuratie, zal de positieaanpassing met deze
functie niet het gewenste effect bereiken. Stel daarom eerst de neutrale positie van de servo in.

Met deze functie kunt u de maximale servobeweging van respectievelijk 18 kanalen aanpassen.

RX[>]14: New T [.h RX[X]14: New TX () De groene balk is de huidige positie van de
- besturing en de grijze gebieden zijn voor de
CH1 (L Walk) :120, 100, 100, 120 G (L UE) ingestelde omhoog- en omlaag-bereiken en de

= = S - ) gmﬁne drlenhoshen zurilnv(;)orr(]jte |nngestelde
CH2 (R Wak) :120, 100, 100, 120 | | 0 | OMMNOOE” &N 0T adg SINGPUTLEN.

| a i - :

| Tik 8/ RindsPMKIORA GO ke teren.
CH3  (AUX.3 1120, 100, 100, 120 i o
( )] DW Range| DW End UP End' ||UP Range selecteren.
A120% 100% 100% 120%
CH4  (AUX. 4) 1120, 100, 100, 120 ¢ Tik hierop om het DW-einde
+ te selecteren. .

\CH5  (AUX.5) 1120, 100, 100, 120 FTikhieropom hetbereik DWte—

{selecteren.

AN

Klik op een kanaal om naarde volgende ) Opmerking: De eindpuntwaarde mag niet
instellingsinterface'te gaan die overeenkomt groter zijn dan de bereikwaarde:
met dit kanaal.

Instellen:
RX[X]!4: New TX [ h <
1. Tik op het kanaal dat moet worden aangepast en ga naar de CH1 (L Walk)
instellingsinterface.
Tik op DW Range 120%. \ l l l |
Klik op+ of - om de juiste waarde voor het bereik in te stellen. oW Range| DW End UP End |UP Range
Klik daarna opi om terug te keren naar de vorige interface. y p— 100% 120

Raadpleeg DW Range voor de functie-instellingen voor Low End,
Up Range en Up End. +
6)

7.6 Subtrim

De neutrale positie van elke servo aanpassen.

Deze functie kan worden gebruikt om het probleem op te lossen van het hoekverschil tussen de servo en de modelstructuur wanneer de
servo is geinstalleerd, of als gevolg van de structurele inherente speling van de servo. Wanneer je de subtrim instelt, zet de trim dan eerst
in de neutrale stand.

<
Instellen: b =
CH1  (AILLE) 0% |
1. Klik op een kanaal dat je wilt aanpassen.om het in te voeren. = ===============
. .. CH2 (ELEY) : 0%
2. Klik op+ of - om de neutrale positiewaarde van het kanaal aan
te passen naar het gewenste punt. Klik vervolgens opid om
terug te keren naar de vorige interface. RX [ 14: New X[} <
Valuo

120 100 0 100 120

CH1_(ALE)
[ [ [

150 100

0 100

50
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Opmerking: De optie TEI wordt toegevoegd voor versie 1.0.70 of later.

7.7 Functietoewijzing

Wijs functies, regelaars en trimknoppen toe aan alle kanalen. Standaard worden de functies toegewezen per modeltype nadat
een nieuw model is gemaakt. U kunt de functie hier instellen als u deze wilt toewijzen volgens uw gewoonten.

RX[><]14: New TX [}
Condition 1:  Normal + | Selecteer de functie om een regelaar of trim toe te wijﬁen.
. = N i
Riovios ] (TR [CEiE, i Stel de specifieke trimknop voor deze functie in. Als het kleine
1 AILE J TRE ‘ driehoekje rechtsonder in het functievak cyaan is, geldt de
i instelling voor alle omstandigheden. Als het oranje is, is de
g%’-"'c.‘Ei snbf:‘gg ol ELEV J TRE instelling voor de huidige conditie.
RD “*SA .. SCRE
ek [l (18]  THRo J3 RS
— Jz L oa 4
‘\Trim Voorbeeld ) . NRARBRC 4 RUDD Ja TR
il Ghar . . Stel de specifieke regeling voor deze functie in. Als het kleine
(‘Besturing i d L — driehoekje rechtsonder in het functievak cyaan is, geldt de instelling
Opmerking: Benaam BestUring/Trim is rood, wat voqr_alle omst‘andigheden. Als het oranje is, is de instelling voor de
aangeeft dat de besturing/Trim is toegewezen. huidige conditie.
7.7.1 Functie-items toewijzen
De functie instellen die doorelk kanaal wordt bestuurd. R [5<]14: New TX [} <
Instellen: Custom: (AUX. 1)

1. Tik op de functie die moet worden ingesteld en ga naar de
volgende interface. AILE

Tik op de juiste functie. AILE2

Als u een AUX.(auxiliary) kanaal wilt maken voor de
bediening, tikt u op Custom:(AUX.1) en voert u een AILE3
toepasselijke naam in op de pop-upinterface. Klik
vervolgens opf om terug te keren naar de vorige

©|©0®

interface. AL
Opmerking: De aangepaste kanaalnaam moet apart worden gedefinieerd voor
verschillende talen.
7.7.2 Besturing toewijzen
RX[X] X}

Specifieke besturingselementen voor elk kanaal instellen.

| swr || swe | Lsw |[ TEL || swD | swn |

De regelaars die kunnen worden toegewezen zijn SWA~SWG-
schakelaars, LS1~LS4 logische schakelaars, J1~J4 sticks,
VRA~VRE trimknoppen en TEL telemetrieregelaars.

SWE SWA | -- SwC SWG

Normal

Instellen:

1. Tikop de regelaar die je wilt toewijzen om de
instellingsinterface te openen.

2. Tik op Bediening in de interface of schakel.de bediening
op de zender om deze te selecteren. Vervolgens is de
besturingstoewijzing voltooid.

Opmerking: Als u een logische schakelaar of telemetrieschakelaar toewijst als
functiebesturing, kunt u de toewijzing alleen voltooien door op [LSW] of [TEL] te
klikken op de interface en vervolgens op de betreffende schakelaar.

EITEE  Bu
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U kunt de gerelateerde parameters instellen nadat de
besturingstoewijzing is voltooid. De parameters zijn verschillend voor
verschillende besturingen.

e Voor J1-J4 of VR opeenvolgende soorten schakelaars, kunt
u Normaal, Omgekeerd, Over en Onder selecteren.

Normaal betekent dat de corresponderende
bedieningsverhouding verandert van "-100% tot 100%"
wanneer de schakelaar van "omlaag" naar "omhoog" wordt
bewogen.

Het omgekeerde geldt voor Reverse. Met andere woorden, als de
opeenvolgende schakelaars van "omlaag" naar "omhoog"
worden bewogen, verandert de corresponderende
regelverhouding van "100% naar

-100%".

Voor Over (omhoog) of Onder (omlaag),

De regelverhouding schakelt alleen tussen -100%-en.100% en
het middelste gebied is het hysteresisgebied.

Als je Over (Up side) selecteert, is de regelverhouding 100%
in de hoge stand en -100% in de lage stand. Het omgekeerde
geldt voor Onder.

Neem VRA als voorbeeld.
Instelling:
1. Tik op VRA en klik vervolgensop Normaal of Omgekeerd.

2. Klik op Over en vervolgens op om de volgende interface te
openen. Nadat u Down-side of Up-side hebt geselecteerd,
wordt het geselecteerde functie-item lichtgroen. Klik op+ of -
om de waarden.voor Up-side en Down-side op het gewenste
puntin te stellen. Klik vervolgens opi om terug te keren naar de
vorige interface.

Opmerking: U kunt op. klikken om te kiezen om alleen in te stellen voor de
huidige conditie of in te stellen voor alle condities.

» Voor schakelaars die zijn vernoemd naar SW-tekens, kun je het volgende instellen
Normaal of Omgekeerd.

Normaal betekent dat de regelverhouding -100% is als de
regelpositie in de lage stand staat en 100% als de regelpositie in
de hoge stand staat (de regelverhouding van de neutrale stand
in de schakelaar met drie niveaus is 0%). Het omgekeerde geldt
voor Omgekeerd. Met andere woorden, de regelverhouding van
de SW-schakelaars is 100% in de lage stand en

-100% in de hoge stand.

e Voor Logische schakelaars kun je de parameters niet
instellen. Als de regeling AAN is, betekent dit dat de
regelverhouding 100% is. UIT betekent dat de
regelverhouding -100% is.

e Voor TEL-regeling kunt u de parameters instellen.in de functie
Telemeterregeling om de verkregen real-time waarde te
gebruiken als regeling.

Bilibili Website Facebook

RX <] #3: New X )
[ sws [l Lsw || TEL || swp |

Down side
A

(weerte geven. A

. .
C#e(—hys«#eseoﬂrnn weergeven: N
J

_(Om hetbereik aan de onderkant

weer te geven.
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7.7.3 Functie Trim Toewijzing
Trimknoppen toewijzen aan elk kanaal.

Instellen:
1. Open Trim-interface,

2. Tik op de trimknop op de interface of druk op de
trimknop die u wilt toewijzen. Dan is de
trimtoewijzing voltooid.

U kunt de gerelateerde parameters voor de trimknop
instellen nadat de trimtoewijzing is voltooid. De
trimmodus en de trimsnelheid kunnen worden
ingesteld.

In de trimstand kunt u kiezen tussen Normaal, Cen Max
(middelste MAX), H-Max (hoogste MAX) en L-Max (laagste
MAX). Normaal betekent normale trimwerking (lineair). Cen
Max betekent de maximale trimafstelling in de neutrale
stand en geen trimafstelling in de lage en-hoge standen.
H-Max betekent de maximale trimafstelling in de hoge
stand en geen trimafstelling in de andere standen. L-Max
betekent de maximale trimafstelling in.de lage stand en
geen trimafstelling in de andere standen.

Trim rate Het totale bereik van het kanaal dat kan worden
geregeld met de trimknop. Een negatieve waarde geeft het
omgekeerde aan.

Opmerking: De instelling van de trimfrequentie is dezelfde als die van de
trimmodus in alle andere modi. Wanneer de trim niet is toegewezen, kan
de triminstelling niet worden ingesteld en blijven de ingestelde parameters
behouden.

Volg de-onderstaande stappen om in te stellen:

1. Tik op Trim-instelling om de trim-
instellingsinterface te openen.

2. Klik op het optievak rechts van Trimmodus en selecteer
de juiste trimmodus volgens de beschrijving hierboven.

3. Tik op Trimsnelheid en klik op+ of - om de waarde van
de trimsnelheid op het gewenste punt in te stellen. Klik
vervolgens opi om terug te keren naar de vorige
interface.

Paladin

Trimtoewijzingsscherm voor geen trimknop geselecteerd.

‘ De toewijzing annuleren. ‘

RX[><]14: New T}
Trim rate:

Oielo
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Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

7.8 Trim

U kunt de trimwaarden van TR1 tot TR8 en VRA tot VRE bekijken in deze voorbeeldinterface. Voor TR1 tot TR8 kunt u de juiste
stapwaarde en de back-up trimwaarde voor huidige toestand/alle omstandigheden instellen. En voor VRA tot VRE kunt u alleen de back-
up trimwaarde instellen.

Tijdens het gebruik kunnen de stuurvlakken van een model doorbuigen op basis van bepaalde situaties, zoals een verschuiving van het
zwaartepunt of een anti-torsiekracht veroorzaakt door aerodynamica. U kunt deze functie gebruiken om dit tijdens de vlucht te
corrigeren zodat het model stabiel blijft. Stel het model opnieuw af als de algehele te grote afwijking van het model niet kan worden
gecorrigeerd met de trimfunctie.

RX[53)14: New X ) . ‘ Tik op een Trim-toets (TR1-TR8) om de instellingsinterface te openen.
Condition 1:  Normal Tiko / om de trimfunctie te vergrendelen of te ontgrendelen. Dat wil zeggen dat wanneer u de
knoppen indrukt of draait als het pictogram rood is, de in het systeem opgeslagen waarden niet worden
gewijzigd.
Opmerking: Voor VRA tot VRE knoppen, wanneer u de trimfunctie deblokkeert, zal het systeem de trimwaarde van
de huidige positie van de trimknop in één keer verkrijgen.
‘ Als de randkleur cyaan is, geeft dit aan dat de trimwaarde voor alle omstandigheden is. ‘

‘ Als de randkleur oranje is, geeft dit aan dat de trimwaarde voor de huidige conditie is. ‘

7.8.1 TR1 Trim instellen

Stelt de trimstapwaarde in. U kunt deze instellen voor alle
omstandigheden of voor de huidige toestand. Het
ondersteunt alleen eenmalige opslag.

Stelt de‘back-upwaarde voor de TR1 trimknop in.

Instellen:

1.. Tik op TR1 om de instellingsinterface te openen, de
vorige ingestelde back-upwaarde wordt weergegeven in
het gebied Backup trim. A B R 0]

Backup trim:

2. Druk of trek de TR1-knop op de zender naar een gewenste

waarde.
Step Value:

-_5
3. Klik op Rebuild om de back-upwaarde in te stellen.

Klik op Call om de back-upwaarde op te roepen. Klik Ll etont
vervolgens opi§ om terug te keren naar de vorige

interface.
Rebuild Call

Stapsgewijze waarde-instelling voor TR1

&)

trimknop Stapsgewijze waarde-instelling voor
nmxnop >tapsgewl g RX[3]!1: FlySky01

TR1 trimknop.

Backup trim:

Instellen:

1. Tik op TR1 om deinstellingsinterface te openen.
i . Trim adjustment:
2. Klik op Stapwaarde, klik op+ of - om/de waarde aan te

passen aan de juiste waarde. Klik vervolgens opi om

terug te keren naar de vorige interface. =

)
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Instelling trimaanpassing voor TR1 trimknop

RX[3!1: FlySkyo1 T [y <

Backup trim: E]

Step The trim key to adjust all conditions,

Stelt de trimaanpassing voor de trimknop TR1 in.

1. Tik op TR1 om de instellingsinterface te openen.

2. Klik op Aanpassing trimmen en klik op Ja om de
conditie aan te passen. Klik vervolgens opi om terug ) Sure?
te keren naar de vorige interface. Trim

= X
Opmerking: Als voor alle omstandigheden is geactiveerd, zullen de -

trimwaarden in alle omstandigheden de huidige trimwaarde oproepen.
Ga voorzichtig te werk.

Voor TR2 tot TR8 instellingen, raadpleeg de relevante
instellingen van TR1.

7.8.2 VRA-trim instellen

Stelt de back-up trimwaarde in. De back-upwaarde is
alleen ter referentie en kan niet worden opgeroepen.

Instellen:
1. Tik om de instellingsinterface te openen, de vorige uill1: 7Skt HLD 4
ingestelde back-upwaarde wordt weergegeven in het Backup trim: [ o0 |

gebied Backup trim.

2. Draai de VRA met de klok mee of tegen de klok in
om de trimwaarde op de gewenste waarde in te

stellen. Klik vervolgens opi om terug te keren naar

de vorige interface.
Raadpleeg de relevante instellingen van VRA voor O
instellingen van VRB naar VRE. o

Oke0]
G
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Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

7.9 Sensoren

Om de gerelateerde gegevens van de sensoren in te stellen of te bekijken.

Opmerking: deze functie is bijgewerkt in versie 1.0.73 en later.

7.9.1 Sensoren weergeven

Deze lijst toont alle aangesloten sensoren, inclusief sensortype, aantal en real-time
gegevens.

alll 1: Flyskyoq TXE &

) r ~
ID Type Value
(] TX voltage 3.7V
1 RX voltage 5. 0¥
1 Signal 100
1 RSSI -41dBm
1 SNR 71dB
\ J \ J
Data Record
Toegang tot
gegevensrecord

=
1=

Tik om de interface voor sensorinstellingen te

openen.

Sensor ID weergeven

Om de nummersvan de sensoren weer te geven. Standaard staat ID-nummer 0 voor de zender en ID-nummer 1
voor de ontvanger of de primaire ontvanger (twee ontvangers aangesloten). En ID-nummer 2 staat voor de slave-
ontvanger of de eerste externe sensor die op de ontvanger is aangesloten, enzovoort. Deze lijstgegevens worden in
real-time weergegeven. Wanneer een sensor op de ontvanger wordt aangesloten, wordt deze lijst vernieuwd om
de ID.van de nieuwe sensor weer te geven. En wanneer de sensor wordt losgekoppeld, verdwijnt de ID van deze
Sensor.

(2) Sensortype en informatie weergeven die is teruggestuurd van de ontvanger

Deze lijstgegevens worden in real-time weergegeven. Wanneer een sensor wordt aangesloten op de ontvanger,
wordt deze lijst vernieuwd om het nieuwe sensortype en de nieuwe sensorinformatie weer te geven. En
wanneer de sensor wordt losgekoppeld, verdwijnen het type en de gegevens van deze sensor.

Hieronder volgen de verschillen tussen de parameters van de zender en de ontvanger.
TX  Spanning: Om de spanning voor de  batterijvandezender  weerte geven.
RX Voltage: Om de voedingsspanning voor de ontvanger weer te geven.

Signaal (sterkte): Om de signaalsterkte tussen de zender en de ontvanger weer te geven. Deze wordt berekend
aan de hand van SNR. De signaalsterkte wordt weergegeven als een waarde tussen 0 en

100. In dezelfde omgeving geldt: hoe verder de afstand, hoe kleiner de waarde. Als de signaalsterkte daalt tot 4 of
minder, waarschuwt het systeem de gebruiker.

SNR: De signaal-ruisverhouding verwijst naar het decibelverschil tussen het signaal en de ruis die door de
ontvanger wordt ontvangen. De signaal-ruisverhouding is gelijk aan de gegevens van RSSI minus de gegevens van
Ruis, wat een beslissende parameter is voor de algehele kwaliteit van het signaal. Als de SNR onder de 11 komt,
moet je het bereik snel verkleinen om controleverlies te voorkomen.

RSSI: Geeft het vermogen aan van het signaal dat door de ontvanger wordt ontvangen. 0 tot -40 dBm: Geeft aan
dat de afstand tussen zender en ontvanger klein is endatde communicatiekwaliteit het beste is. -40 dBm tot -85
dBm: De communicatiekwaliteit is goed. Minder dan-85.dBm: Geeft aan dat er een obstakel is tussen de zender en
de ontvanger of dat de afstand te groot is. Verklein de bedieningsafstand om te voorkomen dat u de controle
verliest.

Ruis: Ruis ontstaat door interferentie van andere zenders in de buurt, zoals WIFI. Op plaatsen waar te veel
zenders zijn, zal te veel ruis de afstand beinvloeden.
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Opmerking: deze functie is bijgewerkt in versie 1.0.73 en later.

7.9.2 Sensor

instellen

Stelt de sensoren in die worden weergegeven in Home2. U kunt de alarmdrempel
voor een geselecteerde sensor instellen of de speciale sensorinstellingen uitvoeren. all]1: FlySkyo1 T [} 4
Setting disp to home2:

U kunt de alarmfunctie instellen van de sensor die op de zender is aangesloten. Na de

instellingen kan de real-time waarde een alarm activeren. In het geval van een sensor 1. TX voltage[0] 2.RX voltage[1]

met een extreme waarde, kan de extreme waarde worden weergegeven en kan de

extreme waarde worden gewist door middel van een schakelaarinstelling. ‘3_ Sigral[1] H4_ RSSI1]

Kiest een sensor en stelt de parameters in. ‘5. SNR[1] ‘ ‘6. None

Wijzigt de sensor die hier wordt weergegeven. Neem TX-spanning als voorbeeld. Je

kunt twee groepen alarmwaarden instellen. De extreme waarde kan worden i [ e O
(e]

weergegeven als de sensor extreme waarde ondersteunt en de extreme waarde kan
worden gewist door een schakelaarinstelling.

..||I1: FlySky01 X}

Please choose: TX voltage[0]

de overeenkomstige
sensorinstellingsinterface te openen.

Tik om de interface van de geselecteerde
sensorinterface te openen.

3.7V

‘ De real-time gegevens van de sensor weergeven. %’

(De waarde van Alarml," T " geeft aan datde
real-time spanning groter is dan deze waarde'en
een alarm zal afgeven.

[ De schakelaar voor Alarm 1, tik er herhaaldelijk op)
‘ om af te wisselen tussen AAN en UIT.
-

S —
(De schakelaar voor Alarm 2, tik er herhaaldelijkop\ = T eh S :
e scha 4 —
om af te wisselen tussen AAN en UIT. ) farm2 sl [ 3.7y
N A

< o
(Geeftde uiterste waarde van de sensorweer. —__j Min: 3. 7V

,
real-time spanning lager is dan deze waarde en
een alarm zal afgeven.

. ihter
h ‘f { | Tik om de extreme waarde van de sensor te wissen.)
{_openen. J— ( \
Instelling:
1. Klik op 1.TX voltage [0] om de instellingsinterface te openen.
2. Om de hier weergegeven sensor te wijzigen, klikt u op Please choose: TX voltage [0] AN “““““““
om de instellingsinterface te openen. Selecteer de sensor die moet worden o S S

weergegeven. Klik op om terug te keren naar de vorige interface.
TX voltaoel01

3. U kunt twee groepen alarmspanningen instellen. Tik op het vak rechts van Alarm 1 Il 1: FlySkyo1 <
of Alarm 2 en klik op +/- om de juiste waarde in te stellen. o]
ignal
4. Tik op Alarm 1 of Alarm 2 om de alarmmodus in te stellen, namelijk of er geluid en
trilling moet zijn, en stel het type geluid en trilling in. Klik na het instellen opi om RSSI[1]

terug te gaan.

©
©
O,
©

5. Klik op Schoon om de extreme waarde te wissen of klik op@® om de schakelaar in SMR[T]
te stellen voor het wissen van de extreme waarde. Klik op om terug te keren *'N o]
. . oISe
naar de vorige interface.
Opmerkingen: BVD voltage[1] @
1. Deinstelling is alleen van kracht voor de huidige sensor. Wanneer u een andere sensor selecteert, worden Opmerking: Om de aangesloten sensor weer te
de ingestelde parameters gewist. U kunt geen sensor selecteren die niet is aangesloten. Als een sensor niet geven. Als een sensor niet is aangesloten, moet u
is aangesloten, moet u de sensor niet selecteren. de sensor niet selecteren.

2. De extreme waarde is de minimumwaarde die werd geregistreerd bij de laatste inschakeling. Nadat u op
Schonen hebt geklikt, verandert de weergegeven extreme waardeind e huidige minimumwaarde.
Sommige sensoren ondersteunen de instellingen van de extreme waarde mogelijk niet. Sommige )l Aarm1 o) i -
gedetecteerde waarden zijn maximum, sommige zijn minimum, terwijl sommige sensoren niet worden —— ———

ondersteund om extreme kleppen te detecteren. ) | marm2e) il & - H

3. Sensoren kunnen variéren met alarmtypes. De Signaalsterkte ondersteunt bijvoorbeeld alleen het alarm Min: 3. 7V
onder de ingestelde waarde. In dit geval veroorzaakt de eerste getriggerde alarmwaarde een lage

alarmfrequentie (eenmaal per minuut). Als er twee alarmwaarden worden geactiveerd, is er een hoge alll 1: FiySkyo1 TX[m_¥ <
alarmfrequentie (eens per tien seconden). Terwijl voor de sensor die één alarm onder de ingestelde o
waarde en de andere boven het alarm ondersteunt, wanneer de alarmwaarde wordt geactiveerd, de ) Sound 1 it Vvibration 1 @

frequentie eens per tien secondeniis:

i@t Vvibration 2 @
Bt - Vibration 3 @
M No vibration @

4. Voor speciale sensorinstellingen wordt de ingang weergegeven in het weergavegebied voor real-time ¥) Sound 2

parameters.
) Sound 3

5. Als het systeemgeluid en-het alarmgeluid zijn uitgeschakeld
(Algemeen>Geluid>Systeemgeluid/Wekkergeluid), zal het alarm niet afgaan, zelfs als het alarm hier is
ingeschakeld. fx  Mute

©|©0®

Raadpleeg de-aangepaste instelling van TX-spanning voor andere sensorinstellingen.
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De volgende beschrijvingen betreffen installaties en functie-instellingen van enkele i-BUS sensormodules. Neem als voorbeeld de FTr10
ontvanger en de PL18 zender. Sluit de sensor aan op de SENS interface van de FTr10 ontvangeren de andere sensor kan beurtelings
worden aangesloten op de IN interface van deze sensor. Het verbindingsdiagram tussen de sensoren en de ontvanger ziet er als volgt uit.

FS-CPDO1 FS-CATO1 FS-CVTO1 FS-CTMO1 FS-CPD02 FTr10

Opmerkingen:

1. Voorde enhanced edition ontvanger moet u, voordat u de sensor aansluit op de ontvanger, eerst het type uitgangssignaal voor NPA(Newport A) instellen op i-
BUS-IN via Basis > RX-instelling > Aangepast poortprotocol.

De afkortingen voor de Newports zijn voor NPA, NPB, NPC en NPD, de enhanced edition ontvanger ondersteunt maximaal 4 newports.

Het systeem ondersteunt slechts één Newport-interface die is.ingesteld op i-BUS-IN en tegelijkertijd kunnen de andere newports niet worden ingesteld op i-BUS2.

FS-CPDO1: Magnetische inductie snelheidsacquisitie module

Wordt gebruikt om de snelheid van de motorte'meten. Bewaak de real-time
gegevens van de detectie via de sensorinterface.

Installatiestappen:

1. Plaats de sensor naast de magneet die is bevestigd op het draaiende

deel van een model, zoals de bladen van een vliegtuigrotor. Sensor

Opmerking: Zorg ervoor dat de'sensor zich binnen 2 mm van de magneet bevindt en dat de
noordpool of zuidpool van de magneet parallel is aan de sensor.

2. Sluit de FS-CPD01'sensor aan op de SENS interface van de FTr10

FS-CPDO01 module

ontvanger.

3. Zetdezenderaanen ganaar Homel> Basis> Sensor. Probeer de Magneet
versnelling rond te draaien, als de RPM-SP waarde verandert, dan is de
installatie geslaagd, anders herhaal je bovenstaande stappen. Tandwiel

Opmerking: RPM-SP betekent dat de sensor de snelheid van de motor test. 3 is de sensor-
ID'en verwijst naar de derde sensor. 12rpm is de waarde voor de snelheidsmeting.

De interface van de RPM-SP[3] wordt rechts weergegeven. Raadpleeg de
gerelateerde instelling van de TX-spanning voor het alarm en de extreme
waarde. Volg de onderstaande stappen voor het instellen van RPM:

Setup:

1. Raak het gebied aan dat op de afbeelding wordt getoond om
de instellingsinterface te openen.

————— Ve
Orpm lea. RPM: Orpm 1

2. Klik op het functievakje rechts van de overbrengingsverhouding
om deze te selecteren. Klik op+ /- om de juiste waarde in te

stellen. ear ratio: 1 : 1 ]
3. Klik op het functievakje rechts van de CIR van het wiel om het te = 1
selecteren. Klik op+ /- om de juiste waarde in te stellen. Q) [Aem1eb i 4 -

() Alarm2e]) 3 4 100rpm

Opmerkingen:
perking

1. De overbrengingsverhouding is de verhouding tussen het aantal versnellingen van de 7
werkelijke detectiesnelheid en het aantal versnellingen van de
doelbewakingssnelheid. all]1: FlySkyo1 L[ mmy
2. Als het niet handig is om een sensor te installeren voor een apparaat met de pre- _

bewakingssnelheid, kunt u proberen de rotatiesnelheid van het apparaat te bewaken Velocity

door de rotatiesnelheid van de aandrijffcomponenten te testen en de juiste
overbrengingsverhouding in te stellen. Controleerbijvoorbeeld de snelheid van de _

roterende as door de rotatiesnelheid van de schoep te controleren. Mieage 2 (M2)

3. Voor een voertuigmodel op wielen kan de snelheid van het voertuig worden verkregen
op basis van de ingestelde wielomtrek en de rotatiesnelheidswaarde van de wielen. lGear ratio:—:

0,
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De interface van de Velocity-SP wordt rechts weergegeven. Raadpleeg
voor de instelling van Alarm en extreme waarde de gerelateerde
instelling van de TX-spanning. Voor andere instellingen van Snelheid,
volg de onderstaande stappen:

Instellen: ulll1: FlySkyo1 TXE )
1. M(mijl)1 of M2 resetten door op Reset M1 of Please choose: Velocity- SP[3]
Reset M2. . RPM: Orpm

Wheel CIR: 500mm
M1: 2. Bkm
M2: 2. Sk

2. Jekunt ook een schakelaar instellen om M1 of M2 te resetten.
Klik op@ om de juiste schakelaar in te stellen.

Opmerking: Het systeem berekent de snelheid op basis van de wielomtrek en de o €K 4
gecontroleerde rotatiesnelheid en berekent vervolgens de kilometerstand op basis van ) | Aarm2e) 3k
de tijd. Daarom hebben de instelwaarden van de overbrengingsverhouding en de

omtrek invloed op de snelheid en de kilometerstand. Max: Okm/h

+
)

(Tik op om de kilometerstand
opnieuw in te stellen.

FS-CPDO02: Optische Inductie Snelheidsacquisitie Module

Wordt gebruikt om de snelheid van de motor.door lichtsensor te meten. Bewaak de real-time gegevens van de detectie.

Installatiestappen:
1. Monteer de sensor en de reflecterende sticker in de axiale

rotatiepositie. b
ropeller
Opmerking: Houd de reflecterende sticker vlak en loodrecht op de sensor, en de afstand )
tussen de sensor en de sticker is matig. Reflectiezone
Sensor
2. Sluit de FS-CPD02 sensor aan op de SENS interface van de FTr10
ontvanger. FS-CPD02 module

3. Zetdezender aan en ga naar Homel> Basis> Sensor, draai
vervolgens aan het roterende element. Als de RPM-SP waarde
verandert, is de installatie geslaagd.

De functie-instelling van FS-CPD02, raadpleeg de gerelateerde instelling
van FS-CPDO1. Let op wanneer je de overbrengingsverhouding instelt,
als je-de propellers wilt detecteren, is de overbrengingsverhouding de
verhouding van 1 tot het aantal propellers.

FS-CTMO01: Temperatuur acquisitie module

Deze sensor wordt gebruikt om de temperatuur van een bepaald deel van het model te
controleren. Installatiestappen:

1. Gebruik zachte dubbelzijdige tape om de FS-CTMO1 sensor te
bevestigen op het object dat u wilt meten (bv. motor, batterij). Zorg
ervoor dat de sensor goed tegen het oppervlak wordt gedrukt voor
de beste metingen.

2. Sluitde FS-CTMO01 sensor aan op de SENS interface van de FTr10
ontvanger.

3. Zetdezender aan envoer Homel> Basic> Sensor.in. Als de
temperatuur wordt weergegeven, betekent ditdat de installatie is
geslaagd.

Opmerking: Temperatuur betekent dat de sensor de temperatuur test; 26,4° C

is de gemeten waarde.

De functie-instelling van FS-CTM01, raadpleeg de gerelateerde
instelling van FS-CPDOL.
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FS-CVTO1 Spanningsopslagmodule

De FS-CVT01 functie wordt gebruikt om het voltage van de modelbatterij te controleren.

Installatiestappen:

1. Schakel de zender in en ga naar Homel> Basis> Sensor. Als
de sensor Externe spanningsgegevens weergeeft, is de
installatie voltooid. Herhaal anders de bovenstaande
stappen.

2. Sluit de FS-CVTO1 sensor aan op de SENS interface van de
FTr10 ontvanger.

3. Steek de pinnen van de rode en zwarte draad in de poort op de

batterij. Rood is positief en zwart is negatief.

Opmerking: Ext voltage betekent dat de sensor de spanning test; 3,2V is de
gemeten spanningswaarde.

De functie-instelling van FS-CVTO01, zie bovenstaande beschrijvingen.

FS-CATO01 Hoogtedruksensor

Om de hoogte van het model te detecteren.

Installatiestappen:

1. Sluitde FS-CATO01 sensoraan op de SENS interface van de
FTr10 ontvanger.

2. Gebruik dubbelzijdige zachte tape om de FS-CATO1
sensor stevig op zijn plaats te bevestigen.

3. Zetdezender aan en ga naar Homel> Basis> Sensor. Als de
sensor Hoogte-PR gegevens weergeeft, is de installatie
voltooid.Herhaal anders de bovenstaande stappen.

Opmerking: Hoogte-PR betekent dat de sensor de hoogte test; 14m is de
werkelijk gemeten hoogtewaarde.

De interface van de Height-PR wordt rechts weergegeven.
Raadpleeg voor het alarm en de extreme waarde de
betreffende instelling van de TX-spanning. Volg de
onderstaande stappen voor het instellen van de hoogte:

Instellen:

1. Tik op Hg nul om de waarde van de hoogte te wissen of
stel een schakelaar in om deze te wissen.

2. Tik op om de promptstem in of uit te schakelen. Of
stel een schakelaar in om de promptstem in of uit te
schakelen, klik opf om terug te keren naar de vorige
interface.

Opmerkingen:

1. De hoogtesensor verzamelt de veranderingen in de barometerdruk om de
hoogte te bepalen. Veranderingen in de luchtstroom-kunnen.fouten
veroorzaken bij het monitoren.

2. Als het volume van de pieptoon hoger is, betekent dit dat het vliegtuig stijgt,
en als het volume lager is, betekent dit dat het vliegtuig daalt.

Ol
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Om de real-time waarde van hoogte en
luchtdruk weer te geven.

- /

il 1: Fiyskyo1 X}

Please choose: Height-PR[3]

Atm. Pre. :1000. ShPa

Altitude: 106m

OGRS 500m

O | a2l & sm )
Max: [107m =

s N\
| Tik op om de waarde van de hoogte te )

wissen. ‘

/
Tik op om de promptstem in of uit te

schakelen.




i-BUS2 Stroom- en Spanningssensor (FS-iBCO1) Deze
wordt gebruikt om informatie zoals spanning, stroom en
de huidige verbruikscapaciteit van de batterij van de ESC
in realtime te controleren.

1. Gebruik 3M stickers om de sensor op een geschikte plaats

van het model te bevestigen. Het vaste oppervlak moet
vlak zijn. U kunt ook een kabelbinder gebruiken om de

Op

Paladin

sensor aan het model vast te maken. In dit geval moet u de

kracht controleren.

2. Werk het aansluiten van de kabels af volgens de
afgebeelde kabelaansluitingsdiagrammen. Controleer
of de kabels correct zijn aangesloten.

3. Zetdezender aan, stel eerst de protoco van NPA in die
de sensor heeft aangesloten op i-BUS2 viaCustom.port
protocol en open dan Sensor via Basic
functie. Wanneer in de kolom "Type" Spanning, Stroom,
enz. wordt weergegeven en in de kolom "Waarde" de

bijbehorende waarden van spanning en stroom. Dit geeft

aan dat de installatie geslaagd is. Herhaal anders de
bovenstaande stappen.

Opmerking: Raadpleeg de FS-iBC01 handleiding voor meer informatie.

De sensorfunctie kan de relevante parameters van de stroom-

en spanningssensor.FS-iBCO1 bewaken of instellen. De
parameters die bewaakt kunnen worden zijn onder andere:
Stroom, Spanning, Max Spanning, Min Spanning, Con.

Capaciteit, Vermogen, Max. stroom, Gem. Stroom en Looptijd.

Van deze vier parameters kunnen Voltage, Stroom, Cons.
Capaciteit en Vermogen op een alarm worden ingesteld.

Raadpleeg de aangepaste instelling van TX-spanning voor het
instellen van de functie.

andlelding voor de juiste bedrading.

in versie 1.0.73 en later,

Kabelverbindingsmethode |

alll 1: FiySkyo1 TXE

Please choose: Voltage[ 9]

0.0v

O aarmt o) i (Y
O ) |marmz2y il ¢ 3.2V

alll 1: FlySkyo X[}

) Sound 1 @ il Vibration 1 @
) Sound 2 @ i@t Vvibration 2 @
¥) Sound 3 @ il Vvibration 3 @
x  Mute @ il No vibration @
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Opmerking: Deze functie is toegevoegd in versie 1.0.73 en later.

Gegevensrecor

d

Deze functie wordt gebruikt om de gegevensrecordinformatie weer te geven en in'te stellen.

Er kunnen vier recordobjecten worden gedefinieerd. Het opnameobject kan
worden ingesteld op Sensorgegevens, Uitvoerkanaal of Stok of Knop. Nadat de
opname is ingeschakeld, kunnen de waardeveranderingen van het

opnameobject over een bepaalde periode worden oi ienomen.
1: FlySky01 TX )
De toegewezen schakelaar weergeven. U uill : FySky
kunt de gegevensopnamefunctie inschakﬁlekn lmet > Record switch: _
een schakelaar.
(100 -

~— Enhetitemdatuwilt toewijzen.” 30
De horizontale as vertegenwoordigt de 50%]
opnametijd en de verticale as het |- | 70

bereik van de recordwaarde.
e

e . . N
| Toegang tot de interface Record Object.

)

[Om de functie uit of in te schakelen.

- e Pictogram Reset
40 .
Opmerking: Wanneer meer dan 1 pagina met gegevens 0% Klik om alle opgenomen gegevens te
wordt opgenomen, kunt u naar links en rechts vegen om 20 f 4 "
verschillende pagina's te bekijken nadat de hox Yﬁ'»%ﬁfkoomen. pictogram. Tik om de lengte van de
opnamefunctie is uitgeschakeld: o tijdas van het interval van de recordweergave aan te
;] a5 189 passen. 1x betekent dat één pagina alle records van

‘ Het totale aantal pagina's met opgenomen ‘

gegevens en het huidige paginanummer weergeven. de duur weergeeft, en 10x betekent dat één pagina

1/10 van de records van de duur weergeeft.

De interface na instelling

alll 1: FlySky01 X}
Record switch: SWD(On)

= Om het ingestelde recordobject weer te geven; tik
Verschillende gekleurde curven - Power[9] om te schakelen of deze curve al'dan niet in het
vertegenwoordigen verschillende recordobjecten. - | codrdinatensysteem wordtweergegeven, "V " geeft

Opmerking: Als het.record korter is dan één pagina, -, TX voltage[ aan dat het opnameobject wordt weergegeven.
wordt de _positie van het laatste record N

weergegeven als een verticale lijn. " ‘ CH4 (RUDD
weergegeven als een a0z, i
verticale lijn. 0%

Instellen:

..||| 1 FIySky01

Al 1: FlySkyot

Record switch: SWD(On) -

100 I

1. Tikop Data Record om te openen.

2. Tik opZB® om de Data Record in te IEmE}in (@17 ity
schakelen, als je deze wilt inschakelen

(tik opEH om uit te schakelen). Er kan e —

ook een regelaar worden toegewezen -
P . urve 2
om de functie in of uit te schakelen. — length {of time)

« Tik op hetvak rechts van de e & urve 1
Opnameschakelaar en tik vervolgens —

op Bediening op de interface of
om deze te selecteren. crves 1

3 Min (50Hz)

.|II|1 FlySkyo1 TX[P <

3 Min (50Hz)

Curve 4

schakel de bediening op de zender

3. Tik op Opnameobject om het in te voeren.
.||I|1 FlySkyo1 Tx[p
e Omde Lengte (van tijd) in te
stellen, tikt u op het vak rechts gL
van de
functie. Je kunt de duur instellen op 3 " T voltage[0]
minuten (50Hz) of 30 minuten (5Hz).

Output Channel

Stick or Knob
RX voltage[1]

@@@@@

e Tik op het vak rechts van de Curve die
je wiltinstellen en selecteer het object )
dienovereenkomstig. =il length {of time) 3 Min (50Hz)
Als het opnameobijectis ingesteld op RSSI[1] —
een sensor, kun je het waardebereik S ‘ Power[9] | L
instellen. Tik op het gebied

"Waardebereik! aan de rechterkant van

de curve omin te-voeren; vervolgens _

kun je de minimum- en Sl el
maximumwaarden van het bereik

instellen met +/-. Tik opi om terug te . - g
keren.

EIp =
Sha
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Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.49 of later.

7.10 Timers

Met deze functie kunt u verschillende timers instellen, die over het algemeen worden gebruikt om de totale looptijd van het model, de

specifiek aan de wedstrijd bestede tijd of de looptijd van de zender enz. te berekenen.

7.10.1 Timer 1/2

Opmerking: deze functie is bijgewerkt in versie 1.0.73 en later.

Timer 1 en Timer 2 hebben dezelfde functie. Hieronder wordt slechts één methode
voor het instellen van de timer geintroduceerd.

Instellen:

1. Tikop Timer1.

2. Tik op Omhoog om het timertype te wijzigen.

3. Tik op het functievak naast M of S,+ of - verschijnen, klik op+ / - om de
waarde op het gewenste punt in te stellen.

4. Tik op Geluid om door de herinneringsmodus te bladeren.

e Je kuntinstellen of je geluid en trilling als herinnering wilt en het type geluid
en trilling selecteren.

Klik op@ en stel de schakelaars'in voor Start-schakelaar, Stop-schakelaar of
Reset-schakelaar. Met de schakelaars kunt u de timer starten, stoppen of
resetten. Klik vervolgens opid om terug te keren naar de vorige interface.

Opmerkingen:

1.

De start/stop-schakelaarvan de timer is een actieschakelaar. Als de stopschakelaar niet is
toegewezen, is de startschakelaar de stopschakelaar van de timer in de periode van het begin tot
het einde. Als twee timers op hetzelfde moment moeten starten en op verschillende tijden
moeten stoppen, kunt u verschillende stopschakelaars aan hen toewijzen. Je kunt de start/stop
ook schakelen doorop het displaytimergebied van de interface te klikken. Deze functie is erg
handig voor elektrische zweefvliegwedstrijden.

Wanneer Timer 1 of Timer 2 is ingesteld op herinneren, stuurt het systeem een herinnering
wanneer het een minuut te laat is. Het stuurt ook een aftelherinnering 30 seconden voor het
einde van deze tijd.

Als het systeemgeluid en alarmgeluid zijn uitgeschakeld
(Algemeen>Geluid>Systeemgeluid/Alarmgeluid), zal het alarm niet afgaan, zelfs als het alarm
hier is ingeschakeld.

7.10.2 Motortimer

Schakel de timer in door de activeringswaarde voor de gashendel in te stellen en
bereken de bedrijfstijd van de gashendel na de activeringswaarde.

Instellen:

1. Tik op Motortimer.

2. Klik op+/ - om een geschikte triggerwaarde in te stellen.

3. Raak Reset aan om de geaccumuleerde tijd te resetten. Als de gashendel de

ingestelde waarde overschrijdt en deze functie geactiveerd is. De timer start.
Klik vervolgens opl om terug te keren naar de vorige interface.

Opmerking: je moet deze functie handmatig activeren omdat deze'standaard is uitgeschakeld.

7.10.3 Modeltimer

Om de totale werktijd van het model te berekenen.

Instellen:
1.
2.

Tik op Model timer,
Klik opZ® om deze functie te activeren en klik vervolgens op@ om de
functie uit te schakelen,

Tik op Reset en klik vervolgens op Ja in de pop-upinterface om de verzamelde
tijd te resetten: Klikvervolgens opld om terug te keren naar de vorige interface.

—> &) time out @ e Vvibration 1

Timer 1

Timer 2 Engine timer Model timer

(1) Tik om de timer te selecteren.

(2) Geef de huidige tijd weer. Klik herhaaldelijk om de
timer te starten/stoppen.

(3) Tik om de timingmethode te selecteren.

(4) Tik om de herinneringsmodus te selecteren.

(5) Tik op het vakje naast M (minuut) of S (seconde). +/-
verschijnen. Klik vervolgens op +/- om.de juiste tijd in te stellen.

(6) Tik op om de tijd opnieuw in te stellen tijdens het timingsproces.

L11l] 1: FlySky01 X )

) did di @ Bt vibration 2
o  Mute @ Il No vibration

Timer 1 Timer 2 Engine timer Model timer
O 0T T
R

THROtrigger value: 10. 0%

o 50 100
Ti . fi
( )
schakelen.
Timer 1 Timer 2 Engine timer Model timer
O 0T T
[ [ [

L

Timer 1 Timer 2 Engine ftimer Model timer
i e
[ RS N @

B
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7.11 RF-instelling

RF-gerelateerde parameters/gegevens instellen en weergeven, bijv. RF-functie inschakelen/uitschakelen, type RF, RF-module firmware-
upgrade, RF-module gerelateerde informatie, enz.

7.11.1 Verzenden

De zendfunctie in- of uitschakelen. Alsu de zendfunctie niet nodig
hebt, bijvoorbeeld omdat de zender als USB-simulator werkt, kunt
u de zendfunctie met deze functie uitschakelen.

Instellen:
12
Klik op het selectievakje naast de zendfunctie. "v " betekent dat Doz o <
de functie is geactiveerd. Transmit
—

Opmerking: Voor de veiligheid kan de RF-functie niet worden uitgeschakeld als de
ontvanger is ingeschakeld.

7.11.2 RF standaard ingeschakeld

Wordt gebruikt om in te stellen of de zendfunctie moet worden
ingeschakeld wanneer de zender wordt ingeschakeld. Als het RX [5]12: New T™XE ) <
selectievakje niet is ingeschakeld, is de zendfunctie niet ingeschakeld

wanneer de zender isingeschakeld. Als u deze functie wilt gebruiken, Transmit

schakelt u de zendfunctie in via deze interface.
RF set to be on by default

Instellen:

Klik op het selectievakje naast de RF die standaard is ingeschakeld.
"v " betekent dat de functie is geactiveerd.

Opmerking: FRM303- en CRSF2-functies worden toegevoegd voor versie 1.0.70 of later.

7.11.3 RF-type

Wordt gebruikt om een geschikt RF-type te selecteren volgens het
communicatieprotocol van de ontvanger die met de zender is
verbonden.

Zowel FRM301 als FRM303 (compatibel met klassieke versie ontvanger
en verbeterde versie ontvanger) gebruiken het AFHDS 3 protocol; PPM
is voor RF-module die het PPM protocol gebruikt, CRSF voor RF-
module die het CRSF protocol gebruikt en CRSF2 type is voor Black
Sheep RF-module die compatibel is met het CRSF2 protocol.

RX[5C)11: FlySky01 X} <
Instelling:
FRM3011
1. Klik op RF-type om de instellingsinterface te openen.
2. Tik op het juiste RF-type en klik op Yes in de pop-upinterface FRM303
om te voltooien. Klik vervolgens opid om terug te-keren naar de
vorige interface. PEM

Opmerking: Als het RF-type is ingesteld op CRSF2 en de ontvanger normaal is
aangesloten, kunnen de RSSI-parameters en de momenteel aangesloten CRSF
vluchtregelparameters worden verkregen, inclusief- spanning, stroom en
batterijcapaciteit. En de teruggezonden gegeévens kunnen worden ingesteld op
een alarm via Sensor> Sensor setup. CRSF2

©|©00®

Bilibili Website Facebook




Paladin

Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.70 of later.

7.11.4 FRM303 RF-module

Wanneer de FRM303 RF-module wordt gebruikt, kunt u deze functie
gebruiken om het RF-type in te stellen op FRM303. Na de instelling kan het
RF zoemeralarm worden in- of uitgeschakeld in de RF instellingsinterface.
Nadat de zoemer is ingeschakeld, zal het alarm afgaan bij een laag signaal
en lage spanning en als de temperatuur te hoog of te laag is. Daarnaast
worden drie vermogensversies ondersteund: een niet-regelbare versie,
een 25mW~1W-versie en een 25mW~2W-versie.

Zoemer alarm

Zoemeralarm in-/uitschakelen. De alarmfunctie wordt geactiveerd
wanneer de temperatuur van de RF-module te hoog is, de externe
voedingsspanning laag is of het signaal laag is.

[—

Instellen: RF type:FRM303

Buzzer alarm

Power regulation

Tik zoemeralarm. "V " betekent dat de functie geactiveerd is.

Vermogensregeling

—» Current Power: 25mW({14dBm)

De interface voor de vermogensregeling varieert naargelang de

instelbare versie. Merk op dat de voedingsmodus van de FRM303 RF-
module ook invloed heeft op het werkelijke uitgangsvermogen. Als het 25m( 140Bm) @
ingestelde vermogen het limietbereik overschrijdt, wordt het maximale
vermogen binnen het limietbereik uitgevoerd. Als het vermogen wordt 100mi# { 20dBm) @
omgeschakeld naar een ander vermogen dan 25mW, verschijnt er een
pop-upvenster zoals afgebeeld. SO Z7E B @
1W(30dBm) @

Instelling:

. . 24(33cdBm) @
1. Tikop Stroomregeling.

2. ~Raakeen geschikt vermogensitem aan. —‘Cment e TEUTNETIE,

Opmerking: Als het RF-type is ingesteld op FRM303, kunnen de RF-temperatuur en 25mi (144 Note: The output power fimit
de externe RF-spanning worden verkregen. De verkregen gegevens kunnen op een of USB power supply is
alarm worden ingesteld via Sensor> Sensor setup. 100mw¢ 2 25m¥, and the buit-in

power supply is 500mw!
500mW¢ 27

1W(30dB
2W(33cBm) @

7.11.5 PPM-instelling

Wanneer PPM geselecteerd is als RF-type, verschijnt er een PPM-
instellingsfunctie in de RF-instellingsinterface, waar u de
parameters met betrekking tot PPM-signalen kunt instellen.

Signaalpolariteit: Standaard (positief), hoog niveau staat voor geldig
signaal. Sommige apparaten vereisen een laag niveau voor een geldig
signaal. Stel de signaalpolariteit in op negatief.en een laag niveau staat
voor een geldig signaal.

Aantal kanalen: Het aantal kanalen in een PPM-signaal instellen.
Standaard bevat elk PPM-signaal 8 kanalen. U-kunt het aantal kanalen
naar wens instellen.

Periode: De tijd die nodig is om een PPM-signaal te verzenden. De periode

Oke0]
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van-een standaard 8-kanaals PPM-signaal is 20 ms. Voor minder
kanalen kun je kortere perioden instellen. Naarmate de tijd die
nodig is om een signaal te verzenden korter is, wordt de
vertraging kleiner. Bij het instellen van de periode verkort je
alleen de tijd van inactieve perioden, niet die van het effectieve LA O T ) 4
signaal. Daarom zal het instellen van een kortere periode het
aantal signaalkanalen niet verminderen. Wanneer het aantal
kanalen toeneemt en de verzendtijd van effectieve signalen de
periode overschrijdt, zal het systeem de inactieve perioden
minimaliseren bij het verwerken van de signalen en de @)
interface-instelling zal niet overeenkomstig veranderen. @

Startniveau: Identificeert de startindextijd van PPM-signalen. —> Starting level 400us
De standaardwaarde is 400 us. U kunt naar wens een geschikte

waarde instellen van 100us tot 700us. =

. (1) Tik om de signaalpolariteit om te schakelen.
Instelling: —

. . o . .. N (2) Tik om het aantal kanalen te selecteren.
1. Tik op Signaalpolariteit om de signaalpolariteitin te —

stellen, "V " betekent dat het signaal positiefis. (3) Tik om Periode te selecteren.

(1) —» signal polarity: postive
2) > Number of channels

—» Period 20. Oms

ik

2. Raak Aantal kanalen aan. Klik vervolgens op+ /- om (4) Tik om Startniveau te selecteren.
een geschikt aantal kanalen in te stellen.

3. Klik op Periode. Klik vervolgens op+/ - om een geschikte
periodewaarde in te stellen.

4. Raak Beginniveau aan en klik op+ /- om een geschikte
waarde in te stellen. Klik vervolgens opd om terug te
keren naar de vorige interface.

7.11.6 RF-firmware bijwerken

De RF-firmware upgraden . Dit is alleen beschikbaar als het RF-
typeis ingesteld op FRM301.

Instellen:
1. Tik op RF-firmware.

2. Klik op Jain de pop-upinterface om de update-status
te openen.

7.11.7 RF-versie

Gerelateerde informatie over de RF-module weergeven.

Instellen: RX[3]11: FlySky04 TX [}
Klik op RF-versie; de gerelateerde informatie wordt weergegeven. Transmit v/
The RF firmware
RF set to b ]
will be updated.
7
RF type:FRM Are you sure?

2 N

RF firmware

RF ¥Yersion

EpE
i
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7.12 RX-instelling

Informatie over ontvangerfuncties. Dit kan worden gebruikt om verschillende functies inte stellen voordat de ontvanger klaar is voor gebruik.

TX [ &

Wl FlySkyo1 TXE ) < il 12 FlySkyon

Bind setting Low signal voice alarm

Gl et (e BVD voltage calibration

Faisafe Config RX as a PWM converter

PO egu=nsy i-BUS2 device display

lem velage velse elam Set HUB as PWM Converter

7.12.1 Bind-instelling

Deze functie wordt gebruikt om de zenderin.te stellen op de bindstatus en
te binden met de ontvanger.

Raadpleeg 5.2 Binden voor gedetailleerde bindhandelingen.

Opmerking: Deze functie is voor versie 1.0.45 of later. Er zijn
nieuwe items toegevoegd aan deze functie voor verbeterde ontvangers.

7.12.2 Aangepast poortprotocol

Stelt het type uitgangssignaal van de ontvangerconnector in. Dit scherm
toont links de connectoren die kunnen worden ingesteld en rechts de
protocollen die kunnen worden ingesteld. Alleen de verbeterde versie van
de ontvanger.ondersteunt de uitvoer van i-BUS2-protocolsignalen.

Verbeterde versie ontvanger: Wanneer er geen ontvanger is
aangesloten, worden standaard 4 Newports weergegeven om in te
stellen; wanneer er een ontvanger is aangesloten, worden de Newports
weergegeven die op deze ontvanger kunnen worden ingesteld.

Ontvanger klassieke versie: Als er geen ontvanger is aangesloten, worden
i-BUS/Servo en CH1 standaard weergegeven; Als er een ontvanger is
aangesloten, worden de connectors weergegeven die kunnen worden

ingesteld.

Instelling:

1. Tik op Aangepast poortprotocol om de
instellingsinterface te openen.

2. Tik op de Newport die je wilt instellen, bijvoorbeeld NPA.
Klik vervolgens op het juiste protocol.

3. Klik op om terug te keren naar de vorige interface.

Opmerking: Noch de ontvanger van de klassieke versie, noch de ontvanger van de
uitgebreide versie ondersteunt de i-BUS-IN-instelling bij eenrichtingscommunicatie.
Meer opmerkingen vindt u hieronder:

Verbeterde versie ontvanger:

Bij dubbele ontvangers kun je het type uitgangssignalen voor de connectors van de
primaire en secundaire ontvangers afzonderlijk instellen. De secundaire ontvanger
ondersteunt echter geen externe sensoren. Daarom kan het protocol niet worden
ingesteld op i-BUS-IN.

De signaaltypes die eenmalig in meervoud kunnen worden geselecteerd voor

elke Newport: PPM, S.BUS, i-BUS-IN'en i-BUS-OUT. Als NPA is ingesteld als

i-BUS-OUT, kunnen NPD/NPC/NPB niet langer worden ingesteld op i-BUS-OUT.

Als i-BUS is geselecteerd voor een willekeurige Newport, kan i-BUS2 niet worden

geselecteerd voor

Al 12 Flyskyo1 {1

< <

i-BUS setup
Signal strength output setting
Midpoint offset

Receiver Update

About Receiver

NPB: (i-BUS2)
S.BUS

NPC: (PWM) BUS2

NPD: ( PW)

Ll)_)

A

(1) Tik om de nieuwe poort te selecteren: NPA, NPB, NPC of NPD.

(2) Tik hierop om het signaaltype voor de nieuwe poort te
selecteren: PWM, PPM, S.NUS, i-BUS-IN, i-BUS-OUT of i-BUS2.

@

De interface van Custom port protocol is voor klassieke RX.

il 1: FlySkyo1 TXE )

FTrd4/FGra45/H P

S.BUS

. BUS/ Servo: (i-B.

H1: (PumM)

T

i-BUS-IN

i-BUS-0OUT

©

De interface is voor dubbele ontvangers gebonden.
TX [

FlySky01

LI) > Set primary receiver port protocol

@2
- Set secondary receiver port protocol

(1) Tik om het instellingsmenu voor het poortprotocol voor primaire RX te openen.

(2) Ga naar het instellingsmenu voor het poortprotocol voor secundaire RX.

Bilibili
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Als i-BUS2 is geselecteerd voor een Newport, kan i-BUS niet worden geselecteerd voor een
andere Newport. De opties i-BUS2 en PWM kunnen in de Newport herhaaldelijk worden
geselecteerd.

. Als je dubbele ontvangers gebonden hebt, kun je het protocol van de primaire en
secundaire ontvangers afzonderlijk instellen.

Klassieke versie ontvanger:

¢ Voor CH1 kun je alleen PPM/PWM selecteren. Als de ontvanger geen PPM-signaaluitvoer
ondersteunt, is de instelling ongeldig.

¢ Voorontvangers met SENS-connectoren ondersteunt i-BUS/Servo geen i-BUS-IN.

Opmerking: Deze functie is bijgewerkt in versie 1.0.73 en later.

7.12.3 Failsafe

Voor failsafe biedt de PL18-zender de volgende verschillende instellingen:

* Instellen van de faalveilige beoordelingstijd. Het systeem ondersteunt het
instellen van de faalveilige beoordelingstijd, en de
standaardbeoordelingstijd varieert per RC-model.

¢ Ukunt de functie van de opstartherinnering inschakelen/uitschakelen als
het model failsafe niet is ingesteld.

e U kuntde signaaluitgang van i-BUS-out en PPM-protocolconnectoren
uitschakelen in geval van out-of-control, d.w.z. geen uitgang op i-BUS-out en
PPM-connectoren in geval van out-of-control. U kunt faalveiligheidswaarden
kanaal per kanaal instellen, er zijn vier modi die kunnen worden ingesteld,
waaronder Niet ingesteld (Geen uitvoer), Geen uitvoer (de instellingen zijn
alleen voor sommige speciale modellen of sommige
vluchtbesturingskaartdetectiepoorten), Vaste waarde en Vasthouden.

e Alle kanalen instellen. Met deze functie kun je de uitgangswaarde van alle
kanalen die zijn ingesteld op een vaste waarde na uit-regeling instellen.

Aanbevelingen instellen:

1/ Aangezien het vliegtuig/zweefvliegtuig naar beneden kan glijden zonder
vermogen, kunnen gebruikers de gashendel instellen op de laagste waarde of
een laag stationair toerental en de rest van de kanalen op vloeiend vliegen (of
zweven).

2. De gashendel van de helikopter wordt ingesteld op de laagste waarde en de
rest van de kanalen op vloeiend vliegen.

3. Raadpleeg de relevante handleiding voor de instellingen van multicopters.

4. Als het apparaat dat op de ontvanger is aangesloten eisen stelt aan de
instelling van de failsafe-status, kan deze naar wens worden ingesteld.

Opmerking. De bovenstaande suggesties dienen alleen ter referentie. De specifieke instellingen zijn
afhankelijk van de werkelijke vluchtomstandigheden.

ulll 1: Flyskyo1 X[}

failsafe judgment time : 900ms

‘ Toegang tot interface Failsafe-tijd.

Tik om in of uit te schakelen Herinnering opstarten model failsafe is niet

(ingesteld: ——

e Y St

[ Falsare= ]
e
¥

Startup reminder model faisafe is not set

Set i-BUS-out & PPM to no output

it
testpictograms

Tik om in of uit te schakelen Zet i-BUS-out &PPM op geen

CH1 (AILLE) : Not set (No output) uitvoer.

Tik om de instelinterval van het bijbehorende kanaal te openen. ‘

CHZ2 (ELEV) : Not set (No output)

Set all channels

OO &4 A

Stel de uitgangswaarde van alle kanalen die zijn ingesteld in op een vaste
waarde na uit-controle.
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Faalveilige beoordelingstijd

Wordt gebruikt om de faalveilige beoordelingstijd in te stellen. Het
instelbereik is 250 ms tot 1000 ms.

De standaard beoordelingstijd varieert per RC model. Voor Vliegtuig,
Zweefvliegtuig, Helikopter en Multicopter is de failsafe
beoordelingstijd standaard 700ms, en 300ms voor Auto, Schip en
Robot.

Instellen:

1. Tik op failsafe beoordelingstijd om in te voeren.

2. Klik op +/- om de juiste waarde in te stellen en klik dan op om terug te keren.

Opstartherinnering model faalveilig is niet ingesteld

Wordt gebruikt om hetwinkje aan of uit te zetten bij Opstartherinnering
model failsafe is nietingesteld. Opmerking: Als de functie
"Opstartherinnering model failsafe is niet ingesteld" (Systeem>
Algemeen) is.aangevinkt en alle kanalen zijn in de status Niet ingesteld
(Geen uitgang), verschijnt er een pop-upvenster dat aangeeft dat de
failsafe niet is ingesteld wanneer de zender wordt aangezet.

Instellen:

Tik op het vakje rechts naast de functie, als het niet is aangevinkt (v ),
geeft dit aan dat de functie is uitgeschakeld.

Failsafe testfunctie

Gebruikt om het geval van uit-controle te simuleren, wanneer het model
uit-controle is, zal de zender de RF uitschakelen, dan zal het RC-model
de uit-controle status ingaan. Alle kanalen zullen uitzenden volgens de
failsafe instellingen.

Instellen:

1. Tik op , er verschijnt een pop-upvenster zoals afgebeeld. Houd
[&) cen seconde lang ingedrukt, waarna het systeem de RF
uitschakelt. En de ontvanger zal de kanaalwaarde uitvoeren volgens
de failsafe-instellingen.

2. Laat@)los, dan gaat de RF weer aan.en'wordt de verbinding
hersteld.

alll 1: FiySkyo1 <

Startup reminder model failsafe is not set \/

RX[X]11: FlySky01 >

failsafe judgment time

E Kl

Al Flyskyo TX[E} <

failsafe judgment time : 900ms

Startup reminder model failsafe is not set
Set i-BUS-out & PPM to no output o

il 1: FlySkyo1

failsafe judgment time : 900ms

TX

Startup remin

Set i-BUS- ol

CH1 (AILE)

Press the icon for
one second to
turn off the RF!

CH2 (ELEV)

Bilibili

: Not set (No output)
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i-BUS-out & PPM instellen op Geen uitvoer

Deze functie is voor i-BUS- en PPM-signalen. Na het instellen van

i-BUS-out &PPM naar geen uitgang is ingeschakeld, ongeacht de
instelling van de failsafe, deze twee soorten failsafe signalen zijn altijd
geen uitgang. Als de functie is uitgeschakeld, kun je na verlies van
controle per kanaal instellen: op vaste waarde zetten of de laatste
uitgangswaarde behouden. Standaard is deze functie ingeschakeld.

Instelling:

Als het selectievakje rechts naast de optie niet is ingeschakeld (v ), betekent
dit dat de functie is uitgeschakeld.

Opmerking: Als Set i-BUS-OUT&PPM signal to no output niet is aangevinkt en het kanaal
is ingesteld op no output, wordt de laatste waarde uitgevoerd in geval van out-of-
control.

Een kanaalinstellen

Kan worden gebruikt om de uitgangssignaalstatus van respectievelijk
kanaal 1~18 in te stellen: Niet ingesteld (Geen uitgang) betekent dat
de failsafe van dit kanaal niet is ingesteld. Geen uitgang betekent dat
er geen uitgang is in geval van out-of-control; Vasthouden betekent
dat de laatste kanaalwaarde wordt vastgehouden in geval van out-of-
control; Vaste waarde betekent dat je de failsafe uitgangswaarde kunt
instellen door de regelaar te bewegen, waarna de ingestelde waarde
wordt uitgevoerd in gevalvan out-of-control.

Instellen:

1. Tik om hetin te stellen kanaal te selecteren en naar de
interface op het volgende niveau te gaan.

2. Tikom de gewenste functieopties te selecteren. Als de vaste
waarde is geselecteerd, draai dan de stick (schakelaar, knop of
LSW) naar de gewenste positie en houd deze vast. Klik vervolgens
opi om terug te keren en de instellingen te voltooien.

Alle kanalen met vaste waarde instellen

Wordt gebruikt om de uitgangswaarde in te stellen van alle kanalen die
zijn ingesteld op een vaste waarde na out-of-control.

Instellen:

Tik op deze functie terwijl je de besturing ingedrukt houdt, daarna
komt ereen prompt-interface mee. Klik-op Ja om te voltooien.

Opmerking: Raadpleeg het gedeelte FUNC. ASSGN voor meer informatie.
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RX [5]11: FlySky01 @ <

Set i-BUS-out & PPM to no output

RX [5]11: FlySky01 @

sl
(CH14 (AUX. 14)

CH15 (AUX. 15)
CH16 (AUX. 16)
CH17 (AUX. 17)

CH1A AL 1R '

L
Not set (No output)

No output
Holdl
Fixed value 1500

Set all channels

: Not set (No output)

: Not set (No output)

Nt <ot (Na anifnnt

RX[X]11: FlySky01 X <

©©0 0w
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7.12.4 PWM-frequentie i o i i oot o s
ontvangers.

De uitgangsfrequentie van PWM-signalen van de ontvanger kan

worden geregeld. In theorie geldt: hoe hoger de frequentie, hoe sneller

het signaal wordt ververst en hoe sneller de servo reageert op de

signaalverandering. Sommige servo's ondersteunen echter geen PWM-

signalen met een te hoge frequentie. Mogelijk moet je bij dergelijke

instellingen rekening houden met de prestaties van de servo.

De interface van deze functie kan variéren naargelang de bindmodi.
Voor verbeterde ontvangers kan de PWM-frequentie van elk kanaal
afzonderlijk worden ingesteld en zijn de opties analoge servo (50 Hz),
digitale servo (333 Hz), SR (833 Hz), SFR (1000 Hz) en Aangepast.

Als een klassieke ontvanger gebonden is, worden alle kanalen samen
ingesteld en kunnen ze niet worden ingesteld op SR (833 Hz) en SFR (1000
Hz).

PWM-frequentie-uitgebreide versie ontvanger

Stelt de PWM-frequentie in nadat de zender'is verbonden met ontvangers
met verbeterde versie.

Alle kanalen instellen
Stelt de PWM-frequentie voor alle kanalen in.

Instellen:

1. RaakAlle kanalen instellen aan.

- . . . RX[X]%1: FlySky01 TX [}
2. Raak het juiste item aan volgens de actieve servo. Klik vervolgens Y

opi om terug te keren. ~—! Set all channels

3. Klik voor Aangepast op+ / - om een geschikte frequentiewaarde

in te stellen. CH1 (AILE) : Analog servo, 50Hz
4. VoorSynchronized with RF (Gesynchroniseerd met RF) klikt u op
het selectievakje rechts. "v " betekent dat de functie geactiveerd is, CH2 (ELEY) : Analog servo, 50Hz

de PWM-uitgang wordt gesynchroniseerd met de timing van de

ontvangst van het (RF-)radiosignaal. cHa ATHRD) . Analog servo, S0Hz

Een kanaalinstellen

. . CH4  (RUDD) : Analog servo, 50Hz
Stelt de PWM-frequentie voor een kanaal in.
Raadpleeg de beschrijvingen van Alle kanalen instellen voor Setup. RX [X]*1: FlySky01 TX () <
Synchronized with RF:
. o
¢ Wanneer SR (PWM-frequentie: 833 Hz) en Digital servo(333Hz)
SFR (PWM-frequentie: 1000 Hz) zijn
geselecteerd, wordt de totale SR{832Hz) SFR{1000Hz)
systeemvertraging verlaagd, maar wordt
het pulsbereik van de PWM-signalen .
A ATTENTIE gewijzigd. Controleer of de servo die de (ChiEiEn SOHE

overeenkomstige frequentie ondersteunt
een digitale servo is en of de instelling O
correct is. Anders werkt de servo mogelijk Yo

niet goed of raakt deze zelfs beschadigd.




PWM-frequentie-ontvanger met klassieke versie

RX[3# 1:-FlySky01 TX [ <
Stelt de PWM-frequentie in nadat de zender is verbonden met ontvangers
van de klassieke versie. Analog servo({S50Hz)
Raadpleeg Alle kanalen instellen voor het instellen van de PWM-frequentie. Digital servo(333Hz)

©0®

Custom 100Hz

Beschrijving van de duur van de effectieve PWM-pulsbreedte

Hieronder staat de relevante informatie, zoals de duurvan de effectieve
PWM-pulsbreedte die overeenkomt met verschillende PWM-frequenties.

Duur van de effectieve PWM-pulsbreedte/
Item FREQ Overeenkomstig kanaalsnelheid

Min Max Neutraal
Analoge Servo  |50Hz 750us/150% 2250us/150% 1500us/0%
Digitale 333Hz 750us/150% 2250us/150% 1500us/0%
servomotor
Aangepaste 50~400Hz 750us/150% 2250us/150% 1500us/0%
SR 833Hz 425us/130% 1075us/130% 750us/0%
SFR 1000Hz 125us/150% 875us/150% 500us/0%
Opmerkingen:

1. Alsde Midpointoffset in de RX-instelling is ingesteld op Offset 1520, zal de
zender de kanaalwaarde met 4% compenseren en deze uitvoeren.

2. Hoewel het kanaalbereik kan worden ingesteld van -150% tot 150%, ondersteunt SR
(833H2) alleen het bereik van -130%~130%. Namelijk, wanneer de zender kanaal
output groter is dan 130% of kleiner dan -130%, zal de ontvanger nog steeds 130%
of -130% output.

7.12.5 Spraakalarm bij laag signaal

Schakelt het stemalarm van een laag signaal in of uit.

Instellen:

Tik op Spraakalarm bij laag signaal. "v " betekent dat de functie

is geactiveerd.

Als deze functie is ingeschakeld, knippert de LED van de zender en klinkt
het stemalarm voor Laag signaal wanneer de RSSI van de ontvanger
lager is dan of gelijk is aan 40.
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7.12.6 Spraakalarm laag voltage

Stel het spanningsalarm, het batterijtype, de alarmwaarde voor lage
spanning en de alarmwaarde voor ultra-lage spanning in. Wanneer dit is
ingesteld, zal de zender een gesproken alarm laten horen wanneer de
batterijspanning van het betreffende apparaat lager is dan de ingestelde
alarmspanning om de gebruiker te waarschuwen voor lage spanning of
ultra-lage spanning.

(e weliEge B (REEvEr [AtEer Tik om de interface voor het instellen van de
Battery Type 1 15LIPo | HRMRAN PR ES QR het instellen van Batterij
[TglopRNEAag voltage te selecteren. }
- J
Utra-low voltage alarm Tik om het alarm voor ultralaag voltage te
= - selecteren.
Instellen:
1. Klik op Alarm voltage om de volgende interface te openen. BRI 0] LB <
2. Tikop het item dat u wilt instéllen. Klik vervolgens opM om (1) — eciver interior

terug te keren. N
3. Tik op Batterijtype om de instellingsinterface te openen en klik 2 EXBERSS e Ses @
vervolgens op het juiste batterijtype.
. . . @) —>» BYD voltage @
4. Klik op+/~0om een geschikte spanning in te stellen volgens het

huidige apparaat.

Opmerkingen:

1. Raadpleeg 14.1.3 voor het in- of uitschakelen van de stem.

2. Wanneer het is ingesteld om de spanning van externe sensoren te detecteren en (1) Tik om Ontvanger binnen te selecteren en om de spanning
de ontvanger is aangesloten op meer dan één spanningssensor, wordt alleen de van de ontvangerte detecteren. Het alarm gaat af als de
spanning van de eerste spanningssensor die op de ontvanger is aangesloten gedetecteerde spanningswaarde gelijk is aan de alarmwaarde.
gedetecteerd. (2) Druk hierop om Externe sensorspanning te selecteren en de

\2) Drut g

3. Als BVD-spanning is geselecteerd, heeft de ontvanger een BVD-interface spanningvan de externe sensor te detecteren.

nodig om BVD-spanning te detecteren via een BVD-detectiekabel. (3) Tikhierop om BVD voltage te selecteren en om BVD voltage te detecteren.

<
15LiPo @

25LiPo @
Others @

4. Als er dubbele ontvangers zijn verbonden, wordt het spanningsalarm van de
ontvanger ingesteld op de primaire ontvanger.

Oke0]
G

40
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7.12.7 BVD-spanningskalibratie

Er kan een spanningsverschil zijn tussen de spanning die door de
ontvanger wordt gedetecteerd en de werkelijke spanning van de
batterij. Gebruik deze functie om een kalibratiecoéfficiént in te
stellen voor de ontvanger zodat de spanning die wordt
weergegeven op de interface gelijk is aan de accuspanning,
namelijk de som van de detectiespanning en de
kalibratiecoéfficiént is gelijk aan de spanning die wordt
weergegeven op de interface.

Het BVD-spanningsdetectiebereik is van 0 tot 70V.

Opmerkingen:

1. Dezefunctieis van toepassing op verbeterde versie ontvangers met BVD-
functie, moet in twee richtingen communiceren met de zender.

2. Letopdejuiste aansluiting van de BVD-kabel en de anode en kathode van
de accu, zoals aangegeven in het diagram rechts.

Setup:

1. Zorg ervoor dat de zender en ontvanger verbonden zijn; Sluit
de BVD kabel aan op de BVD interface van de ontvanger. Zorg
ervoor dat de positieve en negatieve polen verbonden zijn
met de positieve en negatieve polen van de batterij.

2. Tik op BVD Spanningskalibratie om het kalibratiescherm
te openen.

3. Klik op+ /- om af te stemmen op de gemeten spanning
van de batterij.

4. Klik op Kalibreren om de kalibratiefactor te berekenen aan de
hand van de huidige waarde en de gemeten waarde van de
sensor, en het resultaat wordt naar de ontvanger gestuurd om
de BVD-detectiefunctie te kalibreren.

Opmerkingen:

1. Deze functie kalibreert de BVD-spanning van de primaire ontvanger. Om de
secundaire ontvanger (dubbele ontvangers) te kalibreren, mo e t u de BVD-
spanning van deze aanstaande secundaire ontvanger kalibreren voordat u
deze aan de zender koppelt.

2. Zorgervoor dat de batterij goed is aangeslotentijdens het kalibreren. Voor
een nauwkeurige kalibratie moet de Huidige waarde tijdens het kalibreren
worden ingesteld op de gemeten spanningswaarde van de batterij.
Herkalibreer indien nodig.

Bilibili
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(0 Zorg ervoor dat de BVD-draad
met de aanduiding "+" is
aangesloten op de positieve
pool van de batterij en dat de
BVD-draad met de
aanduiding ""-"" is
aangesloten op de negatieve
pool. Merk op dat de
negatieve pool aan de
accuzijde de aansluiting is
van de zwarte draad die het
verst verwijderd is van de
aansluiting van de rode
draad!

J

il 1: FiySkyon TX[m )

Current value:

Please connect the positive pole
of power supply to the detection

port for recalibration!
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7.12.8 RX configureren als PWM-omzetter

Opmerking: Deze functie is niet beschikbaar voor alle ontvangers. Voor de klassieke
ontvanger is deze functie alleen beschikbaar voor de FGr4 en FTr10 ontvangers.

Voor de klassieke versie ontvangers, nadat deze is ingesteld als een PWM-
omzetter, wordt zijn SENS-interface verbonden met de interface van de
ontvanger die i-BUS of i-BUS2 uitvoert.

Voor ontvangers van de uitgebreide versie wordt, nadat deze is ingesteld als
PWM-omzetter, de NPA-interface aangesloten op de interface van de
ontvanger die i-BUS of i-BUS2 uitvoert.

De ontvanger die is ingesteld als PWM-omzetter kan worden omgezet in een
ontvanger door de zender opnieuw te verbinden, en vervolgens normaal worden
gebruikt alsontvanger nadat de zender met succes opnieuw is verbonden.

il 1: FlySkyot X[ 3

' 2\
Config: (i-BUS to PwM@®)(-BUS2 to PwWM () - LTik hierop om i-BUS naarpWMté

| TekesteieBUS2 naar PWMte

/

Setup

ﬁ‘?i@&f%?ﬁsmrtkanaal te kiezen. Als de ontvanger bijvoorbeeld 4 kanalen heeft en
een van de kanalen wordt gebruikt als uitbreidingsinterface, dan kan het
startkanaal van de PWM-omzetter worden ingesteld op "4".

‘ Tik om Servofreq (PWM-frequentie) te selecteren.

‘fﬂk op om de configuratie-interface te \‘
J

-
openen.

Instelling:
1. Voerde interface van Config RX in als een PWM-omzetter. RX ] 11: FlySkyo1 X} <
2. Tik op Startkanaal of Servofreq en klik vervolgens op+ [ - om een
geschikte waarde in te stellen. Klik vervolgens op Config, de
configuratie-interface verschijnt.

3. Zetde ontvanger in de bindmodus, nadat de LED-status van de [ 1 1 I

ontvanger is veranderd van snel knipperen naar langzaam knipperen, .
geeft dit aan dat de configuratie is voltooid. Klik vervolgens opi om CEmigTiTg)
terugte keren. Please make sure it is in the hinding statel

The signal light change(exit the binding state)

Als je de ontvanger instelt als een i-BUS2 PWM-omzetter, zijn er geen incicates that the configuration is complete!
Startkanaal en Servofreg-functie-items. Nadat de ontvanger is ingesteld

als een i-BUS2 PWM-omzetter, kunt u de gerelateerde parameters

instellen via de functie Instelling i-BUS2-PWM-omzetter

Oke0]
G
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Opmerking: De [-BUS2 Sensor Preview is toegevoegd voor 1.0.70 of later.

7.12.9 Weergave i-BUS2-

apparaat

Een voorbeeld weergeven van het i-BUS2-apparaat dat door de zender is .
gedetecteerd om te controleren of elk i-BUS2-apparaat correct is (
aangesloten. De weergegeven informatie varieert per apparaat. Dievies (st Crevies mirermeliem:
Bijvoorbeeld, S e e i BUS2 PWM converter
* Voor de PWM-omzetter geeft Device List de naam van de omzetter weer Interface number: [7]

en Device Information de naam van het apparaat en het aantal NFB: IBHO7 HUB

interfaces.

. . NPC: Height-PR
» Voor de HUB toont Device List de naam van het apparaat en de naam

van het i-BUS2-apparaat dat is aangesloten op de interface van de

omzetter, en Device Information toont de naam van het apparaat en de il 1: Fiyskyod X} (

sensor-ID. Device list Device information:
e Voor het GPS-apparaat geeft Device List de apparaatnaam weer en m GPS sensor
Device Information de apparaatnaam en sensor-iD.
Sensor ID: [9]

e Voor de i-BUS2-sensor geeft Device List de interfaces en het type weer
en Device Information het type en het'aantal sensoren.

Setup:

il 1: FlySkyo1 X[ ) <

Tik op weergave i-BUS2-apparaat om de betreffende informatie weer te geven. E— Device Infortic™

Opmerkingen:

1. Dit scherm geeft alleen het i-BUS2-apparaat weer dat door de zender is geidentificeerd.
Het i-BUS2-apparaat moet correct zijn aangesloten op de interface waarvan de
ontvanger is ingesteld als i-BUS2-protocol.

2. Heti-BUS2:signaal ondersteunt alleen de secundaire uitbreiding,

« Wanneer de ontvanger slechts één interface heeft die is ingesteld als i-BUS2-protocol, is de
De i-BUS2 HUB-uitgangspoort die op deze interface is aangesloten, kan weer op de i-
BUS2 HUB worden aangesloten. Deze HUB-interface kan nog steeds i-BUS2-signalen
uitvoeren en kan worden aangesloten op het i-BUS2-apparaat.

* Wanneer de ontvanger twee of meer interfaces als i-BUS2 heeft ingesteld, is het
signaal eenmaal uitgebreid door de ontvanger, zodat de i-BUS2 HUB-uitgangspoort die
op dat moment door de interface wordt gebruikt niet langer op de HUB kan worden
aangesloten, maar wel op andere i-BUS2-apparaten voor gebruik.

. Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.70 of later.
7.12.10 i-BUS2 RPM-sensor A f

Wanneer de zender de i-BUS2 RPM-sensor detecteert, wordt de

interface weergegeven. Op dit moment kunt u het aantal propellers van de i-
BUS2 RPM-sensor instellen.

Instellen:
1. Tik opi-BUS2 RPM om naar binnen te gaan. ulll 1: FlySkyo1 TXE )
2. Klik op+/ - om een geschikte waarde voor de propeller in te stellen. Klik Paddie Blade:

vervolgens opid om terug te keren.

Opmerking: Het aantal propellers kan worden ingesteld van 1 tot 12.
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7.12.11 i-BUS2 HUB instellen als PWM-convertor

Wanneer de zender het i-BUS2 HUB-apparaat detecteert, wordt deze
instellingsinterface weergegeven. Het i-BUS2 HUB-apparaat kan worden
ingesteld als PWM-omzetter en dezelfde functie als de ontvanger kan
worden ingesteld als PWM-omzetter voor gebruik.

Opmerking: Deze functie is alleen beschikbaar voor HUB FS-iBHO7.

Instellen:
1. Raak Instellen i-BUS2 HUB als PWM-omzetter aan om te openen.

2. Tik op het apparaat dat u wilt instellen als er meerdere apparaten zijn om in
te voeren en klik vervolgens op Ja in het pop-upscherm nadat u op Config
hebt geklikt om te voltooien.

Opmerkingen:

1. Deze functie is alleen beschikbaar als dergelijke i-BUS2-apparaten zijn aangesloten. Als
er slechts één dergelijk apparaat is aangesloten, wordt het scherm Apparaat selecteren
overgeslagen.

2. Het i-BUS2 HUB-apparaat maakt verbinding met een van de NPA~NPD-interfaces van
de versterkte ontvanger (aangepast interfaceprotocol is ingesteld op i-BUS2) om een
verbinding met de zender tot stand te brengen.

3. Als de i-BUS2 apparaatinterface al verbonden is met een ander apparaat, verbreekt de i-
BUS2 HUB de verbinding met de eerder verbonden apparaten nadat deze is ingesteld als
PWM-omzetter.

7.12.12 Instelling i-BUS2 PWM-omzetter

Stel de i-BUS2 protocolconverterfunctie in. U kunt de converter naar de
HUB, de PWM-frequentie van de converterinterface en het
uitgangssignaalkanaal van de converterinterface instellen.

Opmerking: Dit functie-item is alleen beschikbaar als dergelijke i-BUS2-apparaten
zijn aangesloten. Als er slechts één dergelijk apparaat is aangesloten, wordt het
scherm Select Device overgeslagen.

ull] 1: FlySkyo1 X [} uill] 1: FlySkyo1 X[ )
'F'qmpmenm . NPA Equipment1: NPA

S = Set as i-BUS2 HUB
Equipment2 : NPB

Keep up with Channel PWM Frequency

il 1: FlySkyo1 TX [ )
Equipment1 :NPA
Equipment2 : NPB

De interface is bedoeld om twee HUBS op dezelfde Newport aan te sluiten.

Il 2: FlySkyo1 X[}

<
<

Equipment1: NPA

Configure the current HUB extender to
be an i-BUS2 PWM converter

Equipment1: NPA-OUT1

Setting will cause the i-bus?2
device connected to this
Conl interface to be disconnected!

Are you sure?

(Tik erop om de i-BUS2 HUB die als
PWM-omzetter is geconfigureerd terug
te zetten naar de i-BUS2 HUB.

J

QUT1 Channel : CH1 (AILE)

QUT2 Channel : CH2 ({ELEY)

ulll 1: FlySkyo1 ulll1: FlySkyo1 X}

Equlp;er;1 """"""" Equipment1: NPA-OUT1
- AY Set as i-BUS2 HUB

Equipment2

Keep up with Channel PWM Frequency

. upscherm en een herinnering wanneer
I het is voltooid.
J
Tik erop om de bijbehorende ‘
|

instellingsinterface te openen.

B
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Instellen als i-BUS2 HUB

Om het i-BUS2-apparaat dat is geconfigureerd als PWM-omzetter terug te
zetten naar de i-BUS2 HUB.

Instellen:

Tik op Instellen als i-BUS2-apparaat om terug te gaan naar de i-BUS2 HUB.

Opmerking: Als de omzetter is geconfigureerd voor de ontvanger, wordt een foutmelding
weergegeven. De ontvanger wordt niet ondersteund om als HUB te worden gebruikt.

Kanaal PWM-frequentie bijhouden

De PWM-uitgangsfrequentie van de convertorinterface instellen.

Instellen:

Raak Kanaal PWM-frequentie bijhouden aan. Er verschijnt een pop-
upscherm en er wordt een herinnering weergegeven wanneer dit is
voltooid.

Het kanaal van de uitgang instellen

il 1: FiySkyo1 TX[ ) <
Het kanaal van de uitvoerinterface van de converter CH1  (ALE)
instellen. Instellen: CH2 (ELEV)

O
©
©
©

1. Tik op het kanaaldat u wilt instellen.

. Nt . CH3  (THRO)
2. Tik op een geschikt item. Klik vervolgens op om terug te keren.

CH4  (RUDD)

Opmerking: deze functie is beschikbaar

7.12.13 Instelling i-BUS2 GPS-sensor voor versie 1.0.65 of hoger.

Deze functie is van toepassing op de GPS-module van het i-BUS2-
protocol. Met deze functie kunt u de standaardtijdzone instellen, het
gyroscoopniveau kalibreren en de weergave-interface van de GPS-
parameters bekijken om relevante informatie te krijgen.

Opmerking: Deze functie is alleen beschikbaar wanneer dergelijke i-BUS2-apparaten zijn

aangesloten. Als er slechts één dergelijk apparaat is aangesloten,w o r d t het scherm
Apparaat selecteren overgeslagen.

i1l 1: FlySkyo X}
UTC select: Beijing \/Tik om de interface voor UTC-selectie te j
.

Gyro calibration ——= |

GPS display \ |

il 1: FlySkyo1 TX [y
UTC selecteren
- UTC-11  Alofi

UTC instellen.

UTC-10  Wailuku
Instellen:

1. Tik op UTC selecteren om in‘te voeren. et Aok

2. Tik op een geschikte tijdzone. Klik vervolgens op om terug te keren.
uTC-8 Juno

Ef:_::;m
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Gyroscoop kalibreren

Kalibreer de gyroscoop. Sluit voor het kalibreren de GPS- alllA: Flyskyo1 T
sensor correct aan op het apparaat en zorg ervoor dat het
apparaat horizontaal staat.

After confirming that the equipment is placed hi

Please correctly install the GPS sensor on the

Instellen:

L ht

Tik op Gyroscoop kalibratie om te openen.

2. Tik op Kalibratie. Het systeem kalibreert
automatisch.

3. Wanneer de kalibratie slaagt of mislukt, geeft het EelFomatio
systeem een pop-upscherm weer dat het succes of de s
mislukking van de kalibratie aangeeft. Klik op Exit in het

promptscherm om terug te keren naar het vorige
scherm.

GPS-weergave

De informatie weergeven die door de GPS-sensor wordt geretourneerd.

Instellen:

Tik op GPS-weergave om in tevoeren, waarna u de
gerelateerde informatie kunt bekijken. Klik opi om terug
te keren.

o i =1 <1

@ —yAzimuth angle Heading angle Attitude angle -
N: 0. 000000°  V: Okm/h% 0

* E: 0. 000000° Ds: Om (6)

4) N: 0. 000000°  At: Om

Ll Hg zero -
E: 0. 000000° _ Hg: Om _— (5)

(1) Om aan te geven of de positionering geslaagd is of niet. Als het pictogram blauw is, is.de
positionering succesvol, als het pictogram grijs is, is de positionering mislukt.

(2) Het aantal satellieten dat door de GPS-module is teruggezonden.

(3) Azimuthoek: Verwijst naar de oriéntatie van het vliegtuig vanaf het nulpunt. De groene stip die
over de draaiknop beweegt, geeft de huidige oriéntatie van het vliegtuig vanaf het beginpunt aan.
Het midden van de azimuthoek geeft het startpunt aan. Standaard is het beginpunt de
inschakelpositie.

De informatie over breedtegraad en lengtegraad, afstand, hoogte, hoogte en snelheid wordt
weergegeven. Boven is de breedtegraad en lengtegraad van een positiepunt wanneer de afstand op
nul wordt gezet, en onder is de realtime breedtegraad en lengtegraad van een positie waar het
vliegtuig zich bevindt. Snelheid verwijst naar de snelheid van het vliegtuig ten opzichte van de
grond.

Hoogte verwijst naar de hoogte van het vliegtuig ten opzichte van de grond. Afstand verwijst naar de
afstand van de huidige positie van het vliegtuig ten opzichte van de startpositie.

(5) Hg nul: Tik op om de hoogtewaarde te wissen.

(6) DS nul: Tik op om de afstandswaarde te-wissen.

Koershoek: Wordt gebruikt om de actuele koershoek van het vliegtuig tijdens de vlucht aan te
geven.

Houdingshoek: Het midden van de cirkel beweegt op en neer om de neusstand van het vliegtuig
aan te geven. De buitenste cirkel draait om de rolhoek van het vliegtuig aan te geven.

(9) Geeft de datum en tijd weer, met de datum in jaar/maand/dag en de tijd in 24-uursnotatie.
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7.12.14 i-BUS-instelling

Deze functie wordt gebruikt om het externe apparaat in te stellen dat het i-BUS
protocol ondersteunt, en de Seriéle Bus Ontvanger en Spanningssensor kunnen er
momenteel mee compatibel zijn.

Instelling Seriéle Bus Ontvanger FS-CEV04

Nadat de instelling is voltooid, kan de FS-CEV04 het i-BUS-signaal omzetten in een
PWM-signaal en het PWM-signaal uitvoeren.

ulll 1: FlySkyo1 X}
Instellen:

1. Zorgervoor dat de zender en de ontvanger verbonden zijn. I-BUS sefting-CEVO4

2. Sluit de FS-CEV04 aan op de SERVO poort van de-ontvanger. i-Bus calibration-CTVO
3. Sluit een servo aan op een van de C1-C4 poorten van de FS-CEV04.
4

Schakel de zender in en navigeer naar de i-BUS instelfunctie in de RX
instelfunctie. Selecteer het kanaal dat.u wilt toewijzen. Als u op een verkeerd

kanaal klikt, klik dan op Annuleren om het te annuleren. ll1: FiySkyo1 X[}
* Het systeem toont een pop-upvenster "Druk op de corresponderende toets @ N
op de seriéle busontvanger om toe te wijzen". Assioning CHA
SSIgNINg
5. Druk op de bijbehorende toets. Nadat de kanaaltoewijzing is geslaagd, CHE (ALE}.

verschijnt er een pop-upvenster.
Press the corresponding kKey

* Alsde kanaaltoewijzing geslaagd is, worden het kanaalnummer en het s

. on the serial BUS receiver to assign.
interfacenummer weergegeven.

6. Herhaal de bovenstaande stappen om meer kanalen in te stellen. cHa Cage

* Alserteveel randapparatuur is aangesloten op de i-BUS seriéle
busontvanger, moet deze apart van stroom worden voorzien. CH5  (AUX.5)

Opmerking: Deze functie is beschikbaar

FS-CVT01 Spanningssensor kalibreren voor versie 1.0.65 of hoger.

Erkan een kalibratiefactor worden ingesteld om de spanningswaarde te corrigeren
die wordt teruggezonden door de i-BUS spanningssensor FS-CVTO01. De
kalibratiefactor wordt opgeslagen in de zender en moet opnieuw worden
gekalibreerd wanneer het batterijtype wordt gewijzigd.

Zie 7.9 Sensor FS-CVT01 voor de beschrijving van Setup.

Opmerking: Tijdens het kalibreren moet de spanningssensor aangesloten zijn op een voeding.

7.12.15 Instelling signaalsterkte uitgang

Met deze functie kunt u een kanaal selecteren voor de uitvoer van de RX[5]41: FlySkyo1
signaalsterktewaarde van de ontvanger. Nadat de functie isingeschakeld, @~ o o 0 0 0 — — — - - - — — — =
voert het geselecteerde kanaal niet de uitvoer van de overeenkomstige ~—ISelect output channel: CH14 (AUX. 14) |
kanaalfunctie van de zender uit, maar voert het de signaalsterktewaarde van b ——
de ontvanger uit. Deze functie is nodig voor gebruikers die een FPV-bril
gebruiken bij het bedienen van traversers. Weradenu aan CH14 of een ander
hulpkanaal te selecteren. U kunt overeenkomstige aanpassingen maken in de
instellingen van de vluchtbesturing om de.informatie over de signaalsterkte
te bekijken op een FPV-bril.

Instellen: kanaal te openen.
1. Tik op Uitvoerkanaal selecteren. ulll 1: FiySky01
~
2. Tik op een geschikt kanaal. En het zal automatisch terugkeren. CH1  (ALE)
CH2 (ELEV)
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7.12.16 Midpoint offset

Dit is bedoeld voor sommige servo's met een midpointwaarde van 1520.

Gewoonlijk wijst de zender de middenwaarde van 1500 toe aan de ol 1: FiySkyot X[}
ontvanger. Na het selecteren van de offset zal de zender de kanaalwaarde

naar de servo sturen door er 20 overheen te leggen. Wanneer u standaard No offset(1500) @
S.BUS-protocolapparaten gebruikt, zoals Vbar gyroscoopvluchtbesturing,

kan deze functie worden ingesteld als Offset om de middelpuntsoffset voor Offset(1520) @
alle kanalen te bereiken.

Instellen:
1. Tik op Midpoint-offset.

2. Tik op een geschikt kanaal. Klik op om terug te keren.

7.12.17 Ontvanger bijwerken

Om de firmware van de ontvanger bij te werken. PL18-zender bevat de
firmware van FTr10, FTr16s enz. De ingepakte firmware varieert

naargelang de versie van de firmware. Alside ontvanger de zender niet
aanpast of als er een onverwachte fout optreedt, moet je de firmware van

de ontvanger upgraden. Deze kan-ook worden bijgewerkt via

FlyskyAssistant. Houd er rekening mee dat deze functie van toepassing is

op

de FlyskyAssistant firmware versie 3.0 of later, en ondertussen, de zender met
firmware versie 1.0.55 of later.

Setup:
1. Dezenderen de ontvanger zijn normaal verbonden.

2. Tik op Ontvanger bijwerken om naar de ontvanger te gaan en
selecteer de ontvanger die u wilt bijwerken.

3. Klikop Update en klik vervolgens op Ja in het pop-upvenster om de
ontvanger in de updatestand te zetten.

4. ‘Nadat het bijwerken is voltooid, keert het systeem automatisch terug
naar de vorige interface.

Opmerking: Als de ontvangerfirmware de laatste versieis,g e e ft het systeem een
herinnering weer en hoeft u niet bij te werken.

A LET OP e Alsdezender geen verbinding kan maken met de ontvanger nadat de firmware is bijgewerkt, moet de
firmware van de ontvanger geforceerd worden bijgewerkt.
is het nodig om de firmware van de ontvanger geforceerd bij te werken.

Zet de ontvanger eerst in de geforceerde updatemodus en volg dan de
bovenstaande stappen om bij te werken.

De methoden om de geforceerde modus in te schakelen verschillen per EEEE——
model, raadpleeg de handleiding van de ontvanger voor de datailed. V_erbinii deze

signaalpennen
Neem de FTrl0-ontvanger als voorbeeld om te laten zien hoe je hem in de m%t eeer)

geforceerde update-modus zet. Verbind de bindkabel met de signaalpen bindkabel en de

van de BIND en de andere signaalpen die in de afbeelding wordt getoond, g\r/]g?’nr;ga?'rdgeaat
en schakel vervolgens de ontvanger in. ) . geforceerde
| BIND-interface. | update-modus.

7.12.18 Over de ontvanger o D)

Om de informatie van de aangesloten ontvanger te bekijken.

Instellen:

Tik op Over ontvanger en bekijk de informatie.

Opmerking: Als de dubbele ontvangers op de zender zijn aangesloten, wordt de informatie op de
primaire ontvanger weergegeven.
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Opmerking: Deze functie is toegevoegd in versie 1.0.73 en later.

7.13 THR. Pos. Alarm

Deze functie wordt gebruikt om de gasklepstand te bewaken. De alarmpositie en alarmaan-status kunnen worden ingesteld. Wanneer de
gashendel de ingestelde positie overschrijdt, geeft het systeem een pieptoon om dit aan-te geven.

Instellen:
1. Tikop THR. Pos. Alarm.

2. Klik op+/ - om een geschikte waarde in te stellen. Klik vervolgens op om terug te ke

Opmerking: Als het systeemgeluid en het alarmgeluid zijn uitgeschakeld
(Algemeen>Geluid>Systeemgeluid/Alarmgeluid), zal het alarm niet afgaan, zelfs als het alarm
hier is ingeschakeld.

Throtile trigger value: -50%
i [

H H
100 T [i] 00

[Tik op om te schakelen tussen aan en/‘

uit.
De rode balk toont de stand van het gashendelalarm.

Opmerking: deze functie is toegevoegd in versie 1.0.73 en later.

7.14 Brandstofalar

m

Deze functie wordt gebruikt om het real-time brandstofverbruik te controleren. De snelheid tussen de gasklepbeweging en het
brandstofverbruik kan worden ingesteld op basis van uw ervaring. Het systeem kan een brandstofverbruikalarm maken en het
brandstofverbruik weergeven door de stand van de gasklep te controleren. Wanneer de functie is ingeschakeld, wordt het
brandstofpictogram (23] /Y ) weergegeven in de statusbalk boven aan het beginscherm:.

RX[3]¢1: FlySky01 TXEE RX ]! 1: FlySky01 T ) Instellen van de

X gashendelstart, lage stand
— yCurrent Fuel C: 0. Occ/m Start throttie [ Low position ( - 100%) } of middelste stand.

> Remaining Fuel: 0% -
Instellen overeenkomstig

[Eksepesty de werkelijke
brandstoftankinhoud van

Fuel C. range [ 20cc/m ] ~ [ 200cc/m ] het model
R e e B e yy .

Alarm Fuel Fuel Exp({Current fuel: 0. Occ/m) 0% omde
brandstofverbruikscurve in te
A. method stellen die overeenkomt met

+ de verandering van de
Record switch Q gasklepstand, wanneer de

waarde positief is, verandert

De toegew het brandstofverbruik snel bij

gewezen reacordschakelaar w g . -
En het item om de schakelaar toe te wijzen, | Een geschikt ) laag gaspedaal en minus,
‘ brandstofverbruiksbereik verandert het
lar ] instellen. brandstofverbruik snel bij
[—\‘ hoog gaspedaal.

Om dereal-time resterende brandstof

Ok 0]
G

5 il
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Instellen:

L
2.
3.

Tik op FUEL Alarm om in te voeren.
Om de resterende brandstoftelling opnieuw te starten, klikt u op Reset.

Om de parameters voor de berekening van het brandstofverbruik in te
stellen, raak je het vakje rechts van Fuel C. Setting (Instelling
brandstofverbruik) aan om dit te openen.

* Raak hetvak rechts van Start throttle aan om de juiste start in
te stellen.

* Raak eerst het vakje rechts van Tankinhoud aan en klik dan op+ / -
om een geschikte capaciteit in te stellen.

* Raak eerst het vakje rechts van Brandstof C. bereik aan en klik dan op
+ /- om een geschikt bereik in te stellen.

* Raak eerst het vakje rechts van Fuel Exp aan enklik dan op+/- om een
geschikt tarief in te stellen.

Raak eerst het vakje rechts van Alarm Fuel aan‘enklik dan op+ /- om een
geschikte brandstofwaarde in te stellen:

Om de alarmmethode in te stellen, tikt u op het vak rechts van A. methode
om in te voeren.

» Tik op hetjuiste functie-item voor geluid of trilling en klik
vervolgens opi om terug te keren.

Om de opnameschakelaar in te stellen, tikt u op het vak rechts van
Opnameschakelaar.

» Tik op de bediening op de interface of schakel de bediening op de
zender om deze te selecteren. Klik vervolgens opi om terug te keren.

Opmerkingen:

1.

Als het systeemgeluid en het alarmgeluid zijn uitgeschakeld
(Algemeen>Geluid>Systeemgeluid/Alarmgeluid), zal het alarm niet afgaan, zelfs als het alarm
hier is ingeschakeld.

. Het brandstofverbruikpictogram in de statusbalk bovenin de Homel/Home2 is rood, wat

aangeeft dat de huidige resterende brandstof de ingestelde alarmbrandstofwaarde heeft
bereikt.

. Als de opnameschakelaar is ingesteld op Uit, dan wordt het brandstofverbruikpictogram niet
weergegeven in de statusbalk bovenin de Homel/Home2. De berekening van het
brandstofverbruik wordt gepauzeerd en er is geen alarmmelding.

RX[X]11: FlySky01 TX

Current Fuel C: 0. Occ/m

Remaining Fuel: 0%

Fuel C. Setting )
Alarm Fuel - +

A. method

Record swich - O

.11 1: FlySkyo X[}

Start throttle [ Low position (-100%) |
Tank Capacity -
Fuel C. range [ 20cc/m ] ~ [ 200cc/m ]

Fuel Exp (Current Fuel C: 0. Dcc/m

Bl E

RX[X]*1: FlySky01 >
Current Fuel C: 0. Occ/m
Remaining Fuel: 0%

Fuel C. Setting

Alarm Fuel -

ameres ([ @)

Record switch —-(Off) = _Q
ulll 1: FlySkyo1 X[} <
&) Sound 1 @ it vibration 1

> #¥) Sound 2 @ il Vibration 2

) Sound 3 @ it Vvibration 3

© 00 ®

Wx  Mute @ l No vibration

a1 Fly:
|SWF |

<

l
swB H Lsw || TEL H SWD | SwWH |

e 2

J3
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Opmerking: deze functie is van toepassing op versie 1.0.65 of hoger.

7.15 Trainingsmodus

De PL18-zender ondersteunt twee functiemodi: Trainer en Student. De zender die is ingesteld als trainingsmodus ontvangt het externe
signaal besturingsmodel, namelijk de trainerspoort heeft de mogelijkheid om de externe PPM-signaalingang te herkennen, evenals de
normaal aangesloten draadloze trainer-eenheid. De zender die is ingesteld als leerlingmodus voert alleen het PPM-signaal uit en niet het
ingangssignaal of de aangesloten draadloze trainer-eenheid. Er kunnen twee zenders (één in de trainerstand en de andere in de
leerlingstand) worden aangesloten via de trainerskabel of de draadloze trainer, de twee aansluitingsmethoden kunnen tegelijkertijd
worden gebruikt.

Opmerkingen:

1. Controleer voor de vlucht of de servo-oppervlakterugkoppeling en motorterugkoppeling normaal zijn op de grond.

2. Alsde twee zenders verbonden zijn via de trainerskabel, controleer dan of de trainerskabel correct is aangesloten. Als de twee zenders zijn aangesloten via de
draadloze trainer-eenheid, controleer dan of de draadloze trainer-eenheid correct is aangesloten voor normale communicatie.

3. Detrainerpoort van de PL18-zender kan worden aangepast om het ingevoerde PPM-signaal te herkennen. De meeste apparaten die PPM-output

ondersteunen, kunnen worden gebruikt als externe ingangssignaalbron voor de trainer-modus. Sommige apparaten ondersteunen deze functie echter niet.
De PPM-uitgang van de trainerpoort kan worden ingesteld voorexterne apparaten met speciale vereisten voor PPM-signaalherkenning.

alll1: FlySkyo1 TX[E )
Student

. ) ‘Tik om te wisselen tussen Trainer of Student. ‘
Trainer mode:

‘/Tik om de interface voor het instellen van d

AN

AS ]
i ingsinterface te openen

gsinter penen.
n om de interface voor het binden met de draadloze trainer te

N
9
J

Student control: (ON)

PPM output setting

Binding with WTMO1

alll % Flyskyo1 X[}

‘ Tik om af te wisselen tussen Trainer of Student.

Trainer

Trainer mode:

‘”Tik om de interface voor het instellen van \‘

Trainer control: (ON) J

“de besturing te openen.

Set the input channel Tik om de interface voor het instellen van het

invoerkanaatte openen:
Tik om deinformatie over de draadloze trainingsee|

nheid te bekijken.

About WTMO1

O | | A | A

7.15.1 Studentenmodus

Wanneer de trainer-modus is ingesteld op student, ondersteunt de

zender op dit moment alleen de functies van de student-modus. il 1: FlySkyod X[}

<

Nu kunnen toepassingen met trainerfuncties worden gerealiseerd
door deze aan te passen aan de trainerstand van de zender door de
studentbedieningsschakelaar in te stellen, de PPM-uitgang van de
trainerpoort in te stellen en de draadloze trainerfunctie te binden.

Trainermodus

Om te schakelen tussen de Trainer Mode en de Student Mode. Instellen:

Klik herhaaldelijk op Trainer Mode om te schakelen tussen Tainer of
Student.
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Trainer mode: Student

Student control: (ON)

PPM output setting

Binding with WTMO1
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Studentenmodus

Voer de schakeltoestand uit om aan te geven of de leerling de besturing
accepteert of niet. Normaal is deze schakeltoestand effectief wanneer de
Trainerbesturing van de Trainer-modus uitgeschakeld is.

Instellen:

Klik op Studentenbesturing om het menu voor de schakeltoewijzing te openen
en de juiste knop in te stellen. Raadpleeg hoofdstuk 16 in deze handleiding.

Opmerking: Zorg er onder normale omstandigheden voor dat de schakelaar voor
leerlingbediening is ingeschakeld. In dat geval kan het studentensignaal naar de trainerzender
worden gestuurd. Gewoonlijk kan de schakelaar worden ingesteld op "--" en normaal AAN.
Raadpleeg hoofdstuk 16 voor het instellen van de schakelaar. Wanneer de trainer de
studentmodus gebruikt om de student op afstand te helpen bij het oefenen, kan de
besturingsbevoegdheid alleen via deze schakelaar worden omgeschakeld als de
besturingsbevoegdheid moet worden omgeschakeld. Zie het volgende hoofdstuk voor meer
informatie over de toepassingsscenario's.

Instelling PPM-uitgang

Stel het type PPM-signaal in dat wordt uitgevoerd vanaf de poort van de trainer, zoals

signaalpolariteit, Aantal kanalen, Periode en Startniveau.

Raadpleeg het gedeelte RF-instelling voor de beschrijving van Setup.

Binden met FS-WTMO01

Verbind de zender met de draadloze trainer module.

Instellen:
1. Tik op.Binden met WTMO01 om de zender in de bindingsmodus te zetten.

2. Zetdedraadloze trainer aan en deze gaat naar de verbindingsmodus. De
LED van de draadloze trainer blijft branden als de binding gelukt is.

Opmerkingen:

1. Nadat het modelis omgeschakeld, moet de draadloze trainer opnieuw worden gebonden.
De ontvanger die in het vorige model gebonden was, wordt de volgende keer
teruggekaatst.

2. Zorgerbij het binden voor dat de werkmodus vand e draadloze trainer
overeenkomt. Raadpleeg de handleiding voor meer informatie.

7.15.2 Trainermodus

Wanneer de trainer-modus is ingesteld als trainer, betekent dit dat de zender

alleen de functies van de trainer-modus ondersteunt. Op dit moment kunt u de

aangepaste leerlingmodus van de zender instellen via de

trainerbesturingsschakelaar en het ingangskanaal om de toepassing van de

trainerzenderfunctie te realiseren. 11l 1: Fiyskyo X[}

Trainer mode: Trainer

Trainer control: (ON)

Trainingsmodus

Schakelen tussen de trainer- en de leerlingmodus. De

standaardinstelling is leerlingmodus. Set the input channel

Instellen: {

. . . About WTMO1
Klik op Trainer Mode om te schakelen tussen Tainer en Student.

EITEE  Bu
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Trainerbesturing

De trainerbedieningsschakelaar moet UIT staan voordat de externe
signalen gebruikt kunnen worden om het model te besturen.

Opmerking: Onder normale omstandigheden gebruikt de trainer de trainer-modus om op

afstand les te geven. Als je de leerlingmodus wilt gebruiken om op afstand les te geven, moet

de bedieningsschakelaar van de trainer-modus op OFF staan.

Instellen:

Raak de Trainer control aan om het menu voor de schakeltoewijzing te
openen en de juiste knop in te stellen. Raadpleeg hoofdstuk 16 in deze
handleiding.

Het ingangskanaal instellen

De functies van de besturingsmodellen toewijzen aan kanaalsignalen van
de leerlingzender.

Instellen:

1. Tikop Ingangskanalen CH1-CH18 omrhet instelscherm voor de
corresponderende kanalen te openen.

2. Tik op Bedieningsobject om het instelscherm voor het
bedieningsobject te openen.

» Tik op Stick (Stok).of Knob (Knop) om het instelscherm voor
het besturingsobject.te openen en de juiste stick of knop te
selecteren.

» Tik op Basisfunctie om het instellingenscherm te openen en
selecteer het juiste functie-item. Dit item is alleen beschikbaar
voor vliegtuigmodellen.

* Raak Output Channel aan om het instellingenscherm te openen.
Selecteer het juiste functie-item.

3. Raak Mix Mode aan om het instellingenscherm te openen. Selecteer
Normaal of
Gemengd.

Normaal betekent dat de leerlingzender het vliegtuigmodel

volledig bestuurt. Gemengd betekent dat de

signalen van de leerlingzender en de trainerzender worden
gesuperponeerd en uitgevoerd. Let erop dat de zender die niet bij de
besturing betrokken is, in de neutrale stand staat.

Opmerkingen:

1. Alsdestick/knop is geselecteerd als besturingsobject, wordt het externe
ingangssignaal toegepast als het volume van de stick/knop v o o r de functie van
kanaalverandering. Wanneer bijvoorbeeld Stick/Knob is ingesteld op J3, kan de
zender met de leerlingmodus de corresponderende functie besturen als J3
functioneel is toegewezen aan de gashendel voor de zender met de trainer-modus,
of J3is toegewezen als een besturing in de vlinderfunctie.

2. Als het besturingsobject is toegewezen als een functie, kan de externe ingang worden
betrokken bij de bediening als de masterregeling van de functie.

3. Als het besturingsobject is toegewezen als kanaal, w o r d t het externe ingangssignaal
gebruikt als kanaalvolume. Op dat moment zijn de mengregelfunctie en de trimfunctie
van de trainerfunctie van de zender ongeldig.

Over FS-WTMO01

Wordt gebruikt om de informatie te bekijken van de draadloze trainer die
met de zender is verbonden.

Instellen:

Klik op Over WTMO01 om de informatie te bekijken.
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il 1: FlySkyo1 TX [ ) <
linput CH1 : None Normal )
Input CH2 : None Normal
Input CH3 : None Normal

Wl 1: FlySkyo1 X[
- d (
Control object: None
1) >
(2) > mixed mode: Marmal
(1) Tik om het instelscherm voor het regelobject te openen.
(2) Tik om het instelscherm voor de gemengde modus te openen.
il 1: FrySkyon X[} <
Stiek or knob T
N> T T — e e - - -
(2) =

B> Output Channel

(1) Tik om het instelscherm voor Stcik of Knob te openen.
(2) Tik hierop om het instelscherm voor de basisfunctie te

openen.

None

J1

Jz2

©
O,
©
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Beschrijving van trainerbegeleiding

1. Deze zender kan worden ingesteld op de leerlingmodus. Op dat
moment kan een schakelaar worden toegewezen om te
controleren of het besturingssignaal van de student naar de
trainerstand van de zender wordt gestuurd, en de trainerstand
van de zender kan automatisch overschakelen naar
trainerbesturing volgens de abnormaliteit (verlies) van het RF-
signaal van de student.

2. Volgens de bovenstaande principes kunnen studenten, wanneer
begeleiding van de trainer nodig is tijdens de training, hun zenders
instellen als de trainerstand en de bijbehorende kanalen toewijzen
van trainerbesturingssignalen toewijzen. De
trainerbedieningsschakelaar staat normaal op OFF. De trainer stelt
zijn eigen zender in als studentmodus en wijst ondertussen een
studentbedieningsschakelaar toe.

3. Tijdens het gebruik zet de trainer de studentbedieningsschakelaar op
OFF met behulp van een tuimelschakelaar..Op dat moment kan de
leerling zich concentreren op het oefenen met zijn eigen vliegtuig en
kan de trainer opzij kijken en de besturing overnemen wanneer hij
vaststelt dat de leerling hulp nodig heeft.

Opmerking: Deze modus is alleen van toepassing op PL18-zenders met firmwareversie

1.0.65 of later.




8. Airplane/Glider Exclusieve Functie-instelling

In dit hoofdstuk worden de functie-instellingen van Vliegtuig/Glijder voornamelijkin standaardconditie besproken. Nadat u de
gerelateerde modelparameters kunt instellen via Basis> Modellen, hebt u toegang tot het Model om de gerelateerde functies
van het model in te stellen via Homel> Model.

Opmerking: de functie-interface kan verschillen afhankelijk van de verschillende modelconfiguraties.

RX [3]21: FlySky01 X} RX[3]!1: FlySky01 X}
Disp Condition  Func. Rate DR setup Channel Throttle Attitude Aileron Flap Elevator
servos {AFR) offset heedle
)
i i ‘ =OF ]
S’ -
Pro. Mixes Servo Throttle Throttle Idle up Rudder Spoiler Butterfly Airbrake Telemetry
speed curve cut control
® + & ¢« 0 o
RX [3]11: FlySky01 X}
Logic
switches
. - [ ]
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8.1 Servo's weergeven

Raadpleeg 7.1 Display Servos voor deze functie.

Opmerking: deze functie is bijjgewerkt voor versie 1.0.70 of later.
8.2 Toestand

U kunt de toestandkeuzemodus instellen. Als u verschillende besturingseffecten wilt bereiken via de schakelaar of stickpositie, kunt u deze
functie instellen. Als u deze functie niet hoeft in te stellen, werkt de zender in de standaardconditie 1. Gebruikers kunnen indien nodig een
nieuwe conditie in tweevoud toevoegen. Het systeem ondersteunt 5 condities en naast de standaardconditie moeten alle andere condities
worden toegewezen met een bedieningselement (schakelaar/stick, enz.). Condities worden omgeschakeld via de besturing. De latere
condities hebben een hogere prioriteit. De standaardconditie treedt in werking wanneer alle nieuw aangemaakte condities uitgeschakeld
zijn. De huidige conditie kan worden bepaald door het conditiepictogram te bekijken dat wordt weergegeven op de hoofdinterface of de
interfaces met betrekking tot conditie-instellingen.

Opmerking: Er kunnen verschillende parameters worden ingesteld voor meerdere functies van deze zender door verschillende condities te schakelen, om
bedieningshandelingen uit te voeren in verschillende condities volgens verschillende instellingsparameters. De details zijn als volgt:

1. Voor Func. toewijzen kunnen verschillende toewijzingen van besturing en trim worden ingesteld voor verschillende condities, of hetzelfde voor alle condities.
2. Voor digitale trim (TR1~TR8) van Trim, kunnen verschillende trimwaarden worden ingesteld voor verschillende condities of dezelfde voor alle condities.

3. Voor DR-instelling kan de effectieve conditie geselecteerd worden (meerdere keuzes). De DR-effectiviteit van schakelen in verschillende omstandigheden kan
verschillen.

4. Andere items met betrekking tot de conditie kunnen afzonderlijk worden ingesteld door verschillende condities te schakelen, en de kanaalwerking kan worden
uitgevoerd volgens deze conditie. Gewoonlijk worden de serienummers en namen van de huidige toestand bovenaan deze functie-interfaces weergegeven. Deze
instelitems zitten in de volgende functie-interfaces: Func. toewijzen, Kanaaloffset, Pro.Mixen, Servosnelheid, Gasklepcurve, Rolroer, Flap, Luchtrem, Lift; Spoiler,
Vlinder, V-staart, Pitch-curve, Thro mixed, Swashplate-ring, Zweefstand instellen, Gyroscrop, Gouverneur.

RX[X]#1: FlySkyo1 T™@E §

.
. Tik op om de bewerkingsinterface voor het ]
Wiizigemmaerdaheméeieperener van de conditie en er zijn in totaal 5 condities. Het serienummer

loopt van 1 tot 5. De voorwaarde met serienummer 5 heeft de hoogste prioriteit en de voorwaarde met
serienummer 1 is de standaardvoorwaarde met de laagste prioriteit.

o~ Y
| Klik op om een nieuwe conditie aan te maken volgens de huidige conditie. |

(De rode stip geeft aan dat de conditie de huidige conditie in gebruikiis.
p.

Het pictogram om de geselecteerde conditie naarvoren of naar achteren te verplaatsen. Wanneer er
meerdere werkcondities zijn, klik dan om de volgorde van de condities aan te passen doorop " (" te

klikken om de geselecteerde conditie naar achteren te verplaatsen; of door op ") " te klikken om de
geselecteerde conditie naar voren te verplaatsen.

-

8.2.1 Hernoemen

De geselecteerde conditie hernoemen.

Instellen: [Rx5a1: Fysipor xR
Tik op Hernoemen om de bewerkingsinterface te openen. 0o [oerid

Tik op de tekens die u wilt gebruiken en klik daarna op Enter om te
bevestigen. Het systeem ondersteunt maximaal tien tekens. Klik

verv n m ter keren.
ervolgens opid om terug e kere

|Normal |
[]2]=]e[o]e] ]=]°]c]
BE o fufrfe]ed
o] =]elrfo]n]ilx]
4+ BEBBDNNE <

-] ||

B
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8.2.2 Schakelaar instellen

. 2: Normal
Een schakelaar instellen om tussen de voorwaarden te schakelen.

RX[3]¢1: FlySkyo1 TXE D
| SUB H LSw || TEL H SwWD |

Instellen:

Tik op Stel schakelaar in om de interface voor het instellen van schakelaars te openen.

Tik op de betreffende schakelaar en de status. Klik vervolgens op om terug te keren.

Opmerking: De bedieningsschakelaar, zoals SWA, kan ook worden geselecteerd door de
bijbehorende schakelaar op de zender om te schakelen.

8.2.3 Een conditie creéren/kopiéren

Om een nieuwe conditie te creéren.

RX [X]!1: FlySky01 TXW_}

1: Nermal
Instellen: " o
Tik op Nieuw/Kopiéren en er verschijnt een pop-up scherm. Create a new condition according to
Klik op Ja om af te ronden. Klik vervolgens op om terug te -

the selected condition parameters.
keren.
[

8.2.4 Een conditie

verwijderen om een

geselecteerde conditie te RX [3<]#1: FlySkyo1

verwijderen. Instellen: o1: Normal

1. Tik op een conditie die u wilt verwijderen.
Are you sure you want to

2. Klik op Verwijderen en er verschijnt een pop-upscherm. Klik op Ja om @

te voltooien. Klik vervolgens opi§ om terug te keren naar de vorige delete this concition?

interface.

Opmerking: Als er maar één groep voorwaarden is, kunt u deze niet verwijderen, er is namelijk
geen functie-item Verwijderen.

8.2.5 De volgorde van de voorwaarden wijzigen

RX [ #1: FlySky01 TX[E b <
Wijzigt de volgorde van de voorwaarden om de prioriteit te wijzigen. De IS
voorwaarde die overeenkomt met serienummer 5 heeft de hoogste :
prioriteit en nummer 4 is de volgende hoogste prioriteit.
) 2: Normal2 SWG{OFF)
Het systeem werkt in deze volgorde.

Instellen: 3: Normal3 SwD(OFF)
1. Tik op om een conditie te selecteren.

2. Klik {om de geselecteerde conditie naar voren te verplaatsen. Klik F

) omde geselecteerde conditie achteruit te verplaatsen.

Opmerkingen:

RX[3]!1: FlySkyo1 TXE b
1. Voorwaarde 1 is de standaardvoorwaarde. Deze ondersteunt geen instellingen van de
schakelaar en verandert de oder niet, d.w.z. het serienummer van de standaard conditie o1 Normal
is 1.
2. Nadat de zender is ingeschakeld, becordeelt het systeem automatisch of de 2: Normal3 SwD(OFF)
schakelaar van omstandigheid 5 aan of uit staat. Als de schakelaar aan staat, werkt de
zender in toestand 5. Als de schakelaar niet aan staat, werkt het systeem in toestand
5. Als de schakelaar niet aan staat, beoordeelt het systeem of de schakelaar van 3: Normal2 SWG(OFF) New/ Copy

toestand 4 aan of uit'staat-Als deze aan is, werkt het systeem in toestand 4. Het

systeem werkt op deze manier in deze volgorde.
I
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Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

8.3 Func. Tarief (AFR)

Je kunt servovolumeveranderingscurves instellen voor alle sticks, knoppen en schakelaars die aan het kanaal zijn toegewezen. Je kunt
overschakelen naar verschillende condities om respectievelijk verschillende curves in te stellen. De servovolumeveranderingscurve voor
de voorwaarden die door DR worden gecontroleerd, wordt ingesteld nadat DR is.ingeschakeld. De voorwaarden die de toewijzing van de
masterregeling niet ondersteunen, zoals Flap 2, kunnen niet worden ingesteld. De toewijzing van dezelfde functie van verschillende
kanalen van een willekeurige instellingsingang in de instellingen is hetzelfde. Het wordt aanbevolen om de Func. rate in te stellen nadat de
instelling van het kanaalverloop is voltooid. Elke bronmix wordt toegepast op de Func. rate-functie.

ci| FRanetien ||oi| Function |ick|  Function
- S
1 TALE” 7 AILE4 13 SPOI
2 AILE2 8 FLAP 14]  NEEDLE
3 THRO 9 FLapz (48]  THRO2
4 RUDD 10| FLAP3 |48]  THROS
5 Gear 1 FLapa  |M7]  THRO4
B AILE3 12| RUDD2 18] Rud wheel Opmerking: De functie die grijs wordt weergegeven, kan niet worden geselecteerd.
A A J " - ~
[ T Ll [Tik om de interface voor het instellen van de snelheid van elk kanaal te openen. |
- /
‘ De real-time positie weergeven van deregelaar die aan deze functieis toegeweze\r‘].
- J
(De realtime outputsnelheid van deze functie weergeven. |
S/

EXP2, SYMM

- RateA RateB
_'— W 100% 100% ‘/

:s AN \Tik_om__EXPB _te

N\ ] (selecteren. Tik om)
20| }‘»
400
A0
jn Goafid It ! Opmerking: RateA is de verhouding links van.de neutraal en omgekeerd voor RateB. EXPA is de

N curve links van de neutraal en omgekeerd voor EXPB. Rate A/B en EXPA/B worden afzonderlijk
weer. ) of volledig geselecteerd afhankelijk van hetcurve-type, wanneer het curve-type EXP1 is, kan
EXP1 niet afzonderlijk worden aangepast hoewel het onderscheid maakt tussen A en B.
Wanneer het curve-type EXP2, SYMM (symmetrisch) is, worden de rate en curve verdeeld in A
en B. Aen B moeten worden ingesteld in'de koppeling en kunnen niet afzonderlijk worden
8.3.1 Curve_type instellen aangepast. Wanneer het curve-type EXP2, LINE is, zijn de snelheid en de curve verdeeld in Aen
B en kunnen A en B afzonderlijk worden aangepast.

Stel het curve-typein.
Instellen:

Ga naar de interface voor het instellen van de snelheid. Tik
herhaaldelijk op EXP, SYMM om tussen de selecties te schakelen.

Let op: de gegevens worden gereset wanneer het lijntype wordt
gewijzigd.

8.3.2 Rate/EXP/Offset instellen

Stel de gerelateerde Rate, EXP en Offset in nadateen lijntype is

ingesteld. Neem de Rate-instelling als voorbeeld. Coraliem 1 eenmal

Setu p: m:\FR Pos: O Rate: O EXP2, SYMM

1. Ganaardeinterface voor tariefinstelling en stel in op EXP2, LINE.

2. Raak Rate A aan en het geselecteerde item wordt lichtgroen. “

3. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen.

Raadpleeg de instelling van Rate voor de instelling van EXP en “
Offset. 60|

Oielo
s
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Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

8.4 DR-instelling

Stel de functie, schakelaar van DR en effectieve voorwaarde in om DR in te schakelen. De zender ondersteunt 10 DR-groepen. Wanneer
2 of meer sets van D/R zijn ingesteld op dezelfde functie en beide zijn ingeschakeld, heeft.de ene na de andere hogere prioriteit.

Instellen: RX []11: FlySky01 TX [

1. Ganaarde DR-instellingsinterface, tik op een « _Fundtion, Sl Lot
functievak dat overeenkomt met een DR om in te R e H (0ff) H —
voeren. —

2. Tik op een geschikte functie en klik vervolgens opf om terug DR2:]  MNere H torn H Disbl ‘
te keren naar de vorige interface.

DR3: None H (Off) H Disable

3. Tik op het functievak dat overeenkomt met de DR onder de
schakelaar en stel een schakelaar in op de functie. Klik DR4: None H (OFf) H Disable
vervolgens op W—>
Hom terug te keren naar de vorige interface. DRS: None H (Off) H Disable ‘ @

4. Tik op het functievak onder Modus, tik op de modus die de @ A ®3)
DR-modus activeert. Klik vervolgens opid om terug te keren (1) Om de interface voor het instellen van functies te
naar de vorige interface. openen.

. (2) Om de interface voor het toewijzen van schakelaars

Opmerkingen: -

1. Wanneer alle 5 voorwaarden in de zender zijn geselecteerd, wordt Alles weergegeven.

2. Als sommige condities zijn geselecteerd, wordt het serienummer van de

geselecteerde conditie weergegeven.
3. Als er geen conditie is geselecteerd, wordt Uitgeschakeld weergegeven.

4. De functie van koppelingsbesturing ondersteunt geen instellingen van DR.

1: Normal

2 Normal3 D
3 Normal?

8.5 Kanaaloffset

Met deze functie kun je de offsetwaarde van elk kanaal aanpassen en kun je verschillende offsetwaarden instellen voor verschillende
omstandigheden. De offsetwaarde die door het model wordt veroorzaakt, kan met deze functie worden gecorrigeerd. Een te grote
offsetinstelling zal leiden tot een vermindering van de hoeveelheid controle aan één kant van het kanaal. Als de structuur van het
vliegtuig sterk afwijkt, probeer dan eerst het vliegtuig aan te passen.

Instellen: RX[5]#1: FlySky01 X <
——
1. Tik op een kanaal dat u wilt aanpassen om het te openen. c_(ALE) 33 [

2. Klik op+ of - om de offsetwaarde te wijzigen naar het CHZ  (ELEV) - O%
gewenste punt. Klik vervolgens opid om terug te keren naar de

vorige interface. CHZ  (THRO) : 0%

CHA  (RUDD) : 0%

npnr:n

RX[]#1: FlySkyo1

Condition 1: Normal

Value

CH1 (i\ILE)

150 100 [1
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Opmerking: Het item TEL is toegevoegd voor versie 1.0.70 of later.

8.6 Programmamixen

Je kunt een nieuwe speciale besturingscombo maken om de nadelen van het model te corrigeren. Je kunt een stick/knop of een functie
als Master selecteren. Als je een functie selecteert, kun je instellen of andere mixen die bij de functie horen invloed hebben op de Slave
van dezelfde groep en of de trim invloed heeft op de Slave. De functie kan worden gebruikt om de servoverandering van de Master-
mapping in te stellen op het Slave-kanaal via een aangepaste curve. Je kunt een schakelaar instellen om de Mix in/uit te schakelen, en de
vertraging instellen om de Mix-functie in/uit te schakelen. Let op: als de master is ingesteld om te versoepelen met de functie Set by in de
Servosnelheidfunctie, zal de Slave ook de uitvoering van de Master volgen.

Hij kan voor verschillende toepassingen worden gebruikt: koppeling met andere mixen, aparte koppelingsinstellingen voor de master en
slave met omkering van de verbindingsrichting; trimmodus in- of uitgeschakeld; en de curvemengsnelheid en mengvertraging kunnen
afzonderlijk worden ingesteld voor elke groep Mixen.

Schakelaars voor het in- en uitschakelen van

RX []11: FlySky01 X} de mixen

Function Switch

T = N|l——

Mix1: t  J1 to CH1(AILE) 1 H ( OFf) ‘
e &
Mix2: J1 to CH1(AILE) H (Off) ‘
RS J & CHAI(ALE) H (@i ‘ Raak aan om de interface voor het instellen van de schakelaars van elke Mix te
Mix4: J1 to CHICAILE) H (Off) ‘ openen.
MixS: | J1 to CHI(ALE) ||| (Off) | ‘ @ ‘ Tik op om de interface voor het instellen van de mix voor elke mix te openen.
De interfay <, Ve g | (e paicesteld op een functie.

Link Trim

Operation

Master: l_ _ _J‘I_ o Master: | AlLE ‘
Slave: CH1 (AILE) W Slave: | CH1 (AILLE) ‘
A
Mix delay Mix rate Mix delay Mix rate
0.0s, 0.0s ‘ | 11points, Itype| | 0.0s, 0.0s ‘ ‘ 11points, Itype|
) V) @) (@) (5)(6)

(1) Tik om de interface van Mixvertraging te openen.

(2) Klik om de overeenkomstige interface van Master of Slave te openen.
(3) Tik om de interface van Mix rate te openen.

(4) Tik om de linkmodus van Slave in te stellen op Master.

(5) Tik hierop om de linkmodus van Master in te stellen op Slave.

(6) Tik hierop om de trim van Master in of uit te schakelen.

Opmerking: Als de Mix wordt geactiveerd.en'de trim van de Master is ingesteld op On, dan heeft de trim van de Mater invloed op de Slave. Als de trim
op Off staat, heeft de trim van de Master geen invloed op de Slave.

8.6.1 Master en slave instellen RX[41: FlySky0t X} <

(1) —>Stick, Knob, TEL

Stel de gerelateerde instellingen van Master en Slave in.

LZ) —»Func.

(1) Tik om het scherm voor het instellenvan de masterbesturing te openen.

(2) Klik om het scherm voor hetinstellen van de masterfunctie te openen.
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Masterselectie

Gerelateerde instellingen van Master instellen. Master kan
worden ingesteld op een besturingselement of een functie.

RX[X]*1: FlySky01 T <
Instellen:
. ®
1. Tik op het functievak naast Master om in te voeren.
Jz
2. Tik op Stick of Knob om in te voeren als u Master wilt instellen @
op een besturingselement. Tik op de gewenste regelaar of knop
die je wilt instellen. Klik vervolgens opl om terug te keren naar 4B @

de vorige interface.

RX[]#1: FlySkyo1 T*E ) <
3. Raak Func. (functie) aan om in te voeren als u Master wilt
instellen op een functie. Tik op de gewenste functie die u wilt
instellen. Klik vervolgens opi§ om terug te keren naar de vorige s m

interface.

Voor Slave kunt u alleen een functie instellen. Raadpleeg voor het
instellen van de functie van Slave de beschrijvingen van Master
hierboven.

Opmerking: Als Master is ingesteld als regelaar, zijn'de Link- en Trim-functie
uitgeschakeld, dat wil zeggen dat er geen Link=en Trim-items worden
weergegeven.

Master Link/Slave Link

De link kan worden ingesteld voor Master en Slave, wanneer
Master is ingesteld op-een specifieke functie. De Link is om in te
stellen of de masterfunctie de slavefunctie beinvloedt wanneer
deze wordt beinvloed door andere mixen. Slave Link is om het
resultaat te bereiken dat deze groep mixers wordt gebruikt als
linkbron voor-andere mixen om deze groep slavefuncties als
master te.selecteren.

Instellen: RX[5]11: FlySky01 TX[E_} <
Tik op'het functievak onder Master Link. U kunt herhaaldelijk Operation Link Trim
klikken om te schakelen tussen NOR (normaal), REV (omgekeerd) Mastor | ALE ‘
of OFF.
) Slave: CH1 (ALE OFF
Opmerking: Nor(normal) verwijst naar een voorwaartse oproep en REV(reverse) /s | ¢ ! ‘-
verwijst naar een achterwaartse oproep. Als Master Link op OFF staat, heeft het
volume van andere functies geen invloed op Slave.
Mix delay Mix rate
Neem de linkinstelling tussen Mix1 en Mix2 als voorbeeld. ‘ e | ‘ 11points ,type‘
Mix1 Mix2 O
Q.
Master Func. [ELEV Master Func. AILE
Link uiT Link NOR/REV
Slaaf Func. [AILE Slaaf Func. THRO
Link NOR/REV Link uiT
Master Trim

Stel de gerelateerde trim-instellingen van de
master in. Instellen:

Tik op het functievak onder Master Trim. U kunt
herhaaldelijk klikken om te schakelen tussen Uit of Aan.

Opmerking: Als de trim is ingesteld op Aan, hebben wijzigingen in de
mastertrim ook invloed op de Slave. Als deze op Uit staat, hebben
wijzigingen in de Master-trim geen effect op de Slave.
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8.6.2 Mixvertraging instellen

W
Stel de vertragingstijd in voor de huidige toestand vanaf de RX'FIVSWM -
activering tot de inwerkingtreding voor de Open vertraging of EonationyEgional
Sluit vertraging van de Mix. Als de Mixvertraging moet worden
ingesteld voor andere omstandigheden, schakel dan over naar
andere omstandigheden voordat je instellingen maakt.

Open delay:

Close delay:

Instellen:

1. Tik op Open vertraging of Sluit vertraging. =

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik vervolgens
opt om terug te keren naar de vorige interface. Q

8.6.3 Mengsnelheid instellen

Stel de mixfrequentie voor het kanaal in voor de huidige toestand.

RX[]11: FlySky01 TXE
Instellen:
. . . Condition 1: Normal
1. Tikop Lijntype om de interface te openen als je het

lijntype en de hoeveelheid van destippen wilt wijzigen. Fos: 0 Rate: 0

2. Raak het juiste item aan en klik op Ja in het pop-upmenu om :E
te voltoolen. = 5
3 0]

Tik op Rate of Offset.
4. Tikop {of) omeen puntte selecteren. w0
5. Klik op+ of - om.de juiste waarde in te stellen. Klik vervolgens &

opi om terug te keren naar de vorige interface.

Als de modellen de multi-aileron-, multi-elevatie- of multi-flapstructuur hebben, kun je de mix instellen via de rolroer-, flap- en
elevatiemixfunctie wanneer de mixen vereist zijn voor rolroer, elevatie en flap.

Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

8.7 Servosnelheid

Introduceer de instellingen van de functie Servosnelheid. Meestal kun je deze functie gebruiken als je de beweging van een echt vliegtuig
wilt simuleren, en je kunt deze functie gebruiken om sommige manoeuvreeronderdelen in te stellen die langzaam moeten veranderen.

Ingesteld op functie

De easing stelt de hoofdfunctie van het model in. Na de instellingen zullen alle kanaalvolumes die gerelateerd zijn aan deze functie de
easing uitvoeren.

Instellen op kanaal

Alle output van dit kanaal wordt verlicht.

Snelheid voor toestandsverandering instellen

Alle kanaalvolumes die gerelateerd zijn aan deze functie worden gedempt wanneer van de ene toestand naar de andere wordt overgeschakeld.

Opmerking: De overeenkomstige functie-interfaces verschillen naargelang de modelstructuur (bijvoorbeeld een vliegtuig met of zonder staart).

RX[]!1: FlySky04 ™ .

(T . N T )
Set by function [ Tik hierop om de interface van Instellen op functie |
~ S/

. i i B
\ |

. e
kanaal te openen.

Set by channel

Set the speed for condition change

Tik om de interface van Instellen van de snelheid voor verandering van

L (A

conditie te openen.

Oke0]
G

40
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8.7.1 Servosnelheid - instellen op functie

Dit kan de uitvoersnelheid van sommige hoofdfuncties verminderen
(zoals rolroer, gashendel, richtingsroer, spoiler, enz.). De
vertragingstijd van starten (In snelheid) en terugkeren (Uit snelheid)
kan afzonderlijk worden ingesteld, dat wil zeggen dat de
vertragingstijd kan worden gewijzigd door verschillende start- en
terugkeersnelheden.

Nadat de vertraging voor de masterfunctie is ingesteld, worden alle
kanaaluitgangen die aan deze functie zijn gekoppeld, gedempt. Als
de Pro. Mixes deze hoofdfunctie als master gebruikt, worden de
slave-uitgangen van dezelfde groep ook gedempt. Voor

Als je bijvoorbeeld de vertragingstijd van de rolroerfunctie instelt op
2S, zullen de overeenkomstige slave-uitgangen van de rolroerfuncties
zoals rolroer naar hoogteroer, rolroer naar richtingsroer en andere
mixfuncties ook langzaam veranderen.

Instelling:
1. Tik op hetitem dat u wilt instellen om hetiin te voeren.

2. Tik op het functievak naast In speeden klik vervolgens op+ of - om
de tijd in te stellen.

3. Tik op het functievak naast Uitvoersnelheid en vervolgens op+ of -
om de tijd in te stellen.

4. Tik op het functievak naast Type en klik vervolgens op om terug te
keren naar de vorige'interface.

8.7.2 Servosnelheid ingesteld per kanaal

Dit kan de uitvoersnelheid van kanalen (zoals CH1, CH2, enz.)
verlagen. De vertragingstijd van start-en herstel kan afzonderlijk
worden ingesteld, dat wil zeggen dat de vertragingstijd kan worden
gewijzigd door verschillende start- en herstelsnelheden.

Je kunt deze functie gebruiken als je de beweging van een echt
vliegtuig wilt simuleren of de mechanische virtuele positie van de
servo wilt verzinnen.

Bilibili
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1) >IN speed:

@ >»0ut speed:

= > Type:

THRO in 0. 0s, out 0. 0s
RUDD in 0.0s, out 0.0s

J

| Tik om de interface voor het instellen van de snelheid te openen.

RX[3X]#1: FlySky01

100

HUE SIIEUE ue siieuiciu,

(2) Tik om Uit snelheid te selecteren, hoe korter de tijd,
hoe sneller de snelheid.

(3) Tik om te schakelen tussen Lijn en Sym (symmetrie).
Sym betekent dat de neutrale stand (verhouding: 0%) het
referentiepunt is. Lijn betekent dat het laagste punt
(verhouding: kleinste waarde) het referentiepunt is.

Opmerking: Herstel heeft-betrekking op de
waardeverandering van.ver van het referentiepunt naar
dichtbij het referentiepunt, die wordt uitgevoerd door het
toerental Uit. Start heeft betrekking op de
waardeverandering van dicht bij het referentiepunt naar
vervanhetreferentiepunt,diewordt
uitgevoerd door de In-snelheid.

Na /het instellen toont de interface het volgende
wanneer de regelaar die aan het kanaal is toegewezen,
t.

wordt ingedrukt of ingedruk
RX<]11: FlySkyo1

In speed:

Qut speed: .

Type: Sym. _ 9
4 2\

De rode balk toont de ingestelde ingangswaarde,
de groene balk toont de uitgangswaarde.
. J
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Na het instellen van de versoepelingstijd voeren alle volumes die RX [X] 1: FlySkyo1
door dit kanaal worden uitgevoerd de versoepeling uit.

Instellen:

CH2 (ELEY) :in 0.0s, out 0.0s
1. Tik op hetitem dat u wilt instellen om het te openen.
2. Raak In snelheid aan en klik vervolgens op+ of - om de juiste tijd in te stellen. CH® (D) 30n @.0= ent @03

3. Raak Uit snelheid aan en klik vervolgens op+ of - om de juiste
tijd in te stellen.

4. Tik op het functievakje naast Type en klik vervolgens op om

terug te keren naar de vorige interface. CzrliiEm 1

Normal

CH1 (AILE)

100 o 100

e

8.7.3 Servosnelheid- ingesteld op voorwaarde

Out speed:

Dit kan de uitvoersnelheid verminderen van kanalen die worden

gewijzigd door het wisselen van conditie. Tyne:
RX [X]!1: FlySky01

Je kunt deze functie gebruiken voor speciale vluchten meteen = oo e——— TS ST T

. . e . CH1 AlLE 0. 0 t 0. 0s
vloeiende overgang. Het is bijvoorbeeld aan te raden om deze functie — AR _h00s su s
te gebruiken als je van de NOR-modus (normale modus) naar de 3D- ;
modus (aerobatic modus) gaat. CH2  (ELEY) tin 0.0s, out 0.0s
Instellen: CH3  (THRO) :in 0.0s, “out 0.0s
1. Tik op hetitemdatu wilt instellen om het in te voeren. bHa  (RUDD) . oot 0. 05
2. RaakIn snelheid aan en klik vervolgens op+ of - om de juiste —A
tijd in te stellen. Soe| A = W ‘.\
3. RaakUit.snelheid aan en klik vervolgens op+ of - om de juiste | Raak aan om het overeenkomstige servo-instelscherm te
tijd in te stellen. IS8 =507 1: Flyskyo1
4, Tik op het functievak naast Type en klik vervolgens opM om terug Cenalitn U8 el
te keren naar de vorige interface. Ly . (i\ILE)

100 o 100

Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of hoger.

8.8 Gaskromme

Met deze functie reageert de gashendel meer zoals verwacht op veranderingen in het motortoerental om de beste resultaten te behalen
bij het regelen van de motor. Door middel van meerpuntscurven kunnen verschillende in- en uitvoerfactoren (maximaal 11 punten)
worden ingesteld. De gasklepcurve werkt op ingangswaarden van alle bedieningshendels die zijn toegewezen aan de gasklepfunctie voor
de volgende stap (Func. rate). De gasklepcurve van het meermotorenmodel werkt voor alle gashendels. Deze instelling is voor de huidige
toestand. Voor de instellingen van andere toestanden schakelt u eerst over naar andere toestanden en voert u vervolgens de instellingen
uit.

Setup: RX [X]#1: FlySky01 TX [} <

1. Tik op Lijntype om de interface te openen als je het Sondtionf e Phomals

liintype en de hoeveelheid punten wilt wijzigen: Fop a2 IRl -4

2. Tik op het gewenste item en klik op Jain het. pop-upmenu om
te voltooien.

Klik op Rate of Offset.

&0 Line type

Klikop {of ) om een puntteselecteren. o Y 7
5. Tik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik vervolgens op :E
. Opmerking: De horizonteteasverteganiwoordigtdot
om terug te keren naar devorige gasklep. De verticale agxﬁktg%ew%rdé%%p\%p%@@ﬁ,gpggmg%gﬁ%ep na )
interface. berekening. selecteren.
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Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

8.9 Gashendel

afsnijden

Deze functie is een speciale instelling voor olie-aangedreven motoren. De Cut-schakelaar, Cut-positie en Cut-drempel kunnen worden
ingesteld. Wanneer de gashendel zich binnen de drempel van de gashendelonderbreking bevindt, schakelt u de
gashendelonderbrekingsschakelaar om om de motor uit te schakelen. De uitgangswaarde van de gasklepfunctie wanneer de
gaskleponderbreking actief is, is de waarde van de positie van de gaskleponderbreking. Het

wordt beperkt door de kanaalomkeerfunctie en de kanaalbereikfunctie, en alle andere volumes die worden bediend op het kanaal dat
overeenkomt met deze gasklep zijn ongeldig. De andere functies van throttle mengen werken echter nog wel.

Een meermotorig model kan worden ingesteld met de throttle cut afzonderlijk voor throttle, throttle 2, throttle 3 en throttle 4.

Instellen:
RX[3]#1: FlySky01 TX [}

1. Tik op het functievakje naast Knipschakelaar om dit in te voeren.

2. Stel een schakelaar in om de gasklepafsnijdingin of uit te iz

schafgelen. Tik vervolgens op om terug te keren'naar de f |
vorige interface. 1&;- -0 T

3. Tik op het functievak naast Cut positie en klik ygrvolgens op

+ of - om de juiste waarde in te stellen: Klik op M terug te cut swich [0t -

keren naar de vorige interface.

Cut posmo

4. Schakel de schakelaar om te:controleren of hij goed _
werkt. cut Thresho Km

Tik om de drempelvoor afsnljden \

Opmerkingen:
1. Wanneer meerdere gashendels moeten worden ingesteld, kiest u Modellen> Type > f?ﬁ%ﬁ?gﬁﬁﬁosme te selecteren. )
Optioneel en klik op Throttle om het juiste aantal throttles te selecteren. Na —(T|k op om de interface van.de toegewezen schake[aarta openen.
het instellen toont .deze interface meerdere throttles. Klik op de

corresponderende. throttle om ze afzonderlijk in te stellen. Raadpleeg het
bovenstaande voorinstellingen.

7‘\De gele balk toont de snijpositie. )

De interface voor meerdere gaskleppen

2. Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van de

RX[3]!1: FlySky01 TX [}
schakelaar.

— |

100 100

Cut switch: +

Cut position:

Cut Threshold: <50%

. Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.
8.10 station
air
omhoog

Deze functie kan worden gebruikt om de stationaire gasklepstand in te stellen, wat kan voorkomen dat de motor afslaat wanneer de
gashendel in een lagere stand staat. De.minimale gasklepstand wordt bepaald door de offsetwaarde in te stellen. Zodra deze functie-is
geactiveerd, wordt de minimale gasklepstand (stationair punt) bepaald door de offsetwaarde die wordt weergegeven als een percentage.
Om veiligheidsredenen werkt deze functie alleen als de gasknuppel zich onder de onderste stand (-20%) bevindt. De offsetwaarden voor
stationair toerental van -100-0-100 komen overeen met een verhoudingsfactor van 80%-100-120%. De gasklepverhouding wordt
vermenigvuldigd met de verhoudingsfactor die overeenkomt met de offset wanneer het stationair toerental is ingeschakeld voor de
volgende werking (gasklepcurve). Wanneer de gasklepafsnijding is ingeschakeld, zijn de gasklepblokkering en deze functie niet geldig.

Bij een meermotorig model wordt de stationairschakelaar alleen herkend in de regelstand "throttle" (gas) (onder -20%) en worden de
throttle, throttle 2, throttle 3 en throttle 4 berekend wanneer de stationairregeling is ingeschakeld.

Instellen:
1. Tik ophetfunctievakje naast Stationair-schakelaar om dit in te voeren.

2. Steleen schakelaar in om het stationair draaien in of uit te schakelen. Klik vervolgens op  om
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terug te keren naar de vorige interface. RX[X]!1: FlySkyo1 T [

3. Tik op het functievak naast Offset en klik vervolgens op+ of - Tiaive
om de juiste waarde in te stellen. Klik opi§ om terug te keren
naar de vorige interface.

100

Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen
van de schakelaar.
Idle switch:

Offset: l_:m

(Tik om Offset te )

/k‘ on- n \%:i-ilﬁll‘ ! -ul k kel
~Opmerking: Als de off e negatief is, betekent dit
dat he%tﬁﬁﬂgﬁﬁne toerental toeneemt. Als de g
offsetwaarde maximaal is, betekent dit dat de gasklep
dicht bij het minimumgaspedaal is.

Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.
8.11 Gasklepnaald

De gasklepnaaldfunctie wordtingesteld voor sommige modellen met een gasklepnaald. Deze functie wordt gebruikt om de
outputsnelheid van de masterbediening van de gasklepnaald in een meerpuntscurvemethode in te stellen.

Als u bijvoorbeeld een.gasklep aan een naald wilt koppelen, kunt u de gasklepnaald toewijzen aan de gasklephendel en de aansturing
van de gasklephendelaan de naald realiseren door de curve in te stellen.

De instelstappen van.de gashendelnaald zijn vergelijkbaar met de instelstappen van de gasklepcurve. Raadpleeg de gerelateerde
instellingen van-de gasklepcurve.

Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

8.12 Rolroer

Deze sectie introduceert de instellingen van de rolroer- en rolroermixfunctie. De parameterinstellingen van deze functie zijn voor de
huidige conditie. Om in een andere toestand in te stellen, moet u eerst de toestand.wijzigen.

Opmerking: Door de verschillende modelstructuren (bijvoorbeeld verschillend aantal rolroeren en kleppen), kan de overeenkomstige functie-interface verschillend
zijn. Meestal worden maximaal vier rolroeren als voorbeeld beschreven.

C (Rem) Klep4 )

1 (Airfoil) Flap2 )

(Rem) Klep3

a0
Rolroer

SR
Rolroer3 )

( Lift Lift 2

mheE Lk
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8.12.1 Rolroer differentieel

De linker en rechter rolroeren van het vliegtuig of zweefvliegtuig
kunnen onafhankelijk van elkaar worden ingesteld. De differentiéle
rolroerafstelling kan worden bereikt door voor elk rolroer een
andere waarde voor de hoge en lage snelheid in te stellen.

Neem als voorbeeld de instelling Laag. Instelling:

1. Tik op het item dat overeenkomt met Laag dat je wilt
instellen, Het momenteel geselecteerde functie-item wordt
lichtgroen gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik vervolgens op
¥ om terug te keren naar de vorige interface.

Raadpleeg voor de instelling van Hoog de instelling van Laag.

8.12.2 Rolroer Lift

Stelt het hoogteroer in met de rolroerfunctie om de rolprestaties van
het model te verbeteren. Alleen het vliegtuig met de twee
hoogteroerstaarten ondersteunt deze functie. Je kunt de hoge en
lage waarden van de twee hoogteroeren instellen om te bewegen
met de rolroerfunctie.

Neem de instelling Laag als voorbeeld. Instellen:

1. Tik op het item datovereenkomt met Laag dat je wilt
instellen, Het momenteel geselecteerde functie-item wordt
lichtgroen gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik vervolgens op
¥ om terug te keren naar de vorige interface.

Raadpleeg voor de instelling van Hoog de instelling van Laag.

8.12.3 Rolroer Camber Flap

Deze mixfunctie wordt gebruikt om de koppeling tussen de
camberflap en het rolroer in te stellen, zodat de flap kan
samenwerken met  het rolroer en zo de
manoeuvreereigenschappen rond de lengteas kan
verbeteren.

manoeuvreereigenschappen rond de lengteas worden verbeterd.

Opmerking: deze functie is alleen beschikbaar voor het model met 2 of 4 kleppen.

Neem als voorbeeld de instelling Laag. Instellen:

1. Tik op hetitem dat overeenkomt met Laag dat je wilt
instellen, Het momenteel geselecteerde functie-item wordt
lichtgroen gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde inte stellen. Klik vervolgens op
¥ om terug te keren naar de vorige interface.

Raadpleeg voor de instelling van Hoog de instelling van Laag.
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Laag geeft de lage ingangswaarde aan, d.w.z. de lage )

waarde van de regeling.
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(High geeft de hoge ingangswaardeaan,
d.w.z. de hoge waarde van de regeling.

Function
AILE

AlLE2
AILE3
AlLE4

C
"Hopg (hoge eindsnelheid)" i
fundties Rolroer, Flap, Ele\kahlleprﬁoiemlelbeldReer

PFunctle gee*t het ?uncne itempdpcteren. ]

RX ] #1: FlySky01
Condition 1: Normal
Function Low

Elevator

Elevator2

(Tik om de snelheid te \
selecteren.

RX[3X]!1: FlySky01

Condlition 1: Normal
Function Low
Flap

Flap 2

| Tik om het tarief te
selecteren.




8.12.4 Remklep rolroer

Deze mixfunctie wordt gebruikt om de koppeling tussen de remklep en het
rolroer in te stellen, zodat de klep kan samenwerken met het rolroer en zo
de manoeuvreereigenschappen rond de lengteas verbeteren.

Opmerking: Deze functie is alleen beschikbaar met 4 kleppen.

Neem de instelling Laag als voorbeeld. Instellen:

1. Tik op hetitem dat overeenkomt met Laag dat je wilt instellen, Het
momenteel geselecteerde functie-item wordt lichtgroen gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik vervolgens opMom
terug te keren naar de vorige interface.

Raadpleeg voor de instelling van Hoog de instelling van Laag.

8.12.5 Rolroer naar hoogteroer

Meestal is meer lift nodig op rolroeren bij.draaien/rollen. Met deze functie
kun je de compensatiesnelheid van het hoogteroer instellen tijdens
rolroerbewegingen, zodat het hoogteroer wordt onderworpen aan een
compensatietrim volgens de ingestelde snelheid tijdens
rolroerbewegingen, waardoor wordt voorkomen dat de neus van het
vliegtuig naar beneden gaat.

Opmerking: Als de modelstructuur een staartloos (vliegend vleugel) vliegtuig is, kan het
rolroer als hoogteroer worden gebruikt. Deze instelling beinvloedt alle hoogteroervlakken en
zelfs de rolroervlakken in het geval van een staartloos vliegtuig.

Neem als voorbeeld de‘instelling Laag. Instelling:

1. Tik op hetitem dat overeenkomt met Laag dat je wilt instellen, Het
momenteel geselecteerde functie-item wordt lichtgroen gemarkeerd.

2. Klikop+of - om de juiste waarde in te stellen.
3. ‘Steleen schakelaar in om deze functie in te schakelen. Tik op het vakje

naast
Start de schakelaar om de interface voor het toewijzen van de
schakelaar te openen. Klik vervolgens op

om terug te keren naar de vorige interface.
Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van de
schakelaar.

Raadpleeg voor de instelling van Hoog de instelling van Laag.

8.12.6 Rolroer naar roer

Deze mixfunctie wordt gebruikt om de koppeling tussen de stuurservo en
het rolroer in te stellen. Deze functie kan worden ingesteld om
gecodrdineerder en soepeler te sturen en te rollen door de compenserende
trim van de stuurservo tijdens de rolroerbeweging;

Opmerking: Als er twee roeren zijn, worden zowel roer 1 als 2 beinvloed.
Neem als voorbeeld de instelling Laag. Instellen:

1. Tik op hetitem dat overeenkomt met Laag dat u wilt instellen, De
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Start switch ( Off)

(1) Tik om de interface voor het toewijzen van schakelaars te openen.

(2) Tik om de snelheid te selecteren.

FlySky01

Condition 1:

Normal

100

Start switch ( Off)

(1) Tik om de interface voor het toewijzen van schakelaars te openen.

(2) Tik om de snelheid te selecteren.
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Het momenteel geselecteerde functie-item is lichtgroen gemarkeerd.
Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen.

Stel een schakelaar in om deze functie in te schakelen. Tik op het vakje
naast Start switch om de interface voor het toewijzen van schakelaars
te openen. Klik vervolgens opl om terug te keren naar de vorige
interface.

Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van de schakelaar.

Raadpleeg voor de instelling van Hoog de instelling van Laag.

Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

8.13 Klep

Dit hoofdstuk introduceert de instellingen van de flap en de bijbehorende mixen. De parameterinstellingen van deze functie zijn voor de
huidige toestand. Om in een andere toestand in te stellen, moet je eerst de toestand wijzigen.

Opmerking: Door de verschillende modelstructuren (bijvoorbeeld een verschillend aantal rolroeren en kleppen), k a n - de overeenkomstige functie-interface

verschillend zijn. Meestal worden maximaal vierrolroeren als voorbeeld beschreven.

(Rem) Klep3

(Rem) Klep4

P
— (airfoil) Flap2 j\
~ - - @@

Rolroer 3

8.13.1 Klep instelling

Deze functie wordt gebruikt om de hoge en lage snelheid en offset van de
flaps afzonderlijk in te stellen, dat wil zeggen, voor een model met
meerdere flaps kunnen de beweging van de flap omhoog en omlaag en de
neutrale puntpositie van elke flap afzonderlijk worden ingesteld.

Opmerking: Het aantal interfaceklepfunctie-items is gerelateerd aan de Wing through-
modellen.

Neem de instelling van Laag als voorbeeld. Instellen:
1. Het huidige geselecteerde functie-item wordt lichtgroen gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde‘in te'stellen. Klik vervolgens op
¥ om terug te keren naar de vorige interface.

Raadpleeg de instelling van Laag voor de instelling van Hoog en Offset.
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Offset geeft aan dat de ingang die gecentreerd is op
de neutrale positie lager of hoger zal bewegen
volgens de offsetwaarde,

RX[3X]!1: FlySky01

Condition 1: Normal

-------- Airfoil flap--------
Function Low High Offset

|\

(I)Tikop om teselecteren de snelheid
. Opmerking: Offset in de interface vande Flap en
Airbrake heeft dezelfde betekenis.

Function Low High Offset
FLAP3

OBYGIN 100% | 100%




Paladin

8.13.2 Rem Naar Luchtvleugel

Deze mixfunctie wordt gebruikt om de hoge naar lage snelheid van
remkleppen naar vleugelkleppen in te stellen. Deze functie wordt RX[3<]!1: FiySkyo1 X[}
gebruikt om het bereik van de op/neergaande beweging van

meerdere kleppen onafhankelijk van elkaar in te stellen. SN E FREE]

Opmerking: Deze functie is alleen beschikbaar met 4 kleppen. | FUTP?’ |
100 o 100
Neem de instelling van Laag als voorbeeld. Instellen: FLAP
1. Tik op het item dat overeenkomt met Laag dat je wilt instellen, |mn i
Het huidige geselecteerde functie-item wordt lichtgroen Start switch

gemarkeerd.

. - . (1) i
Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. oun side rate

LZ) p side rate

Stel een schakelaar in om deze functie in te schakelen. Tik op L% _ @

het vakje naast Start switch om de interface voor het (1) Tik om de interface voor het toewijzen van schakelaars te openen.
toewijzen van schakelaars te openen. Klik vervolgens opfd om ] )
terug te keren naar de vorige interface. {2)Tik om de snelheid te selecteren.

Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van de schakelaar.

Raadpleeg voor de instelling van Hoog de instelling van Laag.

8.13.3 Luchtvleugel naar hoogteroer

Deze mixfunctie wordt gebruikt om de koppeling tussen de
vleugelklep enthet hoogteroer in te stellen. Je kunt een
compensatietrim voor het hoogteroer instellen om te voorkomen
dat het vliegtuig duikt wanneer de vleugelklep wordt bediend om af
te remmen.

Voormodellen met normale staart/V-staart/Ailvator (dubbel hoogteroer) is het
functie-item alleen Elevator/Elevator 2. Voor modellen met rolroeren maar zonder

De interface is voor het model met liften.
RX [X]¢ 1:\Flysky01 X[}

staart (Er is geen hoogteroerfunctie-item, het aantal rolroerfunctie-items is Condition 1: Normal

afhankelijk van het werkelijke aantal rolroeren), stelt u het rolroer in als hoogteroer, - :

zodat u de functie van Aérodynamo naar hoogteroer kunt gebruiken. Function Low High = Offset
Elevator

Neem de instelling van Laag als voorbeeld.
Elevator

Instelling:
1. Tik op het item dat overeenkomt met Laag dat je wilt

instellen, Het huidige geselecteerde functie-item wordt
lichtgroen gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik vervolgens op o

Y om terug te keren naar de vorige interface. Tik op het output rate item voor elk hoogteroer dat is
gekoppeld aan de vleugelkleppen.

RX[]*1: FlySky01 X[}

Condlition 1:

Normal

Function Low High Offset

Raadpleeg voor de instelling van Hoog de instelling van Laag. ALE
AILE2
AILE3

AlLE4
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8.13.4 Remklep naar hoogteroer

Deze mixfunctie wordt gebruikt om de koppeling tussen de De interface is voor het model met liften.
remklep en het hoogteroer in te stellen. Je kunt een <
compensatietrim voor het hoogteroer instellen om te voorkomen Condition 1: Normal

dat het vliegtuig duikt wanneer de remklep wordt bediend om af te
remmen. Function Low High = Offset

Elevator
Opmerking: Deze functie is alleen beschikbaar met 4 kleppen.
Elevator

Neem de instelling Laag als voorbeeld. Instellen:

1. Tik op hetitem dat overeenkomt met Laag dat je wilt
instellen, Het momenteel geselecteerde functie-item wordt
lichtgroen gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik vervolgens <

S Tik op het output rate item voor elk hoogteroer dat
opi om terug te keren naar de vorige interface. gekoppeld is aan de remkleppen.

Raadpleeg de instelling van Laag voor de instelling van Hoog en De interface is voor het model zonder liften.

Offset. 11: FlySky01 X[}

Condition 1: Normal

Laag.
Function Low High Offset
AlLE

AlLE2
AILE3
AlLE4

BTCRUPPEIU d a 11| UT ICHIREPPEIT.

Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.
8.14 Luchtrem

Wanneer het besturingsmodel klaar is om te dalen of te landen, kan de luchtremfunctie worden gebruikt om te helpen bij het afremmen.
Deze functie wordt bereikt door de offsetwaarden van de rolroeren, spoilers en hoogteroeren in te stellen.

De offsetwaarden van rolroeren, flaps, spoilers en hoogteroeren kunnen in twee setsworden ingesteld. Schakel de Airbrake in/uit en
schakel tussen verschillende offsets door besturingselementen toe te wijzen.

Opmerkingen:

1. Door de verschillende modelstructuren (bijvoorbeeld verschillend aantal rolroeren), kan het overeenkomstige functiemenu verschillend zijn. Meestal worden
maximaal vier rolroeren als voorbeeld beschreven.

2. Erkunnen twee remsnelheden worden gerealiseerd door een schakelaar met drie standen in te stellen met twee standen die respectievelijk overeenkomen met offset 1/offset 2.

RX [3X]!1: FlySky01 TX ()

Start switch: - - (OFF)

e Y
| Tikom de toewijzingsinterface van de schakelaar voor het in-/uitschakelen van de luchtrem te |

openen
e

| Tik om de interface voor het schakelen tussen Offsetl en Offset2 te openen.

Change to offset 2 switch: - - {OFF)

Brake speed M

P
| x Tikop om de interface voor het instellen van de

N

lheid-t
remshetnelate-openen:

Brake rate { Raak aan om de interface voor het instellen van de

Oeomerlih%lteg%d elﬁeeg'de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van de schakelaar.
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8.14.1 Rem Snelheid

Stelt de parameters voor de remsnelheidsfunctie in. Je kunt
de tijd instellen voor het voltooien van de actie wanneer de
rem is in- en uitgeschakeld. Hoe langer de tijd, hoe
langzamer de snelheid.

Neem de instelling van Offset 1-rem als voorbeeld. Instellen:

1. Tik op Offset 1 rem, het momenteel
geselecteerde functie-item wordt lichtgroen
gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik
vervolgens opi om terug te keren naar de vorige
interface.

Raadpleeg voor het instellen van Offset 2-rem en
Stopremmen de instelling van Offset 1-rem.

8.14.2 Remfrequentie

Stelt de offsets van AILE, Flap, Spoiler en Elevator in voor
de huidige conditie. Om in een andere modus in te stellen,
moet u eerst de toestand wijzigen.

Neem de instelling van.Offset 1 rem van AILE als voorbeeld.

Instellen:

1. Tik op het functievak dat overeenkomt met AILE, het
momenteel geselecteerde functie-item wordt lichtgroen
gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik
vervolgens opld om terug te keren naar de vorige
interface.

Raadpleeg de beschrijving hierboven voor het instellen van
de offsetwaarde van andere functies.

. Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.
8.15 Spoiler

Paladin

RXT3X]11: FlySky01 TX ()

Offset 1 brake:
>

> Offset 2 brake:

)

) —> Stop braking:

— B+

(1) Tik om Offset 1-rem te selecteren.

(2) Tik om Offset 2-rem te selecteren.

(3) Tik om Stop remmen te selecteren.

RX [3X]#1: FlySky01 TX [y
Condition 1: Normal

Function Offset1 Function Offsetl

AlLLE Hap
AILE2 Flap 2
AILE3 FLAP3
AILE4 FLAP4

Spoiler
Elevator Elevator2

Tik'op om Offset te selecteren voor de
bijbehorende functie.

Met de spoiler, ook wel vertragingsklep genoemd, kunt u snel remmen door de druk van het vliegtuig op de grond te verhogen wanneer
het vliegtuig daalt. Ondertussen kan het gebruik van.de spoiler tijdens de vlucht ook zorgen voor een vertraging van het vliegtuig. Deze
functie kan worden gebruikt om de opwaartse en neerwaartse bewegingen van elke spoiler en de koppeling tussen spoiler en hoogteroer
in te stellen. Als de spoiler tijdens de vertraging wordt gebruikt, zal het vliegtuig de neiging hebben om te duiken. Als het hoogteroer

is ingesteld, kan de vliegstand worden geregeld via de compensatoire trim van het hoogteroer. De functieparameterinstelling geldt voor
de huidige toestand. Om in een andere toestand in te stellen, moet u eerst de toestand wijzigen.

Opmerkingen:

1. Door de verschillende modelstructuren (bijvoorbeeld een verschillend aantal rolroeren), kan het overeenkomstige functiemenu verschillend zijn. Meestal worden

maximaal vier rolroeren beschreven als voorbeeld.

2. Als het om een vliegtuig met vliegende vleugel gaat, is het item voor het instellen van de elevatie het rolroer; of gebruik de flapfunctie om interfaces voor het instellen van het

vliegtuig toe te voegen.
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FLYERY

Neem de instelling van Laag als voorbeeld.

Instelling:

1. Tik op het item dat overeenkomt met Laag dat u wilt :
instellen, Het momenteel geselecteerde functie-item Spoilers
wordt lichtgroen gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik vervolgens op
om terug te keren naar de vorige interface. /M

Raadpleeg voor het instellen van Hoog het instellen van Laag.
Rt evsivot oamD) Sl RRER ¢
Condlition 1: Normal
Function Low High Offset
AILE 1 % %
&)

AILE3

AlLE4

e N
| Tikomdesnelheidte

selecteren.

4 Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of hoger.
8.16 Lift

In dit gedeelte worden de instellingen van de lift en de mengfunctie beschreven. De parameterinstellingen van deze functie zijn voor de
huidige toestand. Om in een andere toestand in te stellen, moet je eerst de toestand wijzigen.

Opmerkingen:
1. Door de verschillende modelstructuren (bijvoorbeeld verschillend aantal rolroeren en kleppen), kan het overeenkomstige functiemenu verschillend zijn.

2. De bewegingsmodus van het rolroer is niet beperkt in de menginrichting van het hoogteroer en het rolroer.

8.16.1 Elev. Linkage

Deze mixfunctie wordt gebruikt om de stijg- en daalsnelheden
van het linker- en rechterhoogteroer afzonderlijk in te stellen.
Neem de instelling van Laag als voorbeeld. Instellen: RX[X]1: FlySky01 X [m—-)

1. Tik op het functievak dat overeenkomt met Laag dat je wilt Condition 1: Normal
instellen, het momenteel geselecteerde functie-item wordt High

Low
lichtgroen gemarkeerd. Elevator mm
2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik Elevator2 mm
vervolgens opi om terug te keren naar de vorige
interface.

Raadpleeg de beschrijving hierboven voor het instellen van Hoog.
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8.16.2 Elev. Rolroer

Deze mengfunctie wordt gebruikt om de koppeling tussen het
hoogteroer en het rolroer in te stellen. Voor de modellen met
hoogteroer kan het hoogteroer het rolroer homodromatisch
bewegen om de lift te verhogen. Bij modellen zonder staart
kan de masterregeling van rolroer 2 worden gebruikt om het
rolroer homodromatisch te laten bewegen om de stijg- en
daalfunctie te verkrijgen.

Opmerking: Dit functie-item is niet beschikbaar voor modellen met
één rolroer. Voor modellen met meerdere rolroeren hangt het aantal
rolroerfunctie-items af van het werkelijke aantal rolroeren.

Neem de instelling van Laag als voorbeeld.

Instelling:

1. Tik op het functievak dat overeenkomt met Laag-datu wilt
instellen, het momenteel geselecteerde functie-item wordt
lichtgroen gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen: Klik vervolgens
op
om terug te keren naar de vorige interface.

8.16.3 Elev. Naar vleugelklep

Deze mixfunctie wordt gebruikt om de koppeling tussen het
hoogteroer en de vleugelklep in te stellen. Wanneer deze
functie is ingeschakeld, zal de hoogteroer 2-masterbesturing
van het model de vleugelklep proportioneel beinvloeden,
waardoor de draagkracht van het model toeneemt.

Opmerking: Voor staartloze vliegtuigen wordt rolroer 2 gebruikt in plaats van

hoogteroer.

Neem de instelling Laag als voorbeeld. Instellen:

1. Tik op het functievak dat overeenkomt met Laag dat je wilt
instellen, het momenteel geselecteerde functie-item wordt
lichtgroen gemarkeerd.

Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen.

Stel een schakelaar in om deze functie in te schakelen.
Raak het vakje naast Start switch aan om de interface
voor het toewijzen van schakelaars te openen. Klik
vervolgens opid om terug te keren naar de vorige
interface.

Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van

de schakelaar.

Raadpleeg voor de instelling van Hoog de instelling van Laag.

Paladin
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(2) Tik op het item Uitvoersnelheid voor vleugelklep gekoppeld

Bilibili

Deinterface is voor het model met staartvleugels.
FlySky01 TX ()
Condition 1:

Normal
Function
AILE

AlLE2
AILE3
AlLE4

~
| Tik op om de snelheid te ]
De interface is voor bgfmadgl zonder staartvleugels.

RX [X]!1: FlySky01 TX (W)
Condition 1: Normal
Function Low High

AILE

AlLE2

AILE3

G o | 1o ] =
6)
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RX [3X]#1: FlySky01 TX ()

Condition 1: Normal

| [
o

100

Start switch
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8.16.4 Elev. Naar remklep

Deze mixfunctie wordt gebruikt om de koppeling tussen het hoogteroer en
de remklep in te stellen. Als deze functie is ingeschakeld, heeft de
hoogteroer/rolroer 2-masterbesturing van het vliegtuigmodel invloed op de
remkleppen in de ingestelde snelheid, waardoor de lift van het
vliegtuigmodel toeneemt.

Opmerking: deze functie is alleen beschikbaar voor modellen met 4 kleppen. Voor
vliegtuigen zonder staart wordt rolroer 2 gebruikt in plaats van hoogteroer.

Neem de instelling Laag als voorbeeld. Instellen:

1. Tik op het functievak dat overeenkomt met Laag dat je wilt instellen,
het momenteel geselecteerde functie-item wordt lichtgroen
gemarkeerd.

Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen.

Stel een schakelaar in om deze functie in te schakelen. Tik op het vakje
naast Start switch om de interface voor het toewijzen van schakelaars
te openen. Klik vervolgens opi om terug te keren naar de vorige
interface.

Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van de

schakelaar.

Raadpleeg voor de instelling van Hoog de instelling van Laag.

Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

8.17 Roer

Condition 1: Normal

100

100

Start switch

@ﬂk om de snelheid te selecteren.

De interface is voor het model zonder staartvleugels.

TX (-

FlySky01

Condition 1: Normal

AILE2
| [ |

100 ] 00
FLAP3
| 1 |

100

Start switch

Down side rate

ﬁ_

Up side rate

Dezesectie introduceert de instellingen van de roer- en de mixfunctie. De parameterinstellingen van-deze functie zijn voor de huidige

conditie. Om in een andere conditie in te stellen, moet je eerst de conditie wijzigen.

Opmerkingen: Door de verschillende modelstructuren (bijvoorbeeld verschillend aantal rolroeren en kleppen), kan het overeenkomstige functiemenu verschillend zijn.

8.17.1 Rudd. Linkage

Deze functie is van toepassing op het model met winglets en wordt gebruikt
om de roerhoek van de winglet aan te passen. De winglets worden gebruikt om
het wervelprobleem aan de vleugeltips op te lossen en zo de geinduceerde
weerstand te verminderen en de efficiéntie te verbeteren. De winglets worden
meestal symmetrisch verticaal aan beide vleugeltips aangebracht of onder een
bepaalde hoek naar buiten uitgetrokken.

Winglets verhogen de effectieve hoogte-breedteverhouding zonder de
vleugelbelasting en het gewicht significant te verhogen. Hoewel de
geinduceerde weerstand effectief kan worden verminderd door de vleugel te
verlengen, zal dit tegelijkertijd ook de parasitaire weerstand en de sterkte van
de vleugelbelasting verhogen, wat resulteert in een onbeduidende winst. De
winglets kunnen de hoogte-breedteverhouding effectief verhogen zonder de
spanwijdte te vergroten.

Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor het model met staartloze-2RUD.

Neem de instelling van Laag als voorbeeld.

Instellen:

1. Tik op het functievak dat overeenkomt met Laag dat je wilt instellen, het
momenteel geselecteerde functie-item wordt lichtgroen gemarkeerd.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik vervolgens op om
terug te keren naar.devorige interface.

Raadpleeg de beschrijving hierboven voor het instellen van Hoog.
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8.17.2 Rudd. Naar rolroer

Deze mengfunctie wordt gebruikt om de koppeling tussen het
richtingsroer en het rolroer in te stellen. Het wordt gebruikt om de
snelheid in te stellen waarmee alle stuurvlakken die van invloed zijn
op het aérodynamische vlak, veranderen afhankelijk van het
aérodynamische vlak. Je kunt dit aanpassen met de twee kanten
(Omhoog/Omlaag) en ondertussen kun je het effect van deze
stuurvlakken op de vliegrichting corrigeren.

Neem als voorbeeld de instelling Laag. Instellen: RX[5]11: FlySky01 TX [
1. Tik op het functievakje dat overeenkomt met Laag dat u wilt Czreiim 12 Nerz]
instellen, het momenteel geselecteerde functie-item wordt RUDD

lichtgroen gemarkeerd. |

100

Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. |

100

Stel een schakelaar in om deze functie in te schakelen. Tik op het
vakje naast Start switch om de interface voorhet toewijzen van

schakelaars te openen. Klik vervolgens opf om terug te keren Down side rate -
naar de vorige interface. )
. . . . . Up side rate

Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van de

(1) »Start switch

(1) Tik om de interface voor het toewijzen van schakelaars te.openen.

ule om het item voor de outputsnelheid voor rolroer
gekoppeld aan het richtingsroer te selecteren.

schakelaar.

Raadpleeg de beschrijving hierboven voor de instelling van Hoog.

8.17.3 Rudd. Naar hoogteroer

Deze mengfunctie wordt gebruikt om de koppeling tussen het
richtingsroer en het hoogteroer in te stellen. Deze functie wordt
gebruikt wanneer het nodig is om de koppeling tussen het
hoogteroer en het richtingsroer te realiseren, om de offset in de
werprichting te corrigeren wanneer het aerobatische
modelvliegtuig draait en zijwaarts vliegt. Voor staartloze
vliegtuigen wordt rolroer 2 gebruikt ter vervanging van het

. . De interface is voor het model met staartvleugels.
hoogteroer om de hoogteroerfunctie te realiseren.

RX[X]!1: FlySky01 TX ()

Neem de instelling van Laag als voorbeeld. Instellen: Condition 1: Normal

1. Tik op het functievak dat overeenkomt met Laag dat je wilt | RU‘DD |
instellen, het momenteel geselecteerde functie-item wordt 5 i i
lichtgroen gemarkeerd. | ELFV
Tik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. o :

E

—»-Start switch ( Off)

Stel een schakelaar in om deze functie in te schakelen. Tik op
het vakje naast Start switch om de interface voor het
toewijzen van schakelaars te openen. Klik vervolgens opid om
terug te keren naar de vorige interface.
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Raadpleeg de beschrijving hierboven voor het instellen van Hoog. 2) Tik om het item voor de outputsnelheid voor het

hoogteroer gekoppeld aan het richtingsroer te
selecteren.

De interface is voor het model zonder staartvleugels.
RX[X]#1: FlySky01 TX [
Condition 1:

Normal

RUDD

100 Ll 100
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Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

8.18 Vlinder

Deze functie zorgt voor vertraging door de snelheid van rolroeren, flaps, spoilers en hoogteroer aan te passen, d.w.z. rolroeren
worden omhoog gebracht en flaps worden tegelijkertijd omlaag gebracht. Deze functie is zeer effectief wanneer het model landt,
d.w.z. door de snelheid van het model te verminderen, wordt er meer overtrekmarge gecreéerd aan de vleugeltip, waardoor er minder
risico is op overtrekken aan de vleugeltip. En er wordt meer lift gegenereerd aan de wortel van de vleugel, waardoor er minder
glijsnelheid is. De instelling van de functieparameters geldt voor de huidige conditie. Om in een andere conditie in te stellen, moet u
eerst de conditie wijzigen.

Opmerkingen: Deze functie is beschikbaar voor vliegtuigen met meerdere vleugels.

. . "
Neem de instelling van AILE als voorbeeld. RX[H: Flyskyot T -} 4
Condition 1: Normal

Instelling:

Function Rate  Function Rate Ctrl: None

1. Tik op het functievakje dat overeenkomt met de AILE die

g ) AILE 30% Flap 30%

u wilt instellen, het momenteel geselecteerde functie- -
item wordt lichtgroen gemarkeerd. AILE2 Flap 2 |WECE]
AILE3 FLAPS |l

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik
vervolgens opl om terug te keren naar.de vorige PYRZE 20% [EGEGEE c0%

interface.
Elevator2| eiugs Q

(1) Tik om de snelheid te selecteren.

Spoiler

Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van EEvEEr

de schakelaar.

Raadpleeg de beschrijving hierboven voor het instellen van

X (2) Tik om de interface voor het toewijzen vanschakelaars te openen.
andere functies. -~

Opmerking: Het aantal rolroeren dat wordt weergegeven,
is gebaseerd op de instellingen van.de vleugelindeling.

8.19 v Staart

Deze functie wordt gebruikt om de snelheid van de 2 staartvinnen van de V-vormige staart aan te passen bij het sturen en bij het pitchen.
Het V-vormige staartvliegtuig voert de roer- en hoogteroerbewegingen uit via 2 servo's. In dit systeem voert één van de staarten de
roerfunctie uit en de andere de hoogteroerfunctie, wat overeenkomt met respectievelijk twee kanalen. Wanneer de roerfunctie wordt
uitgevoerd, bewegen de twee stuurvlakken in tegengestelde richtingen. Wanneer de hoogteroerfunctie is geimplementeerd, bewegen de
twee stuurvlakken in dezelfde richting. Met deze interface kun je de hoogteroer- en roersnelheid instellen, d.w.z. de hoogteroerfrequentie
is voor het realiseren van de hoogteroerfunctie en de roersnelheid is voor het realiseren.van de roerfunctie.

De functieparameterinstelling is voor de huidige conditie. Om in een andere toestand in te stellen, moet u eerst de toestand wijzigen.

Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor modellen met V Tail.
Instellen: RX [3<]!1: FlySky01 TX W}
1. Tik op V Tail om de instellingsinterface te openen. Cemaliten s Nemrz]

2. Raak Elevatorsnelheid aan en klik vervolgens op+
of - om een geschikte waarde in te stellen.

3. Tik op Rudder rate en klik vervolgens op+ of - om een GrE (EUE)

geschikte waarde in te stellen. Klik opi om terug te keren |15c| wc!u l : |
CH4 (RUDD)

naar de vorige interface. |
100

| [
150 100 o
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Opmerking: voegt een set logische schakelaars toe. Dit is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

8.20 Logische
schakelaars

Een logische schakelaar is een virtuele schakelaar die bestaat uit 2 tot 4 schakelaars die worden geactiveerd of gedeactiveerd volgens
een wiskundige relatie.

Als er een wiskundige logische relatie bestaat tussen bepaalde schakelaarbedieningen en de andere twee schakelaarbedieningen, kan
deze functie worden gebruikt om deze logica uit te drukken en te gebruiken als een logische schakelaar in de besturing. De logische
schakelaar kan worden geselecteerd in elk menu waar schakelaars kunnen worden toegewezen.

Het systeem ondersteunt het instellen van vier groepen logische schakelaars in totaal. Er zijn drie logische differentiaties tussen twee
schakelaars: AND, OR en XOR.

Instellen:
1. Tik op een logische schakelaar die je wilt instellen. RX <] !1: FlySkyO1 TX [} <
2. Raak de bovenste Select Sw. aan en klik op.One of Double ~—ilogic switch 1: Nene "~
en hun posities, klik dan opi§ om terug te keren naar de
vorige interface. Logic switch 2: None
3. Raakde onderste Select Sw. aan enklik op One of Double en
hun posities, klik dan opi§ om terug te keren naar de vorige Logic switch 3: MNone
interface.

Logic switch 4: None

4. Tik op een logische differentiatie die je wilt instellen: AND, OR of
XOR. Raadpleeg de volgende tabel voor meer informatie over
logische definities en statussen.

5. Schakel de schakelaars om om te controleren of alles
werkt zoals verwacht.

Opmerking: De instelling van een logische schakelaar heeft alleen zin als deze is
samengestelduit verschillende andere schakelaars.

Schakelaar Logische schakelaar

Schakelaa | Schakelaa
Switch:
rl r2 .
Switch22:
uIT uir Logic switch1:
uIT AAN
AAN uiT
AAN AAN

One Double

Switch2: OFF
TN i i

(1) en (3) Tik hier om een schakelaar te selecteren in het

keuzemenu voor schakelaars.

(2) Tik hier om een schakelaar te selecteren in het
keuzemenu voor schakelaars.

EN Als schakelaar 1 en schakelaar 2 actief zijn, is de
logische schakelaar ingeschakeld. Als schakelaar 1 of
schakelaar 2 uit is, of schakelaar 1 en schakelaar 2 zijn
allebei uit, dan is de logische schakelaar uit.

OF Als schakelaar 1 of schakelaar 2 actief is, of schakelaar
1 en schakelaar 2 zijn allebei aan, dan is de logische
schakelaar aan. Als schakelaar 1 en schakelaar 2 allebei
uit zijn, is de logische schakelaar uit.

XOR Als schakelaar 1 of schakelaar 2 actief is, «is de
logische schakelaar aan, maar als schakelaarl en
schakelaar 2 allebei actief of uit zijn, is de logische
schakelaar uit.

(4) Om de statussen van schakelaar 1, schakelaar 2 en
logische schakelaar 1 weer te geven.
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8.21 Houding

Met deze functie kunnen maximaal 9 outputwaarden worden ingesteld voor kanalen die zijntoegewezen met attitude-functies. De

uitgangswaarde van het kanaal kan worden omgeschakeld met de combischakelaar:
Functie-instelling:

1. Tik op Attitude om de instellingsinterface te openen.

2. Tik op het functievakje met "--" om de interface voor het
toewijzen van schakelaars te openen. Tik op een schakelaar
die u wilt instellen of druk/ trek aan de fysieke schakelaar op
de zender. Klik op
M om terug te keren naar de vorige interface. Nadat deze twee
schakelaars zijn toegewezen, worden de functie en de
uitgangswaarde gecontroleerd door de combischakelaar.

3. Wijzig de namen van de presets door op het donkergroene
functievak te tikken dat je wilt wijzigen. Er verschijnt een pop-
upmenu, je kunt op het gewenste teken tikken en'vervolgens op
Enter klikken om af te ronden.

4. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Gebruik de
combischakelaar om de functie te wijzigen. Klik opid om terug te
keren naar de vorige interface.

Opmerkingen:

1. De rate waarde geeft de output in percentage van een kanaal aan.

2.De combischakelaar moet. worden ingesteld voordat andere tarieffuncties
kunnen worden geselecteerd. Je kunt 9 outputwaarden schakelen via deze
combischakelaar nadat de‘instelling is voltooid.

3. Alleen de tuimelschakelaar kan worden toegewezen.

4. Deze functie is niet beschikbaar voor zweefvliegtuigmodellen.
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(1) / (2) Tik om de interface voor het toewijzen
van de schakelaar te openen. "--" geeft aan dat

de schakelaar niet is toegewezen.

(3) Tik op het donker/lichtgroene vlak om de
uitgangsnamen van de negen kanalen in te stellen.

De interface voor het toewijzen van schakelaars
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Opmerking: deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.70 of later.

8.22 Telemetriebesturing

Deze functie kan de transferbackgegevens omzetten in variabele waarden voor de besturing. U kunt 2 willekeurige retourwaarden kiezen
om om te zetten in "TEL1" en "TEL2", en deze toewijzen als een besturing in Functietoewijzing, Schakeltoewijzing, Mixen en andere
functies. Gebruik bijvoorbeeld de temperatuursensor om het koellichaam in te schakelen voor koeling.

Instellingen: RX[3]1: FlySky01 TXE ) <
1. Tik op Telemetriecontrole. TEL1: RPM-SP[B0]: 100%

2. Tik op de TEL die u wilt instellen om de
instellingsinterface te openen.

3. Selecteer een geschikte sensor en klik vervolgens op om
terug te keren naar de interface voor het instellen van
parameters.

4. Tik op de parameter en klik op+ of - om een
geschikte waarde in te stellen. Klik opi om terug te
keren.

Opmerking: je kunt de telemetrie instellen als schakelaar, besturing of master van
een mix om een slimme besturing te krijgen via.de variabele gegevens van de
sensor.

RX [X]#1: FlySky01

Please choose: TX voltage[0]

TEL.: 3.6 Cont. : -100%
—
100 i} 100
Down Median UpP

(

™

) >Fange: G| - |
) —»>Neutral:

0]
) »Dead-z:( 4.0 |~[ 4.0 ]H

(1) _D: De hier ingestelde sensorgegevens worden
geconverteerd naar de regelwaarde -100%; UP : de hier
ingestelde sensorgegevens worden geconverteerd naar de

regelwaarde 100%.

=

(

w

Na het instellen van de gegevens: D waarde ~ UP waarde die
overeenkomt met de regelwaarde -100% (min.)~ 100% (max.)

(2) Netural: Volgens de ingestelde UP- en D-eindwaarden wordt
de neutrale waarde automatisch gegenereerd en is de
corresponderende uitgangsregelwaarde 0% (neutrale waarde).

Als het regelgebied dat overeenkomt met de vereiste gegevens
niet symmetrisch is, kan deze waarde worden gewijzigd om de
vereiste neutrale waarde in te stellen. Het instelbereik wordt
beperkt tot tussen de UP- en D-waarden.

(3) De standaard neutraal heeft geen dode zone. Dit item kan
worden ingesteld als je een klein bereik van waarden wilt die
rond de neutraal schommelen (dit heeft geen invloed op de
regelwaarde). Binnen dit bereik is de regeluitgang altijd 0%
(neutrale waarde). De toegang tot de dode-zone-instelling is
beperkt tot beide zijden van de neutraal en het midden van de
UP- en D-eindwaarden.

Toepassingsvoorbeeld:

Gebruik de gegevensvan de temperatuursensor om het koellichaam in te schakelen via de telemetriefunctie. Als de temperatuur hoger is
dan 30° C, wordt het koellichaam ingeschakeld.

Het voorbereidingsproces verloopt als volgt: Installeer de temperatuursensor en sluit deze aan op de ontvanger> Installeer de servo
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voor het regelen van het koellichaam en sluit deze aan op de ontvanger> Sluit de zender aan op de ontvanger.

Aan de zenderzijde is het nodig om de programmamixfunctie te gebruiken om dit te bereiken. De stappen zijn als volgt:

1. Ganaardeinterface Program Mixes en voltooi de volgende instellingen.
o Selecteer een hulpkanaal als master, bijvoorbeeld hulpkanaal 18.

» Stel het servokanaal in dat het koellichaam regelt, bijvoorbeeld hulpkanaal 5. Stel
hetin op Slave.

* Klik op Mix rate. Selecteer het lijntype en selecteer het punt op de middelste
positie en stel de snelheid in op de juiste waarde, bijvoorbeeld 100%.

*  Wijs TEL1 toe als schakelaar om de mix te regelen.

2. Ganaar de Telemetriebesturingsinterface.

e Stel TEL1 in op de temperatuursensor en stel de.natuurlijke waarde in op 30.

Als de temperatuur hoger is dan 30° C, staat de schakelaar TEL1 op ON en draait
Mix 10. Als de temperatuur lager is dan 30°.C, staat de schakelaar op OFF, stopt de
werking en stopt het kanaal met de uitvoer.

De instelinterface van Mix De instelinterface van telemetriebesturing

RX [3<]11: FlySkyo1 TX b ' Il 1: FlySkyo1
Functi Switch i
okl e ! Please choose: Temperature[3]
Mix5: J1 to CH1(AILE) (Off) !
E TEL.:28.0 Cont. : =7%
Mix7: J1 to CHTCAILE) (Off) : ‘m In 1nn|
i Down Median up
Mix8: J1 to CH1(AILE) (Off) :
| oo | 4
Mix9: 1 to CH1(AILE Off :
: i e S | I | Neutral
Mix10: | AUX. 18 to CHS5(AUX. 5)1 ] “(ofry H i Dead-z:( 30.0 ]~ 30.0 ]=

l

RX [X]#1: FlySky01 TXE B < RX [5]#1: FlySky01 ™XE )
Operation Link Trim | SWE | SwB H LSwW | SWD | SwH |
Master:‘ AUX. 18 ‘ | swe | SWA [\swc ||| swe
geleffectente bereiken. Om

{ TELZ2 l.,é—l

Slave: CH5 (AUX.5 OFF -
ave ‘ : : ‘- ON. OFF.HYS
- | o
Mix delay Mix rate 4

‘ 0.0s, 0.0s ‘ ‘11p0lnts ltypet 3

BT

| VRA H VRB H VRC b

RX 11: FlySky01 X}
Condition 1: Normal

‘

R¥ [X]1: FlySkyo1 X )

Condition 1: Normal

Pos: O Rate: O Pos: O Rate: 100

=
=}

Line type Line type

. Rate Offset
22 0%
20
40
- .

Vaerversehilldnde m

od
rverschillendemedel!

een beter regeleffect te
Functietoewijzing (AFR).

—
ctier nrnnnlznm\hg worden

B reiken, kart de gezamenlijke foutopsporing worden wtgevoerd met funct|es zoals Mixen, DRen
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9. Helikopter exclusieve functie-instelling

In dit hoofdstuk worden de functie-instellingen van Helicopter voornamelijk in standaardconditie besproken. Nadat u de
gerelateerde modelparameters kunt instellen via Basis> Modellen, hebt u toegang tot het Model om de gerelateerde functies
van het model in te stellen via Homel> Model.

Opmerking: de functie-interface kan verschillen afhankelijk van de verschillende modelconfiguraties.

RX[3]1: FlySky01 TXE ) RX[3]1: FlySky01 TXE )

e =

e

Disp Condition Func. Rate DR setup Channel Idle up Throttle Throttle  Swashplate Thro mixed Logic
Servos {AFR) offset hold needle switches
< @
=
S’ - — S— ~—
Pro. Mixes Servo Throttle Pitch Throttle Swashplate Hover Gyroscope Governor  Telemetry

speed curve curye cut ring adjust control

® o o e @ o

9.1 Servo's weergeven

Raadpleeg 7.1 Display Servos voor deze functie.

9.2 Toestand

Raadpleeg 8.2 Voorwaarde voor deze functie.

9.3 Func. Rate (AFR)

Zie 8.3 Func. Rate(AFR) voor deze functie.

9.4 DR-instelling

Raadpleeg 8.4 DR Setup voor deze functie.

9.5 Kanaal-offset

Raadpleeg 8.5 Kanaalcompensatie voor deze functie.

9.6 Pro. Mixen

Raadpleeg 8.6 Pro. Mixen voor deze functie.

9.7 Servosnelheid

Raadpleeg 8.7 Servosnelheid voor deze functie.
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9.8 Gasklep Curve

Raadpleeg 8.8 Gasklepcurve voor deze functie.

9.9 Toonhoogtecurve

Pas in de huidige toestand de bewegingscurve van de helikopterneus aan zodat deze overeenkomt met de gashendeluitgang om de
beste vluchtstatus te bereiken. Om in een andere toestand in te stellen, moet je eerst de toestand wijzigen. Verschillende
outputsnelheden kunnen worden verkregen door meerpunts lineaire instellingen (maximaal 11 punten).

Instelling: RX[X]!1: FlySky01 TX[}
Condition 1: Normal

Opmerking: Voor de instelling van Rate/Offset, raadpleeg de beschrijving Pos: -8 Rate: -8

in Gasklepcurve hierboven. Raadpleeg voor het lijntype de beschrijvingen
in hoofdstuk 16. o
&0 Line type

9.10 Smoorklep -

Raadpleeg 8.9 Gaskleponderdrukking voor deze functie.

9.11 stationair omhoog

Raadpleeg 8.10 Stationair draaien voor deze functie.

9.12 Gasklep vasthouden

Het snel vergrendelen van de uitgangswaarde van het gaskanaal op een vooraf ingestelde waarde door middel van één schakelaar kan
helpen bij een noodlanding of kan fungeren als een gasklepvergrendelingsschakelaar om de gasklepstand op een veilige plaats te
vergrendelen tijdens de inbedrijfstelling. Deze functie is niet geldig wanneer de gashendelafnameschakelaar is ingeschakeld. Wanneer
de gashendelblokkering is ingeschakeld, is het mengen van de gashendel uit andere functies ongeldig. De gasklepfunctie wordt
uitgevoerd na kanaalbewerkingen (Rijrichting, Bereik, Normaal en Achteruit en kanaalvertraging) met de ingestelde houdwaarden. De
mixen van de throttle-functie op andere functies worden ook in werking gesteld met de waarde.

Instellen: RX[5]11: FlySky01 X}

1. Raak Throttle hold aan om de instellingsinterface te openen. :’a'”e
\
2. Klik op+ of - om een geschikte waarde in te stellen.

THRO

3. Klik op@ om de schakelaar in te stellen om de functie

. . o 0 100
in/uit te schakelen. Throttle is normal.

lToon € waarde van ge gashende wanneer de

ashendelremfunctie is ingeschakeld.
(2) "Gaspedaal is normaal!" geeft aan dat de

gashendel isuitgeschakeld en dat destatus van
het gaspedaal normaal is. Als de gashendelblokkering is
ingeschakeld, verandert de prompt in "Gashendel
vastgehouden!

Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van de schakelaar.
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9.13 Gasklepnaald

Raadpleeg 8.11 Gasklepnaald voor deze functie.

Opmerking: Deze functie is afgeleid van de originele mixen en is alleen beschikbaar op versie 1.0.65 of later.

9.14 swashplate

Stem in de huidige toestand de rolroeren, elevatie en pitch van de helikopter af op de mixen van de servo's om het beste vliegeffect te
bereiken.

Instelling: RX[3]#1: FlySky01 TX [}
1. Tik op Swashplate-mix om de condiion i Rormal
instellingsinterface te openen. Rt
Al
2. Tik op hetitem dat u wilt instellen. een
Elevator
Klik op+ of - om de juiste waarde'in te'stellen. Klik op —
om terug te keren naar de vorige interface.
Elevator2

9 1 5 Opmerking: Deze functie is afgeleid van de originele mixen en is alleen beschikbaar op versie 1.0.65 of later.
.15 Thro

Gemengd

Stelin de huidige toestand de rolroeren, elevatie en het richtingsroer van de helikopter in op de mengsnelheid van de gashendel. Dit
wordt gebruikt om de vliegbewegingen van de helikopter in alle richtingen te coérdineren (vooruit, achteruit, links en rechts) om het
effect van de manipulatie van de swashplate op de motor te compenseren bij het bedienen.van rolroeren, hoogteroer en richtingsroer.

RX[3X]!1: FlySky01 X}

Condition 1: Normal

Instelling:

1. Tik op Thro mixed om de instellingsinterface te openen.

Down Up

2. Tik op hetitem dat u wilt instellen. Alleron
3. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik opd Elevator
om terug te keren naar de vorige interface. ——

To throttle

Raak het outputsnelheidsitem aan voor gashendel
gekoppeld aan rolroer, hoogteroer of richtingsroer.

9.16 Swashplate-ring

Beperk de bewegingshoek van de swashplate. Verander de spoed van de helikopter door het slagbereik van rolroeren en hoogteroeren
aan te passen om de helikopter in alle richtingen te laten bewegen (vooruit, achteruit, links en rechts). Als het slagbereik van rolroeren en
hoogteroeren te veel verandert en de hoek van de vleugelplaat van de helikopter de limiet van de mechanische structuur overschrijdt,
kan de helikopter ernstig beschadigd raken. Daarom kan deze functie de mechanische structuur van de helikopter beschermen:

Dit is een geavanceerde functie die betrekking heeft op de swashplate. Als je de mechanische structuur beschermt door de rolroer- en
elevatiebewegingen te beperken via het maximale slagbereik, worden de bewegingen van de swashplate sterk beperkt..Maar deze
functie stelt gebruikersin staat om meer bedieningsruimte te verkrijgen terwijl de prestaties van de functie gewaarborgd blijven.
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Instelling: RX[01 Fyskyor xRN
1. Tik op Swashplate ring om de instellingsinterface te openen. Raclius (100% )
2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik op om
terug te keren naar de vorige interface.

S
Opmerking: De groene cirkel is het maximale bereik van de swashplate. De lengte g
van de lijn geeft de hoek van de huidige swashplate aan. Als de hoek van de F
swashplate groter is dan de straal, wordt deze beperkt tot de waarde van de
straal.

Elevator

\T|k herhaaldelijk om de functie in of uit te schakelen.

9.17 Zweefinstelling

In de huidige toestand kan de helikopter gemakkelijk zweven door de snelheid van de gashendel en pitch aan te passen. Om in een
andere toestand in te stellen, moet je-eerst de toestand wijzigen.

Instelling:
L

Raak Hover adjust aan om de instellingsinterface te openen. Condition 1: Nermal

2. Tik op de functie die uwilt instellen. ol
Throttle
3. Klik op+ of - om dejuiste waarde in te stellen. 0 m—
_— ILC]
4. Klik op@ om de interface te openen en klik op Throttle

control om.de interface voor het toewijzen van @
besturingselementen te openen. Klik daarna op een Fiieh . .
knopdie u wilt instellen voor gashendelbediening of

draai'aan de fysieke knop op de zender. Klik vervolgens

opi.om terug te keren naar de vorige interface.

(1) Tik om het snelheidsitem van throttle of pitch te

selecteren.
(2) "+ geeft aan dat de besturing niet is toegewezen.

5.. Tik op pitch control om de interface voor het toewijzen
van besturingselementen te openen. Klik op een knop

die u wilt instellen voor gashendelbediening of draai Nadat de besturing is toegewezen, wordt hier de naam van
aan de natuurkundige knop op de zender. de besturing weergegeven.
Opmerking: Voor de bediening van de functie kunt u alleen een knop instellen. RX 3] 11: FlySky01
W feote conwral T =-
:

(2) > Pitch control

(1) Tik op om de interface te openen waarmee een
regelaar kan worden toegewezen aan de gashendel.

(2) Tik om de interface te openen waarmee een
regelaar kan worden toegewezen om de verticale
hoek te regelen.

De interface voor het toewijzen van schakelaars

N R [5<] ! 1: FlySky01 X}

VRL

| }."RA H VRB H YRC |
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9.18 Gyroscoop

Stel de uitgangswaarde van het gyroscoopkanaal in.

Het systeem is vooraf ingesteld met twee gyroscoopmodi waartussen je kunt schakelen met een schakelaar. U kunt schakelen tussen
de modi om de gevoeligheid van het uitgangskanaal van de gyroscoop in te stellen. Het wordt aanbevolen een schakelaar met twee
standen toe te wijzen om te schakelen tussen gyroscoop 1 en gyroscoop 2.

De functieparameterinstelling is voor de huidige toestand. Om in een andere toestand in te stellen, moet u eerst de toestand
omschakelen.

Instellen:

1. Tik op Gyroscope om te openen.

Condition 1: Normal

GYRO  GYROZ ]

2. Tik op@ om het menu te openen en wijs vervolgens een
schakelaar toe om deze functie te bedienen. Wijs

bijvoorbeeld SWB in de bovenste stand toe om Gyroscoopl
in te schakelen.

3. Zetde SWB-schakelaar in de bovenste stand en gebruik+ of | GY‘RO |

- om de gevoeligheidswaarde van Gyroscopel te wijzigen. oo s o

4. Zetde SWB-schakelaar in de onderste'stand en gebruik

I [ |
100 o 100
+ of - om de gevoeligheidswaarde van Gyroscope2 te
veranderen. Klik opi om terug te keren naar de vorige + O
Q,

interface.

Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van de schakelaar.

De gevoeligheidswaarde van de gyroscoop wordt in
numerieke vorm weergegeven.

9.19 Gouverneur

Stel de outputwaarde van het Governor-kanaal in om het toerental van de helikopterpropeller aan'te passen zodat de helikopter
stabielervliegt. De functieparameterinstelling is voor de huidige toestand. Om in een andere toestand-in te stellen, moet u eerst de
toestand wijzigen.

. £1;
Instelling: R [ 1:/FlySky01

. . . . Condition 1: Normal
1. Tik op Governor om de instellingsinterface te openen.
Gyroscope 1

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen. Klik op
om terug te keren naar de vorige interface.

100

9.20 Logische schakelaars

Raadpleeg 8.20 Logische schakelaars voor deze functie.

9.21 Telemetriebesturing

Raadpleeg 8.22 Telemetriebesturing voor deze functie.
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10. Multicopter exclusieve functie-instelling

In dit hoofdstuk worden de functie-instellingen van Multicopter voornamelijk in standaardconditie besproken. Nadat u de
gerelateerde modelparameters kunt instellen via Basis> Modellen, hebt u toegang tot het model om de gerelateerde functies
van het model in te stellen via Homel> Model.

Opmerking: de functie-interface kan verschillen afhankelijk van de verschillende modelconfiguraties.

RX [5]11: FlySky01 X}
Disp Cenditien Func. Rate DR setup Channel
servos {AFR) offset
=7

' ¥ C

[an ] | E
S’ : —

Pro. Mixes Servo Throttle Throttle Attitude

speed curve hold

10.1 Servo's weergeven

Raadpleeg 7.1 Display Servos voor deze functie.

10.2 Toestand

Raadpleeg 8.2 Voorwaarde voor deze functie.

10.3 Func. Rate (AFR)

Zie 8.3 Func. Rate(AFR) voor deze functie.

10.4 DR-instelling

Raadpleeg 8.4 DR Setup voor deze functie.

10.5 Kanaal-offset

Raadpleeg 8.5 Channel Offset voor deze functie.

10.6 Pro. Mixen

Raadpleeg 8.6 Pro. Mixes voor deze functie.

10.7 Servosnelheid

Raadpleeg 8.7 Servosnelheid voor deze functie.
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10.8 Gasklep Curve

Raadpleeg 8.8 Gasklepcurve voor deze functie.

10.9 Gashendel vasthouden

Raadpleeg 9.12 Gashendel vasthouden voor deze functie.

10.10 Houding

Raadpleeg 8.21 Houding voor deze functie.

: e
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11. Auto exclusieve functie-instelling

In dit hoofdstuk worden de functie-instellingen van de auto voornamelijk in de standaardtoestand beschreven. Nadat u de
gerelateerde modelparameters kunt instellen via Basis> Modellen, hebt u toegang tot het model om de gerelateerde functies

van het model in te stellen via Homel> Model.

©0ee ®

De interface van het automodel met trucks
RX[X]!1: FlySky01 TXH )

isp Condition Func. Rate DR setup Channel Logic

Servos (AFR) offset switches
N 3 /=

= . -

()
S -
Pro. Mixes Servo Throttle ABS Telemetry
speed curve control
[ ] -

11.1 Servo's weergeven

Raadpleeg 7.1 Display Servos voor deze functie.

11.2 Toestand

Raadpleeg 8.2 Voorwaarde voor deze functie.

11.3 Func. Rate (AFR)

Zie 8.3 Func. Rate(AFR) voor deze functie.

11.4 DR-instelling

Raadpleeg 8.4 DR Setup voor deze functie.

11.5 Kanaal-offset

Raadpleeg 8.5 Channel Offset voor deze functie.

11.6 Pro. Mixen

Raadpleeg 8.6 Pro. Mixes voor deze functie.

11.7 Servosnelheid

Raadpleeg 8.7 Servosnelheid voor deze functie.
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De interface van het automodel met de baan

RX[3]1: FlySky01 TXE )

©00e@

Disp Condition Func. Rate DR setup Channel
Servos (AFR) offset
= /-
I :'Z] @
S
Pro. Mixes Servo Track Telemetry Logic
speed mixing control switches
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11.8 Gasklep Curve

Raadpleeg 8.8 Gasklepcurve voor deze functie.

11.9 ABS

Deze functie kan worden gebruikt om pulsremmen in te stellen, waarbij de remmen periodiek worden gelost wanneer er wordt
geremd, om slippen, wegdrijven of te weinig draaien als gevolg van geblokkeerde wielen te voorkomen.

Opmerking: deze functie is beschikbaar voor humveemodellen.

RX[X]#1: FlySky01
100

a0j
20|

(Tik op om de interface voor het toewijzen van

J

70)
50| Return: 50
50)

"
30|

20

G
i |
T

-
schakelaars te openen.

Terugkeren

Om de vermindering van de remdruk bij elke impuls in te stellen tussen 0% en
100%.De standaardwaarde is 50%. Wanneer de waarde is ingesteld op 60%, zal

hetsysteem de remdruk bij elke puls in realtime met 60% verminderen wanneer
het remmen wordt geactiveerd.

Instellen:

1. Tik op Terug om de instellingsinterface te openen.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen.
Klik opid om terug te keren naar de vorige
interface.

Vertraging

Om de tijd tussen het activeren van de pulsrem en het daadwerkelijk pulsremmen
in te stellen tussen 0% en 100%. De standaardwaarde is 0%. Hoe hoger de waarde,
hoe langzamer de pulsremfunctie in werking treedt. Wanneer de waarde is
ingesteld op 0%, is er geen vertraging, d.w.z. de pulsremfunctie treedt
onmiddellijk in werking wanneer de rem wordt getriggerd. Wanneer de waarde is
ingesteld op 100%, is de vertraging 2S.

Instellen:

1. Tik op Vertraging om de instellingsinterface te openen.

2. Klik op+ of - om de juiste waardeiin te stellen.
Klik opi§ om terug te keren naar de vorige
interface.

MEQRS

Opmerking: Raadpleeg de beschrijvingen in hoofdstuk 16 voor de instellingen van de schakelaars.

RX [] ! 1: FlySky01
100

RX[3X]!1: FlySky01
100

[=] 'ﬂt ' :. T ol
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Cyclus

Hiermee wordt het interval tussen pulsen ingesteld. Het instelbereik is
20% tot 100%. De standaardwaarde is 50%. Hoe groter de waarde, hoe
langer de intervaltijd tussen pulsen.

De waarde 100% geeft aan dat het interval 0,5S is.

Instelling:
1. Tik op Cyclus om de instellingsinterface te openen.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen.
Klik opt4 om terug te keren naar de vorige
interface.

Punt

Dit wordt gebruikt om de startpositie van de pulsremfunctie in te
stellen. Het instelbereik is 20% tot 100%. De standaardwaarde is
30%. Hoe hoger de waarde, hoe dichter de stickpositie die de
pulsremfunctie activeert bij de volledige rempositie is. 0%-100% is
de volledige verplaatsing van de gashendel.

Instelling:
1. Tik op Cycle om de instellingsinterface te openen.

2. Klik op+ of - om dejuiste waarde in te stellen.
Klik opt4 om terug te keren naar de vorige
interface.

Duty

Om.de lengte van de rem - ontkoppelingscyclus bij pulsremmen in
te'stellen tussen -4 en +4. Standaard: 0. Wanneer de waarde wordt
gewijzigd, worden de pieken en dalen van de remcyclus aangepast.
Standaard: 0. Wanneer de waarde wordt gewijzigd, veranderen de
piek- en dallengtes van de blokgolf van de rempuls overeenkomstig.
Je kunt de verhouding tussen remmen en loslaten aanpassen. De
verhouding is 1:1 als de cycluslengte is ingesteld op "0". De
verhouding is 1:2 wanneer de cycluslengte is ingesteld op "1". En de
verhouding is 2:1 wanneer de cycluslengte is ingesteld op "-1".

Instellen:
1. Tik op Cycle om de instellingsinterface te openen.

2. Klik op+ of - om de juiste waarde in te stellen.
Klik opi om terug te keren naar de vorige
interface.
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RX [X]#1: FlySky01

00| <

Return: 50

10 Cycle: 50
0

RX []#1: FlySky01
100

RX [X]#1: FlySky01
100
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Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.65 of later.

11.10 Spoor mengen

Als deze functie is ingeschakeld, kan de regelaar die overeenkomt met het linkerspoor de veranderingen van het linker- en rechterspoor
in dezelfde snelheid regelen om vooruit en achteruit te gaan, en kan de regelaar die overeenkomt met het rechterspoor de veranderingen
van het linker- en rechterspoor in omgekeerde snelheid regelen om naar links en'rechtste gaan. De snelheden voor vooruit, achteruit,
links en rechts kunnen worden ingesteld in het functiemenu.

Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor het spoormodel. RX [ #1: FlySky01

Instelling: Left Right

1. Raak Delay aan om de instellingsinterface te openen. Ll LU Front:
2. Tik op het functie-item dat u wilt instellen. Left track
Het huidige geselecteerde functie-item wordt |

. 100 a
lichtgroen gemarkeerd. Right track

Right: 1

3. Klik op+ of - om een geschikte waarde in te stellen. Tik op

om terug te keren naar de vorige interface.

11.11 Logische schakelaars

Raadpleeg 8.20 Logische schakelaars voor deze functie.

11.12 Telemetriebesturing

Raadpleeg 8.22 Telemetriebesturing voor deze functie.

Oke0]
G

40

Bilibili Website




Opmerking: deze functie is beschikbaar.voor versie 1.0.65 of later.

12. Boot exclusieve functie instellen

Dit hoofdstuk introduceert de functie-instellingen van Boat voornamelijk in destandaardconditie. Nadat u de gerelateerde
modelparameters kunt instellen via Basis> Modellen, kunt u naar Model gaan om.de gerelateerde functies van het model in te
stellen via Homel> Model.

RX[5]21: FlySky01 X} RX[]11: FlySky01 X )
—
Disp servos Conditien Func. Rate DR setup Channel Throttle Rudd linkage  Throttle Telemetry Logic
{AFR) offset hold needle control switches
) «
T
: 0 E @
[ss =g
SN’ -
Pro. Mixes Serve speed Throttle Throttle Icdle up
curve cut
® e L

12.1 Servo's weergeven

Raadpleeg 7.1 Display Servos voor deze functie.

12.2 Toestand

Raadpleeg 8.2 Conditie voor deze functie.

12.3 Func. Rate (AFR)
Zie 8.3 Func. Rate(AFR) voor deze functie.

12.4 DR-instelling
Raadpleeg 8.4 DR Setup voor deze functie.

12.5 Kanaal-offset

Raadpleeg 8.5 Kanaaloffset voor deze functie.

12.6 Pro. Mixen

Raadpleeg 8.6 Pro. Mixen voor deze functie.

12.7 Servosnelheid

Raadpleeg 8.7 Servosnelheid voor.deze functie.

12.8 Throttle Cut
Raadpleeg 8.9 Throttle Cutvoor deze functie.

Bilibili

Facebook

Website



Paladin

12.9 Logische schakelaars

Raadpleeg 8.20 Logische schakelaars voor deze functie.

Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.70 of later.

12.10 Dubbele motormix

Deze functie wordt ingeschakeld als het scheepsmodel dubbele motoren zonder roeren heeft. Met de dubbele motormixfunctie kun je het
schip vooruit/achteruit of links/rechts sturen.

Opstelling:

. . RX [3<]*1: FlySky01 X
1. Raak Dual enigne Mix aan.

2. Tik op het functie-item dat je wilt instellen. Throttl rottie?
Het momenteel geselecteerde functie-item ¢ Throttie) e QIO ~ront: 100

wordt lichtgroen gemarkeerd.

3. Klik op+ of - om een geschikte waarde in.te stellen.

4. Tik op@ om de functie in te schakelen en klik
vervolgens opid om terug te keren naar de vorige
interface.

1 2 . 1 1 R u d d _ ko p pe Ii n g Opmerking: Deze functie is beschikbaar voor versie 1.0.70 of later.

Deze functie maakt het mogelijk wanneer het scheepsmodel dubbele motoren heeft met twee roeren om de uitvoer van de
roeroverbrenging te realiseren. De instelling van de functieparameters geldt voor de huidige toestand. Om in een andere conditie in te
stellen, moet u.eerst de conditie wijzigen.

Instellen: RX[3]!1: FlySkyo1

1. Tik op Rudd Linkage. Condiition 1:  Normal
Low

2. Tik op het functie-item dat je wilt instellen.
Het huidige geselecteerde functie-item wordt
lichtgroen gemarkeerd. Rudcler 2

Rucicler

3. Klik op+ of - om een geschikte waarde in te stellen.

4. Tik op@ om de functie in te schakelen en klik
vervolgens op4 om terug te keren naar de vorige
interface.

12.12 Telemetriebesturing

Raadpleeg 8.22 Telemetriecontrole voor deze functie.

12.13 Gasklep vasthouden

Raadpleeg 9.13 Gasklep vasthouden voor deze functie.

12.14 Gashendel

Raadpleeg 8.11 Gasklepnaald voor deze functie.

12.15 Gasklep Curve

Raadpleeg 8.8 Gaskromme voor deze functie.
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13. Robot exclusieve functie instellen

Opmerking: Deze functie is beschikbaarvoorwversie 1.0.65 of later.

In dit hoofdstuk worden de functie-instellingen van Robot voornamelijk in de standaardtoestand beschreven. Nadat u de
gerelateerde modelparameters kunt instellen via Basis> Modellen, hebt u toegang tot het Model om de gerelateerde functies

van het model in te stellen via Homel> Model.

De interface van het robotmodel met trucks

RX[3]!1: FlySky01 TXE )

OJORCRO)

Disp Cendition Func. Rate DR setup Channel
Servos (AFR) offset
i, ©
S’

Pro. Mixes Servo Telemetry Logic

speed control switches

13.1 Servo's weergeven

Raadpleeg 7.1 Display Servos.voor deze functie.

13.2 Toestand

Raadpleeg 8.2 Voorwaarde voor deze functie.

13.3 Func. Rate (AFR)
Zie 8.3 Func. Rate(AFR) voor deze functie.

13.4 DR-instelling
Raadpleeg 8.4 DR Setup voor deze functie.

13.5 Kanaal-offset

Raadpleeg 8.5 Channel Offset voor deze functie.

13.6 Pro. Mixen

Raadpleeg 8.6 Pro. Mixes voor deze functie.

13.7 Servosnelheid

Raadpleeg 8.7 Servosnelheid voor deze functie.

13.8 Telemetriebesturing

Raadpleeg 8.22 Telemetriebesturing voor deze functie.
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De interface van het robotmodel met rupsbanden

RX []11: FlySky01 TXE )

OJORCRO)

Cendition Func. Rate DR setup Channel

{AFR) offset
/2.

Pro. Mixes Servo Track Telemetry Logic
speed mixing control switches
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13.9 Spoor mengen

Raadpleeg 11.10 Trackmixen voor deze functie.

13.10 Logische schakelaars

Raadpleeg 8.20 Logic Switches voor deze functie.
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14. Systeeminstelling

De inhoud van het systeemmenu wordt voornamelijk gebruikt om verschillende systeemfuncties van de zender in te stellen,
zoals scherminstellingen, geluidsinstellingen enzovoort. Ga naar de systeemfunctiesvia Homel> Systeem.

RX[3]!1: FlySky01 X}
General Display QOuick Switches Stick
access setup calib.

Range test Help
center

14.1 Algemene functie-instelling

Dit hoofdstuk beschrijft de instelling van'de algemene functie. Om toegang te krijgen tot de algemene functie via Homel> System >

Algemeen.
RX [><]11: FlySky01 @M )
< Power on auto search receiver

Language

Factory reset
Units

TX firmware update
Sound

About Paladin PL18
Vibration

Startup reminder failsafe is not set

K@

14.1.1 Taalinstellen

U kunt de taal kiezen uit Engels en Chinees.

RX [ 1: FlySky01 TX [ ) <

Instellen: — @
1. Raak Taal aan om te openen.

, , , s ©
2. Tik op een geschikte taal. Klik vervolgens op om terug te keren.
14.1.2 Eenheden
Kies welke eenheden je wilt gebruiken voorlengte en temperatuur. ST S 0 e
Lengte kan metrisch en imperiaal systeem kiezen. De standaardinstelling is metrisch.
Temperatuur kan worden geselecteerd in Celsius en Fahrenheit. De Length
standaardinstelling is Celsius. --

Metric Imperial

Instellen: Temperature

Tik op Eenheden om een geschikt item in te voeren en klik erop. N o
Klik vervolgens opid om terug te keren. e Faag gt
&)

Ol
i

Website

Bilibili Facebook




Paladin

14.1.3 Geluid

Schakel systeemgeluid, alarmgeluid of AAN/UIT-geluid in of uit. Instellen:
1. Tik op Geluid om dit te openen.

RX[]11: FlySky01 T
2. Tik op hetitem dat u wilt instellen. "v " verschijnt en
geeft aan dat u het geluid wilt inschakelen. Sysien sy
3. Klik op +/- om het volume van het geluid te wijzigen. Klik Alarm sound

vervolgens opf om terug te keren.

Off/On sound
L
R Opmerking: deze functie is bijjgewerkt in versie 1.0.73 en later.

Deze functie wordt gebruikt om in te stellen of de trilfunctie is in- of
uitgeschakeld en wat het trilniveau moet zijn-als.de functie is
ingeschakeld.

Instellen:

il 1: FlySkyo1 X[ ) <
1. RaakTrilling aan om te openen.
No vibration

2. Tik op hetitem dat u wilt instellen. Klik vervolgens op om
terUgte keren. Weak vibration

Opmerking: In de algemene interface wordt de ingestelde vibratiestatus weergegeven, o
namelijk of de vibratie is ingeschakeld of niet en het vibratieniveau wanneer Strong vibration
ingeschakeld.

Glo\@®

Opmerking: deze functie i toegevoegd in versie 1.0.73 en hoger.

14.1.5 Opstartherinnering Failsafe is niet ingesteld

Stel deze optie in om de optie Opstartherinnering failsafe is niet
ingesteld aan of uit te vinken.

Instellen:

Tik op het vakje rechts naast de functie. Als het vakje niet is
aangevinkt (V), geeft dit aan dat de functie is uitgeschakeld.

¥ cruon )

Startup reminder failsafe is not set

)

Opmerking: Schakel de functie uit en de functie "Opstartherinnering model is niet
ingesteld" is niet aangevinkt en alle kanalen zijn niet in de status Niet ingesteld (Geen
uitvoer), dan zal er geen pop-upvenster verschijnen dat de failsafe niet is ingesteld
wanneer de zender wordt ingeschakeld.

Opmerking: Deze functie is van toepassing

14.1.6 AutomatiSCh Zoeken naar op versie 1.0.65 of later.
ontvanger

Wanneer de functie Automatisch naar ontvanger zoeken is
ingeschakeld en de RF is ingeschakeld, kunt u.instellingen maken om
automatisch over te schakelen naar-het model dat overeenkomt met
de huidige ingeschakelde ontvanger. U kunt instellingen maken om
automatisch over te schakelen naar hetmodel dat overeenkomt met
de momenteel ingeschakelde ontvanger. Dit is hetzelfde als de functie
voor het zoeken naar de ontvanger van Model Select.

Instellen:

Tik op Automatisch zoeken ontvanger inschakelen, "v " wordt
weergegeven en geeft aan dat het moet worden ingeschakeld. Power on auto search receiver
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14.1.7 Fabrieksinstellingen

Zet de zender terug naar de fabrieksinstellingen. Alle gegevens, inclusief alle
modelgegevens en systeeminstellingen, worden gereset.

Instellen:

Tik op Fabrieksreset en klik op Ja in het pop-up scherm. Vervolgens
wordt de zender teruggezet naar de fabrieksinstellingen.

14.1.8 Firmware zender bijwerken

Updaten van de firmware van de zender. Als u de firmware van de
zender wilt bijwerken, gebruikt u deze functie om de zender eerst in
de bijwerkmodus te zetten en vervolgens de firmware van de zender
bij te werken.

e Gebruik de micro USB-kabel die met
@ de zender is meegeleverd.

¢ Koppel de micro-USB-kabel niet los
WAARSCHUWING | terwijlde firmware wordt bijgewerkt.

Setup:
1. Downloadde nieuwste firmware en open deze.
2. Sluit de PC en de PL18-zender aan via de micro-USB-kabel.

3. Tik op TX firmware update via System> General, een pop-
upscherm verschijnt. Klik op Ja om de zender in de updatestand
tezetten.

4, De update-interface in de pc wordt rechts weergegeven, alleen
ter referentie. Klik op Update om te beginnen.

5. De tranmitter wordt weer ingeschakeld wanneer het
updateproces voltooid is. Verwijder vervolgens de USB-kabel en
sluit de firmware af.

Opmerkingen:
1. Defirmware van de zender kan ook worden bijgewerkt door

FlyskyAssistant. Zorg er in dat geval voor dat de zender alleen op de PC
is aangesloten.

2. Als meer dan één firmware tegelijkertijd wordt geopend, kan slechts één
software de zender herkennen.

14.1.9 Over Paladin PL18

Om systeeminformatie te bekijken, inclusief productnaam, softwareversie,
datum van software-uitgave en hardwareversie.

Instellen:

Tik op Over Paladin PL18 om te bekijken.
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14.2 Weergave-instelling

Paladin

In dit hoofdstuk wordt de instelling van de displayfunctie beschreven. Om toegang te krijgen-tot de displayfunctie via Homel> Systeem >

Display.

RX[X]1: FlySkyo1 TX [ )

Backlight timeout
Backlight brightness: 50%
Standby  timeout

Auto shutdown

14.2.1 Time-out achtergrondverlichting

Wijzigt hoe lang het duurt voordat het scherm wordt uitgeschakeld
wanneer het niet wordt gebruikt. De standaardinstelling is 30
seconden. U kunt naar wens een geschikte tijd instellen.

Instellen:

1. Tik op Time-out achtergrondverlichting om te openen.

2. Tik op hetitem dat u wilt instellen. Klik vervolgens op om
terug te keren.

Opmerking: Als je het scherm langer aan laat, verbruikt het meer stroom en gaat de
batterijmogelijk minder lang mee.

14.2.2 Helderheid achtergrondverlichting

Past de helderheid van de achtergrondverlichting van het scherm aan.

Instellen:
1. Tik op Helderheid achtergrondverlichting om in te voeren.

2. Klik op +/- om een geschikte waarde in te stellen. Klik
vervolgens opi om terug te keren.

Opmerking: Als je de helderheid hoger zet, verbruik je meer stroom en gaat de batterij
minder lang mee.

14.2.3 Stand-by time-out

Stelt de tijd van de stand-by time-outin.

Instellen:

1. Raak Stand-by time-out aan om dit te openen.

2. Tik op hetitem dat je'wiltinstellen. Als u dit niet wilt
instellen, klikt u op.None (Geen). Klik vervolgens opi om
terug te keren.
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Value 50%

= E3

RX[]!1: FlySky01 TX [} <

None
3 minutes
5 minutes

10 minutes




rFLYSRY

14.2.4 Automatisch uitschakelen

Om de functie in/uit te schakelen die de zender uitschakelt als deze

. . R X RX [3X]11: FlySky01 @)
niet op een ontvanger is aangesloten en niet wordt gebruikt. —
None @
Instellen: e e @
1. Tik op Auto shutdown om te openen.
10 minut
2. Tik op hetitem dat je wilt instellen. Als je dit niet wilt minutes @
instellen, klik je op Geen. Klik vervolgens opi om terug te
keren. 20 minutes @
30 minutes @ O

14.3 Qucik Access Instelling

Deze functie wordt gebruikt om de snelomhoog, omlaag, naar links en naar rechts schuivende schermfuncties van de hoofdinterface in
te stellen. Gebruikers kunnen de schuifscherminterface aanpassen aan hun behoeften. De standaardinstelling is Geen.

Instellen:
. . . . . 11
1. Tik op Qucik access en klik op het item dat u wilt instellen B LY, 4
om de volgende interface te openen. Swips left - e
2. Tik op het item dat u wilt instellen. Klik vervolgens op om oD D D e e AN __ -
terug te keren. 1Swipe right : None 1
o ]
Opmerking: Wanneer u de hoofdinterface verschuift, verschuif dan vanaf het gebied zo Swipe up : None

dicht-mogelijk bij de boden van de hoofdinterface. Schuif bijvoorbeeld vanaf de
rechterschuif van de hoofdinterface in de afbeelding.
Swipe down : None

RX [X]!1: FlySky01

None

Disp servos
timer

Models

Schuif na het instellen van de interface naar rechts op de General
startpagina om de timer weer.te geven:

g mysvor i | w2 | =
— B QNS TRY

Paladin

O
Gt e T LD
N ——

= Basic Ti 2
Model Select °E E" t Tmer2 |

0§ E0
% | .4t -

o 0
omm = = mo LSy

1
Custom Menu ® @ @ {8 System
100 -100 -20
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14.4 Positieschakelaar instellen

Deze functie wordt gebruikt om in te stellen of het een schakelaar met twee standen of een schakelaar met drie standen wordt voor SWE, SWF,

SWG en SWF, als je de schakelaar in deze vier schakelaars wilt vervangen.
Instellen: RX [3]#1: FlySky01 TX ) <
1. Raak Instelling schakelaars aan om te openen. Sii= 3 levels

2. Tik herhaaldelijk op de schakelaar die je wilt instellen om te T
wisselen tussen 3 niveaus of 2 niveaus. Klik vervolgens opi4

om terug te keren. SWG 2 levels

SwH 2 levels

14.5 Stokkalibratie

Wordt gebruikt om de sticks (J1-J4) en de knoppen (VRA-VRE) te kalibreren.

Instellen:

1. Raak Stick Calib. aan om de kalibratie-interface te openen.
Plaats de sticks en knoppen die op de interface zijn gemarkeerd
in de centrale positie. (RESIEET e (Sl

2. Nadat je op Calibrate hebt geklikt, verschijnt het bericht
"Please move the sticks.and knobs to the maximum and
minimum travel".

3. Duw alle staafjes J1-J4 in de richting
links/rechts/vooruit/achteruit naar de maximale of minimale
verplaatsing.

4. Draai alle knoppen VRA-VRE in de richting rechtsom/linksom
naar de maximale of minimale verplaatsing.

5. Nadat je de stokken en de knoppen tot respectievelijk de
maximale en minimale slag hebt gedraaid, klik je opi om terug
te keren.

e Als het pop-upscherm "Calibration succeeds"
(Kalibratie geslaagd) verschijnt, klik je op Exit
(Afsluiten).

* Alsde kalibratie mislukt, raak je Ja aan om opnieuw te
kalibreren. Om de kalibratie-interface automatisch af te
sluiten, raak je Nee aan.

14.6 Bereiktest

Wordt gebruikt om te testen of de draadloze communicatie tussen de zender en de ontvanger normaal is en of er sprake is van
radiostoring in de omgeving.

Aangezien de werkelijke afstand tussen zender.en ontvanger ver weg is, is het moeilijk om zender en ontvanger enkele honderden meters
uit elkaar te plaatsen om te controleren of de RF-module normaal werkt. Door deze functie te gebruiken, kan de theoretische afstand
tussen zender en ontvanger worden teruggebracht tot 30-40 meter. Wanneer deze functie is ingeschakeld, kan worden getest of de
zender en ontvanger op korte afstand normaal werken, zodat de testtijd wordt bespaard.

Opmerking: Deze functie is alleen van toepassing op RF FRM301.

Instellen:

1. Zorg ervoor dat de zender en de ontvanger normaal verbonden
zijn.

2. Ganaarde bereiktestinterface en trek de
SWH-knop

3. Eén persoon staat op zijn plaats met het model in de hand,
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straal gecentreerd op dit model.
Pul the switch(SWH) to

4. Zorgervoor dat de antenne van de zender niet geblokkeerd reduce the powor of the transmitter.

wordt. De antenne van de ontvanger is in een hoek van 90
graden geplaatst en er is geen interferentie tussen de zender en

de ontvanger in de open ruimte. Power is normal.

5. Let op de signaalsterkte van de zender. Als de signaalsterkte Signal: none
hoog en stabiel is, betekent dit dat de radiofrequentie van dit RSSI: none
systeem normaal werkt.

en de andere persoon houdt de zender vast en verwijdert zich RX [3<[41: FiySiy01 X[} <
geleidelijk tot 30-40 meter en loopt rond met deze afstand als

Opmerking: deze functie is van tdepabsing op versie 1.0.65 of later.

14.7 Helpcentrum

Om de gebruikershandleiding te verkrijgen via deze functie. Gebruikers kunnen contact met ons opnemen via de sociale accounts die in de interface

worden vermeld.

Instellen:

1. Tik op Helpcentrum omteopenen. aill 1: FlySkyo1 TXE ) <

Manual

2. Tik op hetitem dat u wilt bekijken, waarna de
bijbehorende QR-code wordt weergegeven. = <
Official Website
3. Scan de QR-code om de bijbehorende informatie te
verkrijgen.Klik vervolgens opi om terug te keren naar de

. 8 Facebook
vorige interface.

You Tube

X{ Twitter )
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15. Aangepaste menu-instelling

Met deze functie kunt u het sorteren en verbergen van menu-items in het menugebied aanpassen. U kunt voorrang geven aan
veelgebruikte functies boven zelden gebruikte functies en minder gebruikte functiesverbergen. Standaard zijn alle functie-

items zichtbaar.

Instellingen:
1. Tik op het menu Bewerken. RX[3<]11: FlySky01 T [
2. Tik op hetitem dat je wilt verplaatsen, namelijk het item in de g -—-
markeringskleur is geselecteerd. Klik op Omhoog verplaatsen of - 07 :
Omlaag verplaatsen om de volgorde in de lijst te wijzigen. @ G : \ + .‘|
_'

Help Range test lEdit_meﬁ_u

Opmerking: rechts bevindt zich een functievakje. Als je het selectievakje °
center

inschakelt, betekent dit dat het functie-item wordt weergegeven. Als u het niet
selecteert, betekent dit dat het functie-item verborgen is.

Verplaats bijvoorbeeld Func. toewijzen naar de tweede positie:

1. Tikop menu Bewerken.

RX[3X]#1: FlySky01 TX ()

2. Klik op Func. toewijzen.
Menu Switch

3. Klik eenmaal op Verplaats omlaag om te voltooien.
P P & 1 Func assign I

—>
2 Reverse
3 Channel route E]

4 Subtrim 1) E]

(1) Functie-items gebied, tik erop, "v " verschijnt en het
betekent dat de functiewordt weergegeven. Als "V " niet
verschijnt, betekent dit.dat de functie verborgen is.

(2) Tik om het geselecteerde item omhoog te verplaatsen.

(3) Tikom het geselecteerde item omlaag te verplaatsen.

Oke0]
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16. Dezelfde algemene bedieningsitems instellen

In dit gedeelte worden de stappen beschreven voor het instellen van enkele algemene bedieningsitems in de functie-instellingen.

Opmerking: deze functie is van toepassing op versie 1.0.65 of later.

16.1 Schakeltoewijzing

Hoe een schakelaar voor bepaalde functies instellen.

16.1.1 Normale ON/OFF-schakelaar instellen

Als de functie geen schakelaarbediening nodig heeft, kan deze
worden ingesteld op "--" waarbij de status wordt ingesteld op
Openen of Sluiten. Op dat moment is de functie uitgeschakeld of
ingeschakeld. Bij het uitvoeren van de trainerfunctie kan de
schakeltoestand van de leerlingafstandsbediening via deze functie
worden ingesteld.

Instellen:

1. Ganaar deinterface voor de schakeltoewijzing. { vra H{ vre | wre i

2. Klik op Openen om te schakelen tussen Openen of Sluiten. [ swr }"| sw [l Lsw |[ TEL || swp |
[Cewe || swa

3. Klik op -- om de schakelaarte annuleren als een fysieke
bediening op de zenderis toegewezen.

Opmerking: Actieschakelaars ondersteunen de instelling van Normaal AAN of
Normaal UIT niet. In de interface van een dergelijke schakeltoewijzing kunt u op
-- tikken om alleen de schakeltoewijzingsfunctie uit te schakelen, bijvoorbeeld
om de polariteit vanide sensor te wissen, de timerschakelaar in/uit te schakelen,
enzovoort.

i

e

geeft aan dat de fysieke bediening niet is |

toegewezen.

16.1.2 Positieschakelaar instellen

Voor twee- en driestandenschakelaars kunt u elke positie
instellen op Openen of Sluiten.

swr | IETEH Lsw || TEL H SwWD | SWH |

Instellen: SwE ||| swa | - A swc ||| swe
1. Ganaardeinterface voor het toewijzen van schakelaars. 2 ‘ L
)
2. Schakel de corresponderende fysieke bediening op de I
: faning i h VRD » VRE
zender of tik op de naam van de bediening in de interface > —
om de bediening te selecteren, bijvoorbeeld SWD. |:|
3. Tik op Open of Dicht van een willekeurige schakelpositie |:| j
om de juiste aan- of uitstatus van deze positie in te
stellen. W | RS, | WS
Opmerkingen: /Tik erop om te schakelen tussen Openen of

1. Behalve SWH zijn alle schakelaars die beginnen-met "SW" voor
positieschakelaars. SWH is een veerschakelaar; Het wordt aanbevolen
om andere positieschakelaars in te stellen als AAN- of UIT-schakelaar
voor functies.

- De huidige positie van de schakelaar weergeven. )

2. De schakeltoewijzingen voor de timer en sensor zijn hetzelfde als
hierboven. Deze schakelaarfunctie is echter "Actieschakelaar”. Dat wil
zeggen, de actie schakelen van de positie "OFF" naar de positie "ON" is
een geldige actie en deze functie is een eenmalige schakelaar.
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16.1.3 Instelling voor continue schakelaar

Voor continue bedieningselementen zoals een knuppel of
knop, kan de AAN of UIT positie flexibeler worden ingesteld
volgens de verschillende soorten instellingen.

{ VRA H—Eﬂ_l VRC Ible

(1) Om de status van de schakelaar in dit gebied weer te

geven. Groen betekent AAN, rood betekent UIT, geel
betekent HYS (hysterisch).

(2) Tik herhaaldelijk om te wisselen tussen Line.(lineair)
en Symm.(symmetrisch).

(3) Tik herhaaldelijk om te schakelen tussen Hys.
(hysterese) en Box.

(4) Driehoek betekent de huidige positie van de regelaar.

(5) Om de positiewaarde van UIT weer te geven. Tik om de
huidige positie van de besturing op OFF te zetten.

(6) De positiewaarde ON weergeven. Tik om de huidige
positie van de besturing in te stellen op ON.

Lineaire/symmetrische modus

Lineair betekent dat de'ON- of OFF-positie afzonderlijk wordt
ingesteld voor de hele besturingscyclus. Symmetrisch betekent de
instelling van de AAN-of UIT-positie symmetrisch voor het
bovenste gedeelte of het onderste gedeelte met het neutrale punt
als referentie. U kunt de AAN- of UIT-positie schakelen door Posit.
(Positief) of Reve (Omgekeerd).

1 SWC SWG

VRE
N
1. Ganaar de interface voor de schakeltoewijzing. Pest. or+ [ESEl
2., Schakel de corresponderende fysieke bediening op de zender { VRA H VRE H VRC |

of tik op de naam van de bediening in de interface om de —

bediening te selecteren, bijvoorbeeld VRD. EEIEAEIEESEANER
3. Schakel de typemodus door op Lijn te tikken. SwE ||| swa | -- A swc ||| swe
4. Draaide VRD naar een geschikte positie en klik op ON in het P ‘ =3

groene functievak rechts om deze positie in te stellen op ON. ON.OFF.HYS
5. Draai de VRD naar een andere geschikte positie en klik op m

OFF in het groene functievak rechts om deze positie in te " ‘

stellen op OFF. :

-

6. Klik op Posit. om de status van de schakelaar om te keren. '1 Ve H e H e I’

Hysterese/Box-modus

Hys. betekent de instelling van de rand alleen voorAAN of UIT. U
kunt het gele hysteresisinterval voor de rand instellen. Wanneer de [ swe ||| swa
bedieningspositie zich in het hysteresisinterval'bevindt, blijft de
vorige toestand behouden. Box heeft geen hysteresisinterval. Je

i |

£ =
kunt 2 grenswaarden instellen voor het aan/uit-gebied. Wanneer de ONIOFFIHYS
schakelaar zich buiten dit gebied bevindt,is de schakeltoestand K-
tegengesteld aan de toestand binnendit gebied. Je kunt de AAN- of Box

UIT-positie schakelen door Posit. of Reve.

[wra ] vre ][ vre |
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Setup:
1. Open de interface voor de schakeltoewijzing.

2. Schakel de corresponderende fysieke bediening op de zender
of tik op de naam van de bediening in de interface om de
bediening te selecteren, bijvoorbeeld VRD.

3. Schakel de typemodus door op HYS te tikken.

4. Draai de VRD naar een geschikte positie en tik op ON/UP in het
groene functievak rechts om deze positie in te stellen op
ON/UP.

5. Draaide VRD naar een andere geschikte positie en tik op
OFF/DN(Down) in het groene functievak rechts om deze positie
in te stellen op OFF/DN.

6. Klik op Posit. om de status van de schakelaar om te keren.

16.1.4 Instelling logische schakelaar

Biedt de interface voor het selecteren-van logische schakelaars.
Gebruikers kunnen de overeenkomstige componentschakelaars en
logische relaties van logische schakelaars weergeven en kunnen op
het voorbeeldvak klikken om-de interface voor het instellen van
logische schakelaars te openen om de logische schakelaars opnieuw in
te stellen.

Instellen: VRD g — i VRE
1. Ganaardeinterface voor het toewijzen van schakelaars. Ja '

Iz [ 1]
. . . - - AND- -

2. Klik op LSW en er verschijnt een pop-upscherm. Klik op de
logische'schakelaar die je wilt instellen en tik vervolgens op het
gebied.om de interface voor het instellen te openen. Vervolgens
kun je een nieuwe logische schakelaar instellen.

1 vRA | vRB ] vRC I;

weergeven. Tik op om de interface voor het
instellen van LSW te openen. ‘

o

Opmerking: Logische schakelaar aan/uit schakelt een functie in of uit.

N
ier groepen LSW weergeven. Tik om teselecteren.

_'/

\

<

. . Opmerking: deze functie is van toepassing op versie 1.0.65 of later.
16.2 Lineaire

instelling

Beschrijf de lineaire instellingen van de gasklepcurve en elke mixfunctie. Zoals lineaire type- of curve-type-instelling (Throttle cut, Pitch
curve, Throttle needle en Pro. mixes).

Instelling: Condition 1: Normal
. . . . . Pos: 7 Rate: 7
1. Klik op Lineair type om de instellingsinterface te openen. . = °°
. P . . P . 30|
2. Klik op hetjuiste lineaire type en de juiste punten. Klik vervolgens op o
Hom terug te keren. 4o
20
¢ Klikop /<<>>o0m het punt te selecteren.Het g
huidige geselecteerde punt wordt groen 20
weergegeven. ;E
* Klik op+ /- om de waarden van Rate en Offset te wijzigen. &

A0

Opmerkingen:
P 8 3 points, [/ type

1. Nadat het lineaire type is gewijzigd, worden de lineaire parameters van voor
de wijziging overschreven. _ The current curve
5 points, / .
2. De lijn kan worden verschoven langs de Y-as door de offsetwaarde in te stellen. vill be lost.
o
7 points, 7 Are you_ sure?
11 points,

3 points, V type
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17. Hoe zenderuitgangsfuncties worden verwerkt
Dit hoofdstuk bevat de functionele rekenkundige logica van de Paladin PL18.

Deze figuur laat zien hoe het systeem de
uitgangsfunctie van de zender verwerkt en hoe
de verschillende configuratiekeuzes/instellingen
de uitgangsfunctie beinvloeden.

Wanneer u een bedieningselement van een
zender, zoals een knuppel of schakelaar,
beweegt, wordt de uiteindelijke uitgangswaarde
van het kanaal berekend en uitgevoerd in de
volgorde die wordt weergegeven volgens de
instelfunctie: Func. Rate (AFR)/ DR setup>
Instellen per functie> Trim> Mixen>
Kanaaloffset> Reverse> Einde kanaal>
Subtrim> Kanaalbereik

Bediening (stick, schakelaar, enz.)

Y
Func. Rate (AFR)/DR-instelling

4

Ingesteld door functie

> Instellen per kanaal.

Opmerkingen: Trim

1. De mixen omvatten de functiemengsels
zoals rolroer naar roer en
programmeermengsels. Het
bedieningsresultaat wordt uitgevoerd via
Reverse, Channel End dat wordt
gesuperponeerd met andere \

bedieningsresultaten van het kanaal met de E ~

Mengen

Channel Range functiebediening en Set by Kanaal offset
channel functiebediening.

Omkeren
2. Wanneer Master of Programming mixen is
ingesteld op een functie, wordt Slave
vertraagd als Set by Function is ingesteld
voordeze functie.

Y
Einde kanaal

3." Nadat de waarde van de trimregelaar is
berekend door Trim Rate en Trim Mode,
wordt deze gesuperponeerd met andere
waarden van dit kanaal, zoals Subtrim,
voordat het kanaalbereik wordt berekend.

Kanaal Bereik

KanaLl

Instellen per kanaal

.
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18. Product Specificaties

Dit hoofdstuk beschrijft de specificaties van de Paladin PL18 zender.

Product Model PL18
Productnaam Paladin
Aantal kanalen 18

Compatibele RC-modellen

Vliegtuigen, helikopters, zweefvliegtuigen, multicopters, auto's, boten en robots.

RF 2,4GHz ISM

Maximaal vermogen <20dBm (e.i.r.p.) (EU)

RF-protocol AFHDS 3

Afstand Meer dan 3500m (luchtafstand zonder interferentie)
Resolutie 4096

Ingangsvermogen 1S (3,7V) * 4300mAh (ingebouwd)

Oplaadaansluiting

Micro USB/Draadloos Laden

Oplaadtijd 4h@5V*2A/Th@5V*2A (Draadloos opladen)
Het batterijleven Meer dan 8 uur

Laag Voltagealarm Lager dan 3.65V

Antenne Twee ingebouwde antennes
Beeldscherm HVGA 3,5 TFT

Taal

Chinees, Engels

Simulator

USB-simulator

Gegevensschakelaar

Micro USB, BLUETOOTH, PHJACK (PPM)

Temperatuurbereik -10°C +60°C~
Vochtigheidsbereik 20%-~ 95%
Online bijwerken Ja

Kleur Zwart
Afmetingen 214%86,5°192 mm
Gewicht 946g

Certificeringen

CE,FCCID : N4ZFT1800,RCM
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19. Inhoud van de verpakking

Dit hoofdstuk bevat informatie over de verpakking. Neem contact op met de plaatselijke dealer voor gedetailleerde configuratie vanwege
de verschillende versies van de zender.

Nummer Naam Hoeveelheid
1 PL18 zender 1
2 Snelstartgids 1
3 FTr8B Ontvanger 1
4 Zonnescherm 1
5 Grote verdikkingsgreep 1
6 Stick 2
7 Micro USB-kabel 1
8 Schakelaar Sets 2
9 Zachte veer om de spanning van de gimbalassemblage aan te passen 4
10 Harde veer voor het:aanpassen van de spankracht van de gimbal assembly 4
11 Stickers voorreclameontwerp 1
12 LOGO Stickers 1




20. Certificeringen

20.1 poC

Hierbij verklaart [ShenZhen FLYSKY Technology Co., Ltd.] dat de radioapparatuur [Paladin(PL18 ), FT18] voldoet aan RED 2014/53/EU.

De volledige tekst van de EU DoC is beschikbaar op het volgende internetadres: www.flyskytech.com/info_detail/10.html

20.2 CE-waarschuwing

De ce waarschuwt dat de installatie van de antenne die in deze zender wordt gebruikt op afstand van al het personeel moet worden
gehouden en niet mag worden gebruikt of samenimet een andere zender mag worden gebruikt. De eindgebruiker en de installateur
moeten zorgen voor instructies voor de installatie van de antenne en de gebruiksomstandigheden van de zender om te voldoen aan de
vereisten voor rf-blootstelling.

20.3 FccC-verklaring

Dit apparaat is getest en voldoet aan de limieten voor een digitaal apparaat van Klasse B volgens deel 15 van de FCC-regels. Deze
limieten zijn bedoeld-om redelijke bescherming te bieden tegen schadelijke interferentie bij installatie in een woonwijk. Dit apparaat
genereert, gebruikt en-kan radiofrequentie-energie uitstralen en kan, indien niet geinstalleerd en gebruikt volgens de instructies,
schadelijke storingveroorzaken aan radiocommunicatie. Er is echter geen garantie dat er geen storing zal optreden in een bepaalde
installatie. Als deze apparatuur schadelijke interferentie veroorzaakt bij radio- of tv-ontvangst, wat kan worden vastgesteld door de
apparatuur uit en aan te zetten, wordt de gebruiker aangemoedigd te proberen de interferentie te corrigeren door een of meer van de
volgende maatregelen:

-- Richt de ontvangstantenne opnieuw of verplaats deze.
== Vergroot de afstand tussen de apparatuur en de ontvanger.

-- Sluit de apparatuur aan op een stopcontact van een ander circuit dan dat waarop de ontvanger is aangesloten.

-- Raadpleeg de dealer of een ervaren radio/tv-technicus voor hulp.

Om blijvende conformiteit te garanderen, kunnen wijzigingen of aanpassingen die niet uitdrukkelijk zijn goedgekeurd door de partij die
verantwoordelijk is voor conformiteit, de bevoegdheid van de gebruiker om dit apparaat te bedienen nietig verklaren. (Gebruik
bijvoorbeeld alleen afgeschermde interfacekabels bij aansluiting op een computer of randapparatuur).

Dit apparaat voldoet aan deel 15 van de FCC-voorschriften. Het gebruik is onderworpen aan de volgende twee voorwaarden:
(1) Dit apparaat mag geen schadelijke storing veroorzaken.

(2) Dit apparaat moet alle ontvangen interferentie accepteren, inclusief interferentie die ongewenste werking kan veroorzaken.

Let op!

De fabrikant is niet verantwoordelijk voor radio- of tv-storing veroorzaakt door ongeoorloofde wijzigingen aan dit apparaat. Dergelijke
wijzigingen kunnen de bevoegdheid van'de gebruiker om het apparaat te bedienen ongeldig maken.

1. Verplaats alle kanalen naar de gewenste positie.

2. Selecteer [Alle kanalen] envervolgens [Ja] in het bevestigingsvak.
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20.4 Milieuvriendelijke afvoer

Oude elektrische apparaten mogen niet samen met het restafval worden weggegooid,
maar moeten apart worden weggegooid. De verwijdering bij het gemeenschappelijke
inzamelpunt via particulieren is gratis. De eigenaar van oude apparaten is
verantwoordelijk om de apparaten naar deze inzamelpunten of vergelijkbare
inzamelpunten te brengen. Met deze kleine persoonlijke inspanning draagt u bij aan het
recyclen van waardevolle grondstoffen en de verwerking van giftige stoffen.

LET OP: EXPLOSIEGEVAAR ALS DE BATTERIJ WORDT VERVANGEN DOOR EEN ONJUIST TYPE.
GOOI GEBRUIKTE BATTERIJEN WEG VOLGENS DE INSTRUCTIES. _

LET OP

Explosiegevaar als de batterij wordt vervangen een-onjuiste verwijdering van een
batterij in vuur of een hete oven, of het mechanisch pletten of snijden van een batterij,
wat kan leiden tot een explosie; het achterlaten van een batterij in een omgeving met
extreem hoge temperatuur, wat kan'leiden tot een explosie of het lekken van
ontvlambare vloeistof of gas; batterij blootgesteld aan extreem lage luchtdruk, wat kan
leiden tot een explosie of het lekken van ontvlambare vloeistof of gas.

20.5 RF-blootstellingsverklaring

Het apparaat is geévalueerd om te voldoen aan de algemene vereisten voor RF-
blootstelling. Het apparaat kan zonder beperkingen worden gebruikt in draagbare
blootstellingstoestanden.

De afbeeldingen enillustraties in deze handleiding dienen alleen ter referentie en kunnen afwijken van het daadwerkelijke product. Productontwerp en specificaties kunnen zonder kennisgeving worden gewijzigd:
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